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CAREL

VAROVANI

Firma CAREL zaklada vyvoj svych vyrobk( na desetiletich zkusenosti v oblasti
HVAC, na nepretrzitém investovani do technologickych inovaci vyrobkd,
procesech a piisnych kontrolach kvality obvodovym, funkénim testovanim na
100% svych vyrobkd, a to na téch nejmodernéjsich vyrobnich technologiich,
jaké jsou dostupné na trhu. CAREL a jeji pobocky nemohou zarucit, Ze produkt
a dodavany software vyhovi vsem naroklm konkrétni aplikace, i kdyz je pfi
vyvoji produktu vyuzito Spickovych postuptl. Zakaznik (vyrobce, vyvojar
nebo instala¢ni firma konecného zafizeni) prebira veskerou odpovédnost za
konfiguraci produktu za Ucelem dosazeni ocekavanych vysledk( v konkrétnf
instalaci nebo u konkrétniho zafizeni. CAREL mUze na zakladé pfislusné
dohody vystupovat jako konzultant pfi uvadéni jednotky/konecné aplikace
do provozuy, ale v zadném pfipadé neprebira odpovédnost za spravnou funkci
konec¢ného zafizeni/systému.

CAREL poskytuje spickové produkty, jejichz fungovani je popsano v technické
dokumentaci dodavané s produktem nebo stazitelné i pfed zakoupenim
produktu z webu www.carel.com.

Kazdy produkt CAREL je s ohledem na pokrocilou technologii po spravné
pripravé/konfiguraci/programovani uvedeni do provozu schopen optimalné
fungovat v dané aplikaci. Neprovedeni téchto operaci, které jsou uvedeny/
vyzadovény v uzivatelské pifrucce, mize zpUsobit poruchu, za kterou CAREL
nenese odpovédnost.

Instalovat a manipulovat s produktem mUize pouze kvalifikovany personal.
Zakaznik musi produkt pouzivat vyhradné zplsobem popsanym v
dokumentaci tykajici se produktu.

Kromé dodrzovani viech varovani uvedenych v této pfirucce plati pro vsechny

produkty CAREL nasledujici varovanf:

« Elektronické obvody chrante pred vihkosti. Dést, vihkost a vsechny typy
tekutin nebo kondenzatl obsahuji korozivni mineraly, které mohou
poskodit elektronické obvody. V kazdém pfipadé by mél byt vyrobek uzivan
a skladovéan v prostredi, které vyhovuje teplotnim a vihkostnim limitéim,
které jsou specifikovany v manualu;

 Zafizeni neinstalujte v horkém prostredi. Prilis vysoka teplota mize zkratit
zivotnost elektronickych zafizeni, poskodit je a zplsobit deformaci nebo
roztaven( plastovych &asti. V kazdém pfipadé by mél byt vyrobek uzivan a
skladovan v prostredi, které vyhovuje teplotnim a vihkostnim limit&im, které
jsou specifikovany v manualu;

» Nepokousejte se oteviit zafizeni zadnym jinym zpUsobem, nez jaky je
popsan v manualu;

+ Zafizeni chrante pfed padem, ndrazem a vibracemi, hrozi neopravitelné
poskozeni vnitfnich obvodd a mechanism;

« K cisténi nepouzivejte korozivni chemikdlie, rozpoustédla ani agresivni
detergenty;

» Nepouzivejte produkt k jinym Uceltim, nez jaké jsou popsany v technickém
manualu.

VSechny vyse uvedené pokyny plati i pro fidici jednotky, karty sériového
rozhrani, programovaci kldvesnice a dal3f pfislusenstvi CAREL.

CAREL provadi neustaly vyvoj. CAREL si proto vyhrazuje pravo zmén a vylepseni
produktu popsaného v tomto manuélu bez predchoziho upozornéni.
Technické specifikace uvedené v manualu se mohou ménit bez predchoziho
upozornén.

Odpovédnost spole¢nosti CAREL v souvislosti s jejimi produkty uvadi obecné
smluvni podminky CAREL, dostupné na webu www.carel.com a dale konkrétni
ujednani se zakaznfky, konkrétné pak plati, v maximalni mife umoznéné
zakonem, Ze spolecnost CAREL, jeji pobocky a zaméstnanci v zadném piipadé
nenesou odpoveédnost za usly zisk, ztratu dat a informaci, néklady na zajistént
nahradniho zboZi ¢i sluzeb, za Skody na zdravi ¢i majetku, za prostoje a za
pfimé, nepfimé, skutecné, trestni, zvlastni nebo nasledné skody libovolného
druhu, at uz na smluvnim zakladé, mimo néj nebo v dlsledku nedbalosti,
ani nenesou odpovednost za dalsi skody souvisejici s instalaci, pouZitim
nebo nemoznosti pouziti produktuy, a to i v pfipadé, Ze byla CAREL nebo jeji
pobocky upozornéna na riziko vzniku takovych skod.

LIKVIDACE

INFORMACE PRO UZIVATELE OHLEDNE SPRAVNE
LIKVIDACE ODPADNICH ELEKTRICKYCH A ELEK-
TRONICKYCH ZARIZENI (WEEE)

Vzhledem ke smérnici Evropské Unie 2002/96/EC, vydané 27. ledna 2003, a

odpovidajici narodnf legislativeé, méjte prosim na paméti:

1. S WEEE vybavenim nemUze byt zachdzeno jako s komunalnim odpadem,
takovy odpad musi byt separovan od ostatniho;

2. Musi byt vyuzit systém sbéru vefejného nebo soukromého odpadu, urc¢en
legislativou. Kromé toho mze byt zafizeni na konci Zivotnosti vraceno
distributorovi pfi zakoupeni nového zafizentf;

3. Zafizeni mize obsahovat nebezpecné latky: nesprdvné zachazeni nebo
likvidace mohou mit negativni dopad na zdravi a Zivotni prostred;

4. Symbol(prekiizenykoleckovykontejner)zobrazenynavyrobku,nebonajeho
baleni a na ndvodu k pouziti, znamend, Ze byl vyrobek uveden na trh po
13. srpnu 2005, a tudiz musi byt separovén od ostatniho odpadu;

5. Vpripadénelegéinihoznehodnocovanielektrickéhoaelektronickéhoodpadu,
mUzete byt postizeni pokutami, které jsou urceny mistni legislativou o
zachézeni s odpadem.

Zarucni doba materialt: 2 roky (od data vyroby, kromé spotfebniho zbozi).

Schvaleni: Produkty CAREL S.p.A. maji certifikaci 1ISO 9001 na systém nédvrhu a
vyroby, ktery zarucuje jejich jakost a bezpecnost (¥).

NO POWER

CABLES
TOGETHER

READ CAREFULLY IN THE TEXT!

VAROVANI: Kabely od sondy a kabely digitalnich vstupt vedte co nejdale od
silovych kabell, aby se predeslo pripadnému elektromagnetickému rusen.
Nevedte silové kabely (vcetné kabell elektrického panelu) soubézné se
signalovymi ve stejném zlabu.
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1. UVOD

EVD evolution je driver pro dvoupdlovy krokovy motor, navrzeny pro
fizeni elektronického expanzniho ventilu v chladicim okruhu. Byl navrzen
pro montaz na DIN listu a je vybaven sroubovacimi svorkovnicemi. Ridi
prehfati chladiva a optimalizuje Gcinnost okruhu chladiva, zaruc¢enim
maximalni flexibility tim, Ze je kompatibilnf s riznymi typy chladiv a ventild,
v uzitich se zdroji chladu, klimatiza¢nich jednotek a chladicich jednotek,
posledni zminéné zahrnuje podkritické a nadkritické systémy CO2. Nabizf
ochrany proti nizkému prehfivani (LowSH), vysokému vyparovacimu tlaku
(MOP), nizkému vypafovacimu tlaku (LOP) a vysoké kondenzac¢ni teploté
(HiTcond) (také pro kaskadni systémy CO2), a dokaze jako alternativu k
fizeni prehrati nabidnout i specidlni funkce, napt. obtok horkym plynem,
fizeni tlaku vyparniku (EPR) a fizeni ventilu za chladi¢em plynu v okruzich
s nadkritickym CO2.

U verzi pro ventily CAREL, v pfipadé integrace se specifickym ovladacem

pCO CAREL prostrednictvim LAN, mdze driver fidit alternativné:

. expanzni elektronicky ventil v chladicim okruhu s kompresorem
Digital Scroll™ Emerson Climate Technologies

. expanzni elektronicky ventil v chladicim okruhu s kompresorem scroll
BLDC.V takovém pripadé kompresor musit byt fizen ze speed drive (s
ménicem) CAREL Power+ pfipojenym k ovladaci pCO.

EVD evolution muze fidit expanzni elektronicky ventil v chladicim
okruhu s kompresorem digital scroll, pokud je nalezité integrovan ve
specifickém ovladaci CAREL prostiednictvim LAN. Kromé toho disponuje
adaptivni regulaci schopnou vyhodnotit spravnost regulace prehfatf
a na jejim zakladé pripadné spustit jednu nebo vice procedure ladéni
(tuning). Spole¢né s fizenim prehréti, mize ovlddat funkci pomocného
fizeni, zvolenou mezni ochranou kondenzacni teploty a ,modulac¢nim
termostatem”. Diky sitovému pripojeni mUze byt driver pfipojen
k jednomu z nésledujicich:
« programovatelny ovlada¢ pCO pro fizenf regulace prostrednictvim
pLAN, tLAN a RS85/Modbus®;
+ dohledovy systém PlantVisorPRO prostfednictvim RS485/Modbus®. V
takovém pfipadé prikaz spusténi/zastaveni dorazi pres digitalni vstup
1 nebo 2, je li tddné nakonfigurovan. Kromé fizeni zapnuti/vypnutf
regulace digitdInf vstupy 1 a 2 je mozno nakonfigurovat pro
- optimalizované fizeni rozmrazovant;
- vynucené otevieni ventilu (100%);
- zaloha regulace;
- pojistka regulace.

Druhy digitdlni vstup je k dispozici pro optimalizované ovlddanf
odmrazovani. Dalsi moznost zahrnuje ¢innost jako jednoduchy vysilac
polohy se 4 az 20 mA, nebo 0 az 10 Vss signélu analogového vstupu.
EVD evolution je vybaveno deskou LED pro indikaci stavu cinnosti,
nebo grafického displeje (pfislusenstvi), které maze slouzit k instalaci,
nasledované procesem uvedenf do provozu, popsanym krok za krokem
a zahrnujicim nastaveni pouze 4 parametr: Proces mize také slouzit
ke kontrole bezchybného zapojeni sondy a pohonu ventilu. Pokud je
instalace kompletni, mUZe byt displej odejmut, protoZe jiz neni potfebny
pro ¢innost driveru, nebo mize byt popfipadé ponechan na misté, pro
zobrazovani hlavnich systémovych proménnych, jakychkoliv alarmd, a
pokud je to nezbytné, nastaveni fidicich parametr(. Driver mize byt také
nastaven pomoci pocitace, pres servisni sériovy port. V takovém pfipadeé
musi byt nainstalovan program VPM (Visual Parameter Manager), ktery Ize
stahnout z, a pfipojen USB-tLAN prevodnik EVDCNVOOEO.

Jen u modell RS485/ Modbus® Ize postup instalace fidit dle vyse
uvedeného popisu z pocitace, pres sériovy port (viz odstavec 2.9) na
misté servisniho sériového portu. ,Univerzaini, modely dokazi ovladat
vsechny typy ventild, modely CAREL jen ventily CAREL.

1.1 Modely

Kod |Popis

EVDOOOOEOO EVD evolution universal - tLAN

EVDOOOOEQ1 EVD evolution universal — tLAN, hromadné baleni 10 ks(¥)

EVDOOOOE10 EVD evolution universal - pLAN

EVDOOOOE11 EVD evolution universal = pLAN, hromadné baleni 10 ks(*)

EVDOO0OE20 EVD evolution universal - R5485/Modbus®

EVDOOOOE21  EVD evolution universal - RS485/Modbus®, hromadné baleni 10
ks(*)

EVDOO0OOE30 EVD evolution pro ventily CAREL - tLAN

EVDOO0OE31 EVD evolution pro ventily CAREL - tLAN, hromadné baleni 10 ks(*)

EVDOO0OE40 EVD evolution pro ventily CAREL - pLAN

EVDOO0OE41 EVD evolution pro ventily CAREL - pLAN, hromadné baleni 10 ks(*)

EVDOOOOE50  EVD evolution pro ventily CAREL - RS485/Modbus®

EVDOOOOES1  EVD evolution pro ventily CAREL - RS485/Modbus®,
hromadné baleni 10 ks(*)

EVD0002E10 EVD evolution univerzalni - opticky oddélené pLAN

EVDO002E20 EVD evolution universal - opticky oddélené RS485/Modbus®

Tab. 1.2

(*)Kédy s hromadnymi balenimi se prodavaji bez konektor(, jednotlive
jsou k dispozici pod kodem EVDCON0021.

1.2 Funkce a hlavni charakteristiky

Prehled:

« Elektrickd pripojent zésuvnymi svorkami;

« Sériova karta zabudovana do driveru, dle modelu (tLAN, pLAN, RS485/
Modbus®);

+ Kompatibilita s riznymi typy ventilt a chladiv;

- Aktivace/deaktivace fizeni pres digitdlni vstup 1 nebo dalkovym
ovladanim pres LAN, z programovatelného reguldtoru pCO;

« Rizeni piehtati s funkcemi ochrany nizkého prehfati, MOP, LOP, vysoké
kondenzacni teploty;

 Adaptivni fizeni prehratf;

+ Funkce optimalizujici fizeni prehfati pro klimatiza¢ni jednotky
vybavené kompresorem Emerson Climate Digital Scroll™. V tomto
pfipadé musf byt EVD Evolution pfipojeno k ovladaci fady CAREL pCO
se spustenym aplika¢nim programem, ktery dokdze fidit jednotky
vybavené kompresory Digital Scroll. Tato funkce je dostupnd jen u
ovladact ventildl CAREL;

» Konfigurace a programovani displejem (pfislusenstvi), pocitacem,
pomoci programu VPM nebo nadfazeného systému PlantVisor/
PlantVisorPRO a programovatelného regulatoru pCo;

+ Zjednodusené uvedeni do provozu zobrazenim procesu krok po kroku,
a to pro nastaven( parametrd a kontrolu elektrickych pfipojent;

« Vicejazycny graficky displej s ndpovédou u rozlicnych parametrd;

« Spréva rliznych jednotek méfenf (metrickych/imperidinich);

« Parametry chrédnény heslem, pristupové Urovné servis (instalacnf
technik) a vyrobce;

+ Kopirovéni konfiguracnich parametrd z jednoho driveru na druhy,
pomoci odnimatelného displeje;

« Pomérovy nebo elektronicky 4 az 20 mA snimac tlaku maze byt sdilen
mezi vice drivery, to se hodf pro vicenasobnd uzitf;

« Moznost pouzit S3 a S4 jako zdlozni sondy v pfipadé poruch na
hlavnich sondach S1a S2;

« 4az720 mA nebo 0az 10 Vss vstup pro uziti driveru jako vysila¢ polohy
fizeny vnéjsim signalem;

« Sprava vypadku energie uzavienim ventilu (pouze pokud je
driver napdjen 24 Vac a pfipojen k uré¢enému prvku pfislusenstvi
EVD0000UCO);

« Pokrocild sprava alarmda.
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Od revize softwaru 4.0 byly zavedeny nové funkce:

+ napéjeni 24 Vac nebo 24 Vdc, ve druhém pfipadé bez uzavreni ventilu
pfi vypadku napdjeciho napétf;

+ Doba predbézného umisténi nastavitelné parametrem;

+ Pouziti digitalnich vstupl k zapnuti/vypnuti regulace v pfipadé ztraty
komunikace s programovatelnym ovlada¢em pCO.

+ schopnost fidit elektronicky expanzni ventil v okruhu chladiva s
kompresorem s bezkartdc¢ovym ss motorem (BLDC), fizenym driverem
CAREL Power+ (s invertorem).

Od revize softwaru 5.0 byly zavedeny nové funkce:

+ sprava novych chladiv;

+ schopnost fidit kaskddové systémy CO2 s definici chladiva v prvnim a
druhém okruhu;

+ ochrana proti vysoké kondenzacni teploté (Reverse HiTcond) pro
kaskadnf systémy CO2;

+ méfeni podchlazeni;

+ pohotovostni poloha ventilu nastavitelna parametrem

+ Od revize softwaru 5.4 byly zavedeny nové funkce:programovatelné
fizenf prehfivani a specidlnich funkci a programovatelny polohovac:
tyto funkce vyuzivaji technologii a know-how firmy CAREL, co se tyce
fidicf logiky;

+ volba chladiva;

« fizeni snimacem hladiny pro zaplaveny vyparnik;

+ Tizeni snimacem hladiny pro zaplaveny kondenzétor.

Od revize softwaru 7.2-7.3 byly zavedeny nové funkce:

+ zpozdéni nabijeni baterie;

+ 0-5Vvngjsisignal.

Od revize softwaru 7.8/7.9 byly zavedeny nové funkce, veetné:
+ sprava alarmu sondy;

« fizeni novych ventild.

Od revize softwaru 9.0/9.1 byly zavedeny nové funkce, v¢etné:
« Tizeni novych chladiv;
+ deaktivace alarmu rychlé sondy.

Série prislusenstvi pro EVD evolution

Displej (kéd EVDIS00**0)

Snadno pouzitelny a kdykoliv odnimatelny z pfedniho panelu driveru,
béhem bézného reZimu zobrazuje vsechny ddlezité systémové
proménné, stav vystupu relé, a rozeznavd aktivaci ochrannych funkci
a alarmd. Béhem uvadéni do provozu navédi instalacniho technika pfi
nastavovani parametrd pozadovanych ke spusténi instalace, a kdyz uz
je toto dokonceno, mulze kopirovat parametry do ostatnich driverd.
Modely se lisi prvnim nastavitelnym jazykem, druhym jazykem pro
vSechny modely je angli¢tina. EVDIS00**0 mUze slouzit ke konfiguraci a
monitorovani viech fidicich parametrd, pfistupnych pres servisni heslo
pro Uroven servis (instala¢ni technik) a vyrobce.
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Fig. 1.a

USB/tLAN prevodnik (kéd EVDCNVOOEO)

USB/tLAN pfevodnik je po odstranénipanelu s LED pfipojeny k servisnimu
sériovému portu. Je vybaven kabely a konektory, umoznuje pfipojit
EVD evolution pfimo k pocitaci, kterym, za pouziti programu VPM Ize
konfigurovat a programovat driver. VPM také muze slouzit k aktualizaci
firmwaru driveru a displeje.

e
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Prevodnik USB/RS485 (kod CVSTDUMORO)
Prevodnik je poufit jen k pfipojeni konfiguracniho pocitace k ovladacdm
EVD evolution, jen pro modely RS485/Modbus®.

Fig. 1.b

Modul Ultracap (k6d EVD0O000UCO)

Tento modul upevnény na listu DIN  zarucuje docasné napdjent
driveru v pfipadé vypadku napdjeni tak dlouho, aby doslo k zavfeni
pfipojenych elektronickych ventild (jednoho ¢&i dvou). Nenf pak nutno
instalovat solenoidovy ventil. Tento modul obsahuje kondenzatory
Ultracap, s mnohem del3f Zivotnosti nez u modulu obsahujictho olovéné
akumuldtory. Za pouhé 4 minuty nabfjeni dokdze modul znovu napdjet

dva ventily Carel (nebo 5 minut v pfipadé dvojic ventild jinych znacek).

BN NN W

Fig. 1.c

Ventilovy kabel E2VCABS*00 (IP67)

Stinény kabel s vestavénym konektorem pro pfipojeni pohonu ventilu.
Pro pfipojeni také mlze byt samostatné zakoupen konektor kéd
E2VCONOO00O (IP65).

Fig. 1.d

Plovakova snimac hladiny (P/N LSR0013000)

Snimac hladiny méff mnozstvi chladiva ve vyméniku tepla. Ten se pouziva
pri fizeni ventilu podle hladiny tekutiny v zaplaveném vyparniku nebo
kondenzatoru. Mozno pofidit se zavitovym i pfirubovym pfipojem.

Fig. 1.e



CAREL

2. INSTALACE

2.1 Montaz na listu DIN a rozméry

2.3 Schéma zapojeni - rizeni prehrati

EVD evolution je dodavan s konektory s potiskem pro zjednoduseni

zapojen. CAREL EXV
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| 70 | 60 EVDCNVOOEO Lres
T e OPEN
Fig.2.a ; clost
g — |
N i
I
. @ U000 oooooD
2.2 Popis svorek . _ emm
n r %g % % oo GND'WR)«J
R e S R E
Power Supply EXV connection A REIayA
Uuuuyuygyuuuuygyuuy
M =) B | | E— |~ R %
@D EVD evolution O @
Fig. 2.c
o (*) v kombinaci s ventily Alco EX7 nebo EX8, pouZijte transformator 35 VA
n / (kod TRADRFE240)
Legenda:
1 zeleny
2 Zluty
ANNNNNNNNNNNNNN 3 hnédy
Analog - Digital Input Network 2 bily
g E % RXE 5 PC pro konfiguraci
J 6 prevodnik USB/tLAN
7 adaptér
8 pomérovy tlakovy snimac — vyparovaci tlak
. 9 NTC teplota sani
Fig. 2.b 10 digitalni vstup 1 konfigurovany pro aktivaci requlace
11 volny kontakt (az do 230 Vstr)
Vyvod Popis 12 solenoidovy ventil
G, GO Napajeni 13 signal alarmu
VBAT Nouzové napajeni
A\ Funkénizem
1324 Napajeni krokového motoru
COM1,NO1  Relé alarmu Poznamka:
GND Zem pro signal kabel | K e
VREF Napajeni pro aktivni sondy stinéni kabelu ventilu pfipojte k uzemnénfi rozvadéce;;
S1 Sonda 1 (tlakova) nebo 4 az 20 mA vnéjsi signal « Uziti driveru pro fizeni prehfati pozaduje pouzit tlakovou sondu na
S2 Sonda 2 (teplotni) nebo 0 az 10V vnéjsi signél vyparniku ST a teplotni sondu S2, kterd bude pfiddna za vyparnik
S3 Sonda 3 (tlakova) a digitalni vstup 1/2 pro aktivaci fizeni. Jako alternativa pro digitalni
SDA:W SD(i)gi?z;Ir?i(\};Elng) vstup 1/2 mze byt Fizenf aktivovano pres dalkovy signal (tLAN, pLAN,
DI2 Digitalni vstup 2 RS485/Modbus®). Pro umisténi sond vztahujicich se k dalsim uzitim, viz
533 Svorka pro pripojeni tLAN, pLAN, R5485, Modbus® kapitolu,Rizeni";
Svorka pro pripojeni tLAN, pLAN, RS485, Modbus® + Vstupy ST, S2 jsou programovatelné, a pfipojenf ke svorkam zalezf na
B Svorka pro pripojent pLAN, RS485, Modbus® nastaveni parametrd. Viz kapitoly ,Uvedeni do provozu” a,Funkce”;
aa servisni sériovy port (pfistup ziskdte sejmutim krytu) : T'f?kOYa lsonda ST V dlagramu ,Je pomerovva. Viz diagram Ot?ecneh9
b Sériové port pripojeni pro ostatni elektronické sondy, 4 az 20 mA nebo kombinované.
Tab.2.a + V pfipadé ovladace prehidti s kompresorem BLDC jsou potfeba Ctyfi

sondy, dvé pro méfeni prehfati dvé pro méfeni prehiati vystupu a
teploty vystupu. Viz kap. 5.
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Instalace

Pfi instalaci postupujte nasledovné, s odkazem na schémata zapojent:

1. Pripojte sondy: sondy mohou byt nejdale 10 metrd od driveru, nebo

maximalné 30 metrd pfi pouzitl stinénych kabelld o minimalnim

prafezu vodice T mm?

Pripojte jakykoliv digitaIni vstup, maximalni délka 30 m;

Pripojte napdjecikabely k motoréim ventil(: pouzijte 4vodicovy stinény

kabel AWG 22 Lmax=10 m nebo AWG 14 Lmax=50 m; pokud

ptipojite driver ale ne motory, driver vytvori alarm “Chyba motoru

EEV": Viz odstavec 9.5;

4. Pozorné vyhodnotte maximalni kapacitu vystupu relé specifikovanou
v kapitole ,Technické specifikace”;

5.V pripadé nutnosti pouzijte bezpec¢nostni transformator v tfidé 2,

adekvatnim zplsobem chranény pred zkratem a pretizenim. Viykon

transformétoru najdete v celkovém schématu zapojenti a technickych

vlastnostech.

Minimalnf prirez spojovacich kabell je 0,5 mm?

7. Zapnéte driver, v pfipadé napdjeni 24 VVdc. ovladac provede uzavieni
ventilu.

24

w N

o

APozor: v pfipadé napédjeni 24 Vdc nastavte parametr “Typ

napajeni’=1 ke spusténi regulace. Viz odst. 6.1.

8. Naprogramujte driver, pokud je to tfeba: viz kap. "UzZiv. rozhrani";

9. Pripojtesériovousit,pokudjeinstalovana:uzemnénipfipojtepodlenize
uvedenych schémat.

Drivery v sériové siti
Pripad 1: Vice driverl propojenych v siti, napajené ze stejného
transforma’toru.Typické uzitf pro sérii driver uvnitf stejného rozvadéce.

230Vac T
24Vac

Fig. 2.d
Pfipad 2: Vice driverll propojenych v siti, napdjené z rlznych

transformétord (GO nenf pfipojeno k zemi). Typicka uziti pro série driverd
v rliznych rozvadécich.

230Vac

230Vac

Fig. 2.e
Pripad 3: Vice driverl propojenych v siti, napajené z rlznych

transforméatord, pouze jednim zemnicim bodem. Typickd uZiti pro série
driverd v réznych rozvadécich.

230Vac

;
Fig. 2.f

A Dulezité: uzemnéni GO a G na driveru pfipojeném k sériové siti
zpUsobi trvalé poskozeni driveru.

"EVD evolution”+0300005CS - rel. 4.0 - 16.02.2023
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Fig. 2.9

Prostiedi pro instalaci

A Dalezité: Neinstalujte drivery do prostiedi s nize uvedenymi

charakteristikami:

« Relativni vihkost vy$3i nez 90% nebo s kondenzaci;

« Silné vibrace nebo nérazy;

« Plsobenf trvale stiikajici vody;

+ Plsobenfagresivniho a znecisténého prostredi (napf.: sirné a ¢pavkové
vypary, sland mlha, kour), aby nedoslo ke korozi nebo oxidaci;

« Silné magnetické vyzafovani a/nebo vyzafovani radiovych vin
(neinstalujte pobliz vysilacich antén);

- Vystaveni driveru pifmému slunecnimu svétlu a pfirodnim vlivim
vieobecné.

A Dulezité: Pokud pfipojujete driver, musite brat v potaz nasledujici

upozornént:

« Pokud je driver pouzit jinak nez podle tohoto ndvodu, nenf zaru¢ena
uroven ochrany.

« Nespravné pripojenf ke zdroji energie mize vazné ponicit driver;

« PouZivejte pouze kabelové koncovky, které jsou vhodné pro
odpovidajici svorky. Povolte Sroub, viozte konec kabelu, dotdhnéte
sroub a lehkym zataZzenim za kabel zkontrolujte, zda drZf;

« Oddélte od sebe, jak nejvic je to mozné, (alespon 3 cm), sondu a kabely
digitdlniho vstupu od silovych kabell k zatézim, abyste se vyhnuli
moznym elektromagnetickym rusenim. Nevedte napdjeci a signalové
kabely v jednom Zlabu (v¢etné Zlabu v elektrickém panelu);

« Nainstalujte stinéné kabely motoru ventilu do Zlabu k sonddm;
pouzitim stinénych kabell zabrante ruseni kabell k sonddm;

« Neinstalujte signalové kabely do tésné blizkosti silovych prvkd (stykacd,
jistict atd.). Signdlové kabely musi byt co nejkratsi a nesmi vést kolem
silovych prvkd;

« Vlyhnéte se napdjenidriveru pfimozhlavniho zdroje energie v rozvadédi,
pokud zésobuje rliznd zafizent, jako napt. stykace, solenoidové ventily,
atd, kterd budou vyzadovat oddéleny transformator.

« *EVD EVO is a control to be incorporated in the end equipment, do
not use for flush mount

- *DIN VDE 0100: Protective separation between SELV circuit and other
circuits must be guaranteed. The requirements according to DIN VDE
0100 must be fulfilled. To prevent infringement of the protective
separation (between SELV circuit to other circuits) an additional fixing
has to be provided near to the terminals. This additional fixing shall
clamp the insulation and not the conductor”.
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2.5 Fungovani ventilu v paralelnim a
dopliikovém rezimu

EVD evolution dokdZe ovlddat dva ventily CAREL stejného modelu
spojené dohromady v paralelnim rezimu, kdy se chovaji stejné, nebo
v doplikovém rezimu, kdy se jeden otevfe a druhy o stejné procento
zavfe. Toto chovéni nastavite hodnotou parametru “ventil” (‘Dva EXV
spojené dohromady”) a pfipojenim vodict napajeni motoru ke stejnému
konektoru. V nasledujicim prikladu chcete ovladat ventil B_1 doplnkové s
ventilem B_2, zameénte pripojeni vodicl 1a 3.

2 ventily CAREL spojené paralelné 2 ventily CAREL spojené doplnkové

CAREL EXV CAREL EXV
VALVE A_1 VALVE B_1 .
4 4
2 I 2 I
3t 3 !
H %i)
CAREL E*V CAREL BV
VALVE A 2 X VALVE B_2 ,
junl T
4 11 4 [T1
2 Il 2 il
3. 11 1 11
i1 13,
E S
‘ ‘
: :
3 324 w 3[2]4
b T ;
Fig.2.h

o Poznamka: Provoz v doplrikovém a paralelnim rezimulze vyuzitjens
ventily CAREL, v mezich uvedenych v nasledujici tabulce, kde OKznamen,
ze ventillze pouzit se vsemidruhy chladiv pfijmenovitém provoznim tlaku.

Model ventilu CAREL
E2V* |E3V* E4V* E5V* |E6V* |[E7V*

dvaEXV |OK |E3V45, E4V85, NE NE |NE
zapojené MOPD = 35 bars MOPD = 22 bars
spole¢né E3V55, E4V95,

MOPD = 26 bars MOPD = 15 bars

E3V65,

MOPD = 20 bars

o Poznamka:

+ MOPD = Max. diferencial prov. tlaku
+ Dva ventily CAREL ExV musi byt stejného modelu (napf. 2x E2V, 2x E3V,
2x E4V).

2.6 Sdilena sonda tlaku

Sdilet Ize jen sondy tlaku 4 az 20 mA (ne pomérové). Sonda mdze byt
sdilena mezi maximalné 5 drivery. U multiplexnich systéma, kde ovladace
EVD evolution1 az EVD evolution5 sdileji stejnou sondu tlaku, vyberte
normalni moznost pro EVD evolution1 moznost “vzdaleny” pro viechny
ostatni drivery, kterych mlze byt celkem pét. EVD evolution6 musf
pouzivat jinou sondu tlaku P2.

PRIKLAD
EVD Evolution1 az |EVD evolution 5 EVD evolution 6 ‘
Sonda S1 |-0,5az7 barg (P1) | az |Dalkovy ovladac, 0,5 az |-0,5 az 7 barg (P2)
7 barg
EVD Evolution 1 EVD Evolution 5 EVD Evolution 6

— s = — ¢ = o8 =
SO QR 3 B0 GND R SN QR S B8 GNDTwR GEX3 QR 3 55 GNDTwRe
Ls /§ LJ U Lr U

Fig. 2.

Legenda:  P1_|Sdilend sonda tlaku
P2 [Sondu tlaku

1

2.7 Pripojeni modulu EVBAT00400

Modul EVBAT00400 dokéZe pfi vypadku napdjenf zavfit ventil. Dig. vstup
1/2 |ze nastavit na detekci alarmu, Vybité baterie”.

o) EVBAT00500
8

VBAT]|

EVD Battery module
EVBAT00400

t, (3,0

EVD evolution

GND

pn
-] b2

Y

24Vac

ﬁ

230Vac

2AT
35VA
TRADRFE240

Fig.2,j

o Pozndmka: nastavte parametr “Zpozdéni nabijeni baterie” v
zavislosti na aplikaci. Viz kapitola “Funkce”.

2.8 Pripojeni USB-tLAN konvertoru

Postup:

« Odstrante kryci desku LED stlacenim upevnovacich bod;
» Zasurite adaptér do servisniho sériového portu;

« Pripojte adaptér k prevodniku a poté k pocitaci;

+ Vypnéte driver.

Iy

B
w
~
IS

COMA

<
S
=

nonnononNnnnNonNnn

NET

i @)
OPEN

CLOSE

&

™

uuuululuuyuuuuy
_. wA@g

% 538 GND TR

1] u

VREF

o
z € -
550803

Fig. 2.1
Legenda:
1 servisni sériovy port 3 prevodnik USB/tLAN
2 adaptér 4 osobni pocitac
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o Poznambka: Pfi pfipojeni pres servisni sériovy port mdze program
VPM slouzit ke konfiguraci driveru a aktualizaci driveru a firmwaru
displeje, ke stazenf je k dispozici na strankach. Viz. dodatek.

2.9 Pripojeni prevodniku USB/RS485
Konfiguracni pocitac Ize pres prevodnik USB/RS485 a sériovy port pfipojit
jen k EVD evolution RS485/Modbus® , podle nasledujiciho schématu.

nonooonoonnNnNnnn

o

OPEN
CLOSE

& ==

[]

Fig.2.m

Legenda: 1 |PC pro konfiguraci
2 [Prevodnik USB/RS485

o Poznamka:

 sériovy port lze vyuZit ke konfiguraci pomoci programu VPM a k
aktualizaci firmwaru driveru, ktery Ize stdhnout z http://ksa.carel.com;

v z4jmu Uspory Casu Ize k pocitaci pfipojit az 8 drivert EVD evolution
a aktualizovat firmware najednou (kazdy driver musi mit svou sitovou
adresu).

2.10 Nahravani, stahovani a reset parametri
(displej)

Postup:

1. Stisknéte soucasné Help a Enter na 5 sekund;

2. Zobrazi se menu s vice volbami, pro zvoleni pozadovaného procesu
pourzijte tlacitka UP/DOWN,;

3. Potvrdte stisknutim ENTER;

4. Displej bude okam?zité pozadovat potvrzen, stisknéte tlacitko ENTER;

5. PokudbylatatoakceUspésné provedena,zobrazise nakoneczpravapro
oznamen| této ¢innosti;

+ NAHRAVANI: Displej uklada viechny hodnoty parametrd na zdrojovy
driver;

« STAHOVANI: Displej kopiruje viechny hodnoty parametr(i do cilového
drivery;

+ RESET:Vsechny parametry na driveru jsou znovu nastaveny na defaultnf
hodnoty. Viz tabulku parametr( v kapitole 8.

A Dulezité:

+ Proces musi byt proveden se spusténym driverem;

« NEODSTRANUJTE displej z driveru béhem NAHRAVANI, STAHOVANI, ani
RESETU;

+ Parametry nemohou byt stazeny, pokud ma zdrojovy a cilovy driver
nekompatibilni firmware.

2.11 Zobrazit elektrické pripojeni (displej)

Zobrazeni elektrického pfipojenf driverd A a B vyvoldte pfepnutim do
rezimu zobrazent. Viz. odstavec 3.3.

"EVD evolution”+0300005CS - rel. 4.0 - 16.02.2023
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2.12 Obecné schéma zapojeni

PRIPAD 1: PRIPAD 3:
Napajeni 230 Vsti' s nouzovym modulem Napéjeni 24 Vss
b Tt I
I
| 1l K | CARELEW @ 2 e D M- :
: EVD0000UCO i : ! A 2 o = 1 Sporlan | : DANFOSS | : ALCO "
CFE
! EE : Doles o : V|B|i : SEI/SEH/ SER : | ETS/CaMT : | E;-’;g :
1 1 ! A 1 1
. &0 L Q Q ! S | i L e, O N oy (O !
! ULTRACAP B | ] : N 14 | (@) | ©)] |
! N | @ [ e ) 4 @ 1 @ |
| : | 2AT : C | 4 b (4>':—| 65) S 69 !
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! ! | _ 1 =
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I
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- i
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5] 57 2 shiel
PRIPAD 2: S N =
. H . .
Napajeni B o= pco
230 Vst bez ==
. Uooooooooooooog \_ll__-_"BLAN “-=}—=
nouzového P shield
4 +
modulu % § S0 R % 5D GNDTUR o
LT U S+ - pCo
Modbus® | P
|_\—Hd-—| RS485 (o N
EVDOOOOEO*: tLAN version
EVDOOOOE1*: pLAN version
EVDOOOOE2*: RS485 version
CVSTDUMORO
% ®
s ©) s GIF T
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ot - m - o - a
R S53 3 % 0 €530 % 5o

®|_, oD LI

2 com | @L%
@-

Coy

3

&
88

LD

Fig. 2.0
(*) v kombinaci s ventily Alco EX7 nebo EX8, pouZijte transformator 35 VA
(kod TRADRFE240)

A pripojeni k EVDOOOOUCO
Legenda: B pripojent k elektrické tlakové sondé (SPK**0000) nebo odolnému
1 zeleny 10 digitélni vstup 1 konfigurovany tlakovému prevodniku (SPKT00**C0)
2 Zuty pro aktivaci requlace C pripojent jako reguldtor polohy (vstup 0 az 10 Vss)
3 hnédy 11 volny kontakt (az do 230 Vstt) B) pripojent jako reguldtor polohy (vstup 4 az 20 mA)
4 bily 12 solenoidovy ventil E pripojeni ke kombinované tlakové/teplotni sondé (SPKPO0O**T0)
5 konfigura¢ni pocitac 13 signdl alarmu F pripojeni k zaloZnim sondam (S3, S4)
6 prevodnik USB/tLAN 14 Cerveny G pripojeni k pomérovému tlakovému prechodniku (SPKTO0**R0)
7 adaptér 15 cermny H pripojent jinych typl ventill
8 pomérova tlakové sonda 16 modry L Pfipoj k plovékovému snimaci hladiny(P/N LSR00*3000)
9 sonda NTC 17 konfigura¢ni/dohledovy pocitac A maximalni délka pripojovaciho kabelu k EVDOO0OOUCO modulu je 5m
1

o Poznamka: konfiguraci digitalnich vstup( viz odst. 6.3.

pripojovaci kabel pro ventilovy motor musf byt 4-dratovy, kryty,

2 AWG 18/22 Lmax=10m

13
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Uzivatelské rozhrani se skldda z 5 LED, které zobrazuiji stav ¢innosti, jak je
ukdzano v tabulce:

n 1
UUuuuugyguuygyguuuygyu
| | I m—] | —
@D EVD cvolution w0
13
AIAIAIAIAIAIAIAIAIAIAIAIAIAIA
1) U
Fig.3.a
Legenda:
LED ON OFF Blika
NET Pripojeni je aktivovdno  Zadné pripojent Komunika¢ni chyba
OPEN__ Otevirani ventilu - Driver neni aktivovén (¥)
CLOSE  Zaviréni ventilu - Driver nenf aktivovan (*)

D Aktivni alarm - -

T

O

(*) Cekéni na dokonceni po¢atecni konfigurace

Driver pod napétim Driver bez napéti Nespravné napdjeni (viz

kap. Alarmy)

Tab.3.a

3.1 Montaz desky displeje (prislusenstvi)

Pokud jiz byla deska displeje nainstalovéana, slouzi k provedenf veskerych

procest konfigurace a programovéni na driveru. Zobrazuje stav

¢innosti, podstatné hodnoty pro typ fizeni, které driver provadi (napf.

fizeni prehfati), alarmy, stav digitalnich vstupl a vystupu relé. Nakonec

mUze ukladdat konfiguracni parametry pro jeden driver, a pfenaset je do

druhého driveru (viz proces nahravéani a stahovani parametra).

Pro instalaci:

+ Odstrante kryt stlacenim pfipevriovacich bodg;

+ Nasadte desku displeje, jak je vidét na obrazku;

+ Displej se spusti, a pokud je driver prave uvadén do provozu, spusti se
proces konfigurace, popsany krok po kroku.

press

1Ly Y

press
Fig. 3.b

A Dalezité: Driver nenf aktivni, pokud nebyl dokoncen proces
konfigurace.

Predni panel nynf drZi displej a klavesnici, tvofenou 6 tlacitky, kterd po
samostatném stisknuti nebo stisknuti v kombinaci s dalsimi tlacitky, slouzi
k provedeni vsech konfiguracnich a programovacich ¢innosti na driveru.

"EVD evolution”+0300005CS - rel. 4.0 - 16.02.2023
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3. UZIVATELSKE ROZHRANI

3.2 Displej a klavesnice

Graficky displej zobrazuje 2 systémové proménné, stav fizeni driveru,
aktivaci ochran, jakékoliv alarmy a stavy vystupu relé.

——6)
7—@

N

el
-- Rele

L\ Apertura
{ waluvola

i

EC% prg Esc ¥ P | €

Fig. 3.c

Legenda:
1 Prvnizobrazend proménnd
2 Druhd zobrazena proménna
3 Stavrelé
4 alarm (stisknéte ,HELP")
5  Aktivovana ochrana
6  Stavfizeni
7 Probihd adaptivni fizeni
Zapisy na displej

Stav fizeni Ochrana aktivni
ON Provoz LowSH Nizké prehrati
OFF Rezim pfipravenosti LOP Nizkd vyparna teplota
POS Polohovani: MOP Vysoké vyparna teplota
WAIT Cekani Viysoka Vysoka kondenzacni teplota

Tkond

CLOSE Zavieni
INIT Postup rozpoznani chyby

motoru ventilu (¥)
TUN Probiha ladéni

Tab.3.b
(*) Postup rozpoznani chyby motoru ventilu Ize zakézat. Viz odstavec 9.5

Klavesnice

Tlacitko Funkce

Prg Otevird obrazovku pro vloZenf hesla pro pfistup programovaciho
maédu.

ED * Pokud jste ve stavu alarmu, zobrazi se seznam alarm(;

=% « V drovni Vyrobce’, pfi pretd¢eni parametrd, se zobrazi

vysvétlujici obrazovky (Help).
Esc » Timto se vystupuje z Programovani (Servis/Vyroba) a

zrezimU displeje;
» Po nastaveni parametru se timto vystoupi bez ulozeni zmén;

R S + Zména obrazovky;
* Zvyseni/snizeni hodnoty.
UP/DOWN
Y « Prepinani ze zobrazeni na rezim programovéni parametru;
Vstup « Potvrzeni hodnoty a ndvrat do seznamu parametrd.

Tab. 3.

o Poznamka: Standardné zobrazené proménné Ize vybrat konfiguracf
parametrd “Zobrazit hlavni prom. 1"a"“Zobrazit hlavni prom. 2" Viz seznam
parametrd.
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3.3 Rezim zobrazeni (displej)

ReZim zobrazeni slouzi k zobrazeni uzitetnych proménnych, které

znazornujf ¢innost systému.

Zobrazené proménné zavisi na typu zvoleného fizeni.

1. Stisknéte jednou nebo vickrat tlacitko Esc, pro prepnuti na standardnf
zobrazent:

2. Stisknéte UP/DOWN: displej zobrazi graf prehrati, procento otevrenf
ventilu, vyparny tlak a teplotu a teplotu na sanf;

3. StisknéteUP/DOWN:displejzobrazipromeénné potésezobraziobrazovky
sond a elektrického pfipojeni motory;

4. Stisknéte Esc pro vystup z rezimu zobrazen.

Pro kompletni seznam zobrazenych proménnych na displeji, viz kapitolu:
JTabulka parametr(”.

3.4 Rezim programovani (zobrazeni)

Parametry Ize upravit pomoci predni kldvesnice. Pristup se lisi dle
uzivatelské Urovné: Servis (instalacnf technik) a vyrobce.

Modifikace servisnich parametri

Servisni parametry, stejné jako parametry pro uvadéni driveru do provozu
obsahuji parametry, ur¢ené pro konfiguraci vstup, relé vystupu, zadanou
hodnotu prehrati nebo typ fizenf obecné a ochranné mezni hodnoty. Viz
tabulka parametrd.

Postup:
1. Stisknéte jednou nebo vickrat tlacitko Esc, pro prepnuti na standardnf
zobrazenf;

2. Stisknéte Prg: displej zobrazi PASSWORD-pozadavek na heslo;

3. StisknéteENTERavloZtehesloproServisnitroven:22,poc¢inajeposlednf
¢islici, a potvrzenim kazdé ¢islice pomoci tlacitka ENTER;

Pokud je vlozend hodnota spravnd, zobrazi se prvni modifikovatelny
parametr, sitova adresa;

Stiskem UP/DOWN vyberte parametr, ktery ma byt nastaven;
Stiskem ENTER prejdéte na hodnotu parametru;

Stiskem UP/DOWN upravte hodnotu;

Stiskem ENTER uloZte novou hodnotu parametru;

Zopakujte kroky 5, 6, 7, 8 pro modifikaci ostatnich parametr(;

O Stisknéte Esc pro vystup z procesu modifikovani servisnich parametr.

B

So®Now

HELP

prg Esc 4 4P €&

™

Fig.3.e

o Poznamka:

« Pokud je pfi nastavovani hodnota parametru mimo rozsah, nenf zadanf
pfijato a po chvilce se zobrazi pdvodni hodnota parametru;

« Pokud nenf stisknuto zadné tlacitko, vrati se displej po 5 minutach
automaticky do standardniho rezimu;

+ Pokud chcete nastavit zdpornou hodnotu, prejdéte na prvni ¢islici a
stisknéte Up/Down.

Modifikace parametr( vyrobce

Vyrobni Uroven slouzi ke konfiguraci vsech parametrl driveru a navic
k servisnim parametrdim také slouzi ke konfiguraci parametrd, vztahujicich
se k ovlddani alarmu, sond a konfigurace ventilu. Viz tabulka parametra.

Postup:
1. Stisknéte jednou nebo vickrét tlacitko Esc, pro prepnuti na standardni
zobrazeni;

2. Stisknéte Prg: displej zobrazi PASSWORD-pozadavek na heslo;
3. Stisknéte ENTER a vloZte heslo Vyrobni Urovné: 66, pocinaje poslednf
¢islici, a potvrzenim kazdé ¢islice pomoci tlacitka ENTER;
4. Pokudjevlozendhodnotaspravna,zobraziseseznamkategoriiparametrd:
- Konfigurace
- Sondy
- Rizeni
- Specidlni
- Konfigurace alarmu
- Ventil
5. Stisknétetlacitka UP/DOWN prozvolenikategorie, atlacitko ENTER pro
pristup k prvnimu parametru v kategorii;
Stisknéte UP/DOWN pro zvoleni parametru, ktery ma byt nastaven;
Stisknéte ENTER pro presun na hodnotu parametru;
Stiskem UP/DOWN upravte hodnotu;
Stiskemn ENTER ulozte novou hodnotu parametru;
Zopakujte kroky 6,7,8 pro modifikaci ostatnich parametrd;
0. Stisknéte Esc pro vystup z procesu modifikovanivyrobnich parametrd.

o
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Fig. 3.f

o Poznamka:

« Vdechny parametry driveru Ize ménit na urovni Vyrobce;

« Pokud je pfi nastavovani hodnota parametru mimo rozsah, nenf zadanf
pfijato a po chvilce se zobrazi plvodni hodnota parametru;

+ Pokud nenf stisknuto zadné tlacitko, vrati se displej po 5 minutach
automaticky do standardniho rezimu.
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A Dulezité: jestlize nelze pofidit chladivo odpovidajici danym

parametrdm, kontaktujte servis CAREL a:

1. potvrdte, Ze je fidici jednotka pCO controller + expanzni elektronicky
ventil CAREL kompatibilni s pozadovanym (uzivatelskym) chladivem;

2. uvedte Udaje o pozadovaném uzivatelském palivu a zadejte je do
parametrd: “Dew a...f vysoky/nizky” a “bublina a...f vysoky/nizky”
Viz tabulka parametrd.

4.1 Uvadeéni do provozu

Po dokonceni elektrického zapojeni (viz kapitola Instalace) a pfipojeni

napdjent je k uvedeni fidici jednotky do provozu nutné provést operace

podle toho, jaky typ rozhranf je pouzit; vzdy vsak jde v podstaté o

nastaveni 4 parametrd :chladivo, ventil, typ sondy tlaku S1 a typ hlavniho

ovladani.

Typy rozhrani:

+ DISPLEJ: Po spravném nakonfigurovani parametrl je pozadovéno
potvrzeni. Teprve po potvrzeni bude ovladac aktivovén k funkci, bude
zobrazena hlavni maska displeje a regulace bude moct zacit ve chvili,
kdy bude vyslan pozaadvek z ovladace pCO pres LAN nebo po uzavieni
digitalniho vstupu DI1/DI2. Viz odstavec 4.2;

+ VPM: Pro aktivaci fizeni driveru pres VPM nastavte ,Aktivaci EVD fizen("”
na 1; toto je zahrnuto v bezpec¢nostnich parametrech, pod odpovidajici
Urovni pristupu. Nicméné, prvni by mély byt nastaveny parametry
nastaveniv odpovidajicim menu. Driver poté bude aktivovan k ¢innosti
a bude mozné zahdjit fizeni, pokud bude pozadovano regulatorem
pCO pres LAN, nebo pokud se sepne digitalni vstup DI1/DI2. Pokud
by méla byt nastavena ,Aktivace EVD fizeni” na 0 (nulu) kvili poruse
nebo z jakéhokoliv jiného dlvodu, driver okamzité zastavi fizeni a
setrva v rezimu pfipravenosti dokud se znovu neaktivuje, s ventilem
zastavenym v poslednf pozici;

+ SUPERVISOR: Ke zjednoduseni uvadéni vétsiho poctu driverl do
provozu pomoci Urovné Supervisor je ovladani nastaveni na displeji
zjednoduseno pouze na nutno zadani sitové adresy. Poté Ize displej
odpojit a konfiguraci pomoci Urovné Supervisor odloZit na pozdéji
nebo dle potfeby displej znovu pfipojit. Pro aktivaci fizeni driveru v
rezimu nadiazeného systému, nastavte ,Aktivaci EVD fizeni”; toto je
zahrnuto v bezpecnostnich parametrech pod odpovidajici Urovni
pfistupu. Nicméneé, prvni by mély byt nastaveny parametry nastaveni
v odpovidajicim menu. Driver poté bude aktivovan k cinnosti a
bude mozné zahdjit fizeni, pokud bude pozadovadno reguldtorem
pCO pres pLAN, nebo pokud se sepne digitdlni vstup DI1/DI2.
Jakje zvyraznéno na nadrazeném systému, uvnitf zZlutého informacniho
pole, vztahujiciho se k parametru ,Aktivace EVD fizeni’, pokud by
méla byt nastavena ,Aktivace EVD fizeni” na 0 (nulu) kvili poruse
nebo z jakéhokoliv jiného dlivodu, driver okamzité zastavi fizeni, a
setrva v rezimu pfipravenosti, dokud se znovu neaktivuje, s ventilem
zastavenym v posledni pozici;

+ pCOPROGRAMOVATELNY REGULATOR: Pokud je to nezbytné, je prvni
operaci,kterdmabytprovedena,nastavenisitovéadresy pomocidispleje.

A Dalezité: U ovladace se sériovym portem pLAN postupujte
podle pokynd uvedenych v nasledujicim odstavci pro nastaveni adresy.

Pokud je pouzit driver pLAN, tLAN nebo Modbus®, pfipojeny k fadé
pCO reguldtord, nebude nutné nastavit a potvrdit parametry nastaveni.
Fakticky budou spravné hodnoty fizeny aplikaci, bézici v pCO. Nastavte
tedy jednoduse adresy pLAN, tLAN nebo Modbus®, pro driver, jak je
pozadovano uzitim pCO reguldtoruy, a po nékolika sekundach se spustf
komunikace mezi obéma pfistroji a driver bude automaticky aktivovan
k fizeni. Na displeji, ktery poté muze byt odstranén, se zobrazi hlavni
menu a spusti se fizenf, pokud je pozadovano reguldtorem pCO, nebo
digitalnim vstupem DI1/DI2.

Pokud neprobihd zadna komunikace mezi pCO a driverem (viz odstavec

LAlarm poruchy LAN"), bude driver schopen pokracovat v fizeni na

zékladé stavu digitalniho vstupu DI1/DI2. Viz odst. 6.3.
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4. UVEDENIi DO PROVOZU

4.2 Nastaveni sitové adresy pLAN

Adresu pLAN je nutno zafizeni v siti pfifadit podle nasledujicich pokynd:
adresy ovladace EVD Evolution je nutno pfifadit ve vzestupném porfadi
zleva doprava od fidicich jednotek (A), ovladact (B) a nakonec koncovek
.
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Fig.4.a

A Dulezité: Jestlize nebudou adresy pfifazeny timto zplsobem, tzn.
jako na prikladé uvedeném na ndasledujicim obrazku, vyskytnou se chyby,
jakmile bude bude nékterd jednotka pCO offline.
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CAREL

4.3 Rizenypostupuvedenidoprovozu(displej)

Po instalaci displeje:

éf} Prg  Esc &?\(ﬂ

Y e e b4 “S

©® /obrazl se prvni parametr: | ¢ Stiskem UP/DOWN upravte

sitova adresa; hodnoty
% Stiskem Enter prejdéte na
hodnotu parametru
Configurtion 143
Hetwork address
> N

iy pg Ec b 4 (-:T\ i g Esc 0?\(-:

ENTER

0  Stiskem
hodnotu

© Stisknéte tlacitko UP/DOWN
pro pfemisténi na dalsi parametr,
chladivo

@ Opakujte kroky 2, 3,4, 5 k Upravé hodnot parametr(: chladivo, ventil,
tlakova sonda ST, hlavni regulace;

potvrdte

vbvmﬁ }i&[j;ﬂ:] PRESS S1

green

QQ Prg  Esc &T‘ R
C_—

@ Zkontrolujte spravnost elektrického pfipojent;
® Pokud je konfigurace v

Configurtion i

Erel configuration? poradku, ukoncete postup, jinak
= HO vyberte NE a vratte se do kroku 2.

iy P oEc b 4 eT\

=

Na konci postupu konfigurace ovladac aktivuje postup rozpoznani chyby
motoru ventilu a na displeji zobrazi "INIT". Viz odstavec 9.5

V zdjmu zjednoduseni uvadéni do provozu a zabrédnéni poruch se driver
nespusti, dokud nezkonfigurujete nize uvedené:
3. Sitova adresa;

4. Chladivo;

5. Ventil:

6. Sonda tlaku ST;

7. Typ hlavniho ovladani, tj. typ jednotky, jejiz prehfati je fizeno.

Pozndmka:

+ Provystupzfizeného procesu uvedenido provozu opakované stisknéte
tlacitko DOWN a nakonec potvrdte, ze byla dokoncena konfigurace.
Rizeny proces NEMUZE byt ukoncen stisknutim tlacitka Esc;

« Pokud kon¢i proces konfigurace konfigura¢ni chybou, vstupte do
rezimu programovani servisnich parametrli a modifikujte hodnotu
pozadovaného parametru;

+ Pokud se pouzity ventil a sonda tlaku nenabizf v seznamu, vyberte
libovolny model a postup ukoncete. Poté bude driver aktivovan a
bude mozné vstoupit do rezimu programovani parametrd vyrobce a
modifikovat hodnotu pozadovaného parametru.

A Pozor: v pfipadé napajeni 24 Vdc po ukonceni privodce prvniho
uvedeni do provozu pro spusténi nastavte parametr ,Typ napajeni’=1,
jinak ventil zGstane v uzaviené poloze. Viz odstavec 6.1.
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Sitova adresa
Sitovd adresa pfifazuje driveru adresu pro sériové pfipojent
k nadfazenému systému pres RS485, a k requldtoru pCO, pfes pLAN, tLAN,
RS485/Modbus®.

Parametr/popis Def. Min.  Max. Mérna jednotka
KONFIGURACE
Sftovd adresa pLAN:30 1 207 -
altri: 198
Tab.4.a

Pri sitové komunikaci modeld RS485/Modbus® se také musi nastavit
rychlost komunikace v bitech za sekundu, parametrem “Sitova nastaveni”.
Viz odstavec 6.2

Chladivo

Typ chladiva je dulezity pro vypocet prehfati. Navic slouzi k vypoctu
teploty vypafovani a srazeni, na zakladé ¢teni tlakové sondy.
Parametr/popis

KONFIGURACE

Chladivo:

0= uZivatelsky; 1= R22; 2= R134a; 3= R404A; 4= R407C; 5= R410A; 6=
R507A; 7= R290; 8= R600; 9= R600a; 10=R717; 11=R744; 12=R728;
13=R1270; 14=R417A; 15=R422D; 16= R413A; 17=R422A; 18= R423A,;
19= R407A; 20= R427A; 21=R245Fa; 22=R407F; 23=R32; 24=HTRO1 ;
25=HTR02; 26=R23; 27 = R1234yf; 28 = R1234ze; 29 = R455A; 30 = R170;
31 =R442A; 32 = R447A; 33 = R448A; 34 = R449A; 35 = R450A; 36 =
R452A; 37 = R508B; 38 = R452B; 39 = R513A; 40 = R454B; 41 = R458A; 42
= R407H; 43 = R454A; 44 = R454C; 45 = R470A; 46 = R515B; 47 = R466A

o Pozn.:

+ U kaskddovych systém CO2 na konci uvadéni do provozu také
nastavte pomocné chladivo. Viz nasledujici odstavec.
« jestlize nenf chladivo uvedeno mezi chladivy pro parametr “Chladivo”:

1. zadejte jakékoli chladivo (napt. R404);

2. zvoltemodel ventily, tlakovou sondu S1,typ hlavnihofizenia postup
pro uvedeni do provozu;

3. zadejte programovaci méd a typ chladiva: uzivatelsky a parametry
‘Dew a...f vysoky/nizky” a “Bublina a...f vysoky/nizky’, jimiz je
definovano chladivo;

4. prozprovoznénizapnéte fizeni napf. sepnutim kontaktu digitélniho
VStupu.

Def.

R404A

Tab.4.b

Ventil

Nastaveni typu automaticky definuje na zékladé vyrobnich dat vsechny
parametry fizeni pro kazdy model.

V' programovacim rezimu vyrobce mohou byt poté fidici parametry
zcela prizplsobeny, pokud nenf pouzity ventil ve standardnim seznamu.
V takovém pfipadé bude driver detekovat modifikaci a indikovat typ
ventilu jako,Prizplsobeny”.

Parametr/popis Def.
KONFIGURACE

Ventil: 0= uZivatelsky; 1= CAREL E*V; 2= Alco EX4; 3= Alco EX5; 4= Alco CAREL
EX6; 5= Alco EX7; 6= Alco EX8 330Hz doporuceny firmou CAREL; 7= E*V
Alco EX8 500Hz specifikovany od Alco; 8= Sporlan SEI 0.5-11; 9= Sporlan

SER 1.5-20; 10= Sporlan SEI 30; 11= Sporlan SEI 50; 12= Sporlan SEH 100;

13= Sporlan SEH 175; 14= Danfoss ETS 12.5-25B; 15= Danfoss ETS 508;

16= Danfoss ETS 100B;

17= Danfoss ETS 250; 18= Danfoss ETS 400; 19= dva CAREL E*V zapoje-

né spole¢né 20= Sporlan Ser())G, J, K; 21= Danfoss CCM 10-20-30; 22=
Danfoss CCM 40; 23=Danfoss CCMT 2-4-8;

24 = vypnuto; 25= ejektory CAREL E2J17ASTNO; 26= ejektory CAREL
E2J23AT1INO; 27= ejektory CAREL E3J26AT2NO;

28= ejektory CAREL E3J33AU2NO; 29= ejektory CAREL E3J39AV3NO; 30=
ejektory CAREL E6J50AV3NO; 31= Danfoss CCMT 16; 32= Danfoss CCMT

24; 33= Danfoss CCMT 30; 34= Danfoss CCMT 42; 35= Danfoss Colibri

Tab. 4.

o Pozn.: zvolte Ventil = vypnuto, pokud hlavni fizenf = rozsifeni /0 pro
pCO, aby se predeslo zobrazeni chyby motoru EEV. Rozsifeni I/O pro fizeni
pCO Ize zvolit na z&vér zprovoznéni po vstupu do programovaciho médu.

A Dilezité:

+ Pokud jsou k jednomu vyvodu pfipojeny dva ventily CAREL EXV, musf byt
vybrany dva ventily CAREL E*V pro paralelni nebo doplrkovy provoz;

+ Jak bylo popsano, ovladani funguje jen s ventily CAREL EXV;

« Nékteré ventily CAREL nelze pfipojit: viz odstavec 2.5.
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Cidlo tlaku/hladiny chladiva S1

Nastavenim typu tlakové sondy ST se urcuje rozsah meéfeni a limitQ
alarm(, na zékladé vyrobnich dat pro kazdy model, obvykle indikovany
na vyrobnim stitku sondy.
Zvolte “hladina tekutiny CAREL" a pfipojte plovakovy snimac hladiny
CAREL pro ovlddéani nasledujicich funkcf:

- fizeni hladiny kapaliny ve vyparniku snimac¢em CAREL

- fizenfhladiny kapaliny v kondenzatoru snimacem CAREL

Viz kapitolu “Rizeni”

Parametr/popis Def.
KONFIGURACE

Sonda S1 Pomeérové:
Pomérové (vystup=0az5V)  Elektronicky (vystup=4 az 20mA) -1 az9,3 barg

1=-1az4,2 barg
2=-04 a7 9.3 barg
3=-14az9,3 barg
4=0a7 17,3 barg
5=10,85 az 34,2 barg
6=0az 34,5 barg
7=0az45 barg

8=-0,5az 7 barg

9=04az 10 barg
10=0a718,2 barg

11=0az 25 barg

12=0az 30 barg
13=0az744,8 barg
14=vzdalené, -0,5 a7 7 barg
15=vzdalené, 0 az 10 barg
16=vzdalené, 0 az 18,2 barg
17=vzdalené, 0 a7 25 barg
18=vzdalené, 0 a7 30 barg
19=vzdalené, 0 a7 44,8 barg
20=Vnéjsi signal (4 az 20 mA)

21=-1az 12,8 barg

22=0az 20,7 barg

23=1,86 a7 43,0 barg

24 = snimac hladiny CAREL
25 =0..60,0 barg

26 =0..90,0 barg

27 =Vnéjsisigndl (0az5V)

Tab.4.a

A Dalezité: Pro pfipad, Ze jsou nainstalovany dvé tlakové sondy ST a
S3, musi byt tyto sondy stejného typu. Neni povoleno pouzivat pomérové
sondy a elektronické sondy.

o Poznamka: V pffpadé multiplexovanych systémd, kde je jedna
sonda tlaku sdilena vice drivery, vyberte normalni moznost pro prvni
driver a moznost "vzdaleny” pro vsechny ostatni drivery Stejny tlakovy
prevodnik maze byt sdilen mezi maximalné 5 drivery.

Priklad: Pro pouziti stejné tlakové sondy, -0,5 az 7 bard, pro 3 drivery
Pro prvni driver zvolte: -0,5 az 7 barg

Pro druhy a tfeti driver vyberte: vzdélené -0,5 az 7 barg.

Viz odstavec 2.6

o Poznamka:

+ Rozsah méfenije ve vychozim nastaveni v menu vyrobce vzdy v barech
ukazatele (barg); parametry odpovidajici rozsahu méfenia alarmtm Ize
prizpUsobit, pokud sonda neni na standardnim seznamu. Pfi Upravé
rozsahu meéfeni driver detekuje Upravu a indikuje typ sondy S1 jako
,Prizplsobeny”.

- Software driveru pocita se mérnou jednotkou. Pokud je vybran rozsah
méfeni a pak je zménéna meérnad jednotka (z barl na psi), driver
automaticky aktualizuje limity rozsahu mérfeni a limity alarmu. VE
VYCHOZIM nastaveni je hlavni sonda méfeni S2 nastavena na “CAREL
NTC" Dalsi typy sond Ize vybrat v menu servisu.

+ Na rozdil od sond tlaku nenabizeji sondy teploty zadné upravitelné
parametry, pokud jde o rozsah méfeni, a proto Ize pouzit jen modely
uvedené na seznamu (viz kap. "Funkce" a seznam parametrd).
Limity signalu alarmu sondy lze kazdém pfipadé upravit v rezZimu
programovani vyrobce.
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18

CAREL

Hlavni regulace

Nastavenim hlavniho fizeni urcite rezim cinnosti driveru.
Parametr/popis Def.
KONFIGURACE

Hlavnf fizeni Vicendsobna
Rizeni prehtati vitrina/
1=Vicendsobna vitrina/chladirna chladirna

2=Vitrina/chladirna s vlastnim kompresorem

3="Rozdélend" vitrina/chladirna

4=Vitrina/chladirna s podkritickym CO,

5=Kondenzator R404A pro podkriticky CO,

6=Klimatiza¢ni jednotka/chladic¢ s deskovym vyménikem
7=Klimatiza¢nf jednotka/chladic¢ s trubkovym vyménikem
8=Klimatiza¢ni jednotka/chladic¢ s lamelovym vyménikem
9=Klimatiza¢ni jednotka/chladi¢ s ménitelnou kapacitou chlazeni
10="Rozdélend" jednotka/chladi¢

Pokrocilé fizeni

11=Zpétny tlak EPR

12=0btok horkého plynu tlakem

13=0btok horkého plynu teplotou

14=Nadkriticky CO, plynového chladice

15=Analogovy reguldtor polohy (4 az 20 mA)

16=Analogovy requlator polohy (0 az 10V)
17=Klimatizace/chladi¢ nebo skfin/chlazena mistnost s
adaptivnim fizenim

18=Klimatiza¢ni jednotka/chladi¢ s kompresorem Digital Scroll
19=klimatizator/chladi¢ s kompresorem scroll SIAM ANB(*)
20=requlace prehféti se 2 teplotnimi sondami

21=rozsifeni 1/O pro pCO

22= Programovatelné fizeni SH

23= Programovatelné specialni fizeni

24= Programovatelny polohovac

25 = Rizenf hladiny kapaliny ve vyparniku snimacem CAREL
26 = Rizeni hladiny kapaliny v kondenzatoru snimac¢em CAREL

Tab. 4.b
(*) jen drivery ventilGl CAREL

Zadand hodnota pfehiati a vsechny parametry, které odpovidaji PID
fizeni, fizeni ochran a vyznam a uziti sond S1 a/nebo S2 bude automaticky
nastaveno na hodnoty doporucené firmou CAREL na zakladé zvolené
aplikace.

Béhem této pocatecni faze konfigurace muize byt nastaven pouze rezimy
fizeni prehfati od 1 do 10, které se lisf podle zvolené aplikace (chladic,
chladici jednotka, atd.).

V pfipadé chyb pfi pocatecni konfiguraci mohou byt tyto parametry
pozdéji pristupné a modifikované uvnitf servisniho nebo vyrobniho
menu. Pokud jsou obnoveny standardni parametry driveru (RESET, viz
kapitolu Instalace), pfi dalSim spusténi zobrazi displej znovu fizeny proces
uvedeni do provozu.
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4.4 Pomocné chladivo

V pfipadé kaskddovych systémU tvofenych hlavnim a sekundarnim
okruhem je pomocné chladivo to v sekundarnim okruhu. Viz odstavce
,Pomocné fizeni" a ,Reverzni ochrana proti vysoké kondenzacni teploté
(HiTcond) na S3" Vychozi hodnota 0 definuje stejné chladivo jako v
hlavnim okruhu.

Parametr/popis

Konfigurace Def. Min Max UOM
Pomocné chladivo 0 - - -
-1=uZivatelsky; 0 = stejné jako v hlavnim

okruhu;

1=R22 ; 2=R134a; 3=R404A; 4=R407C;
5=R410A; 6=R507A; 7=R290; 8=R600;
9=R600a; 10=R717; 11=R744; 12=R728;
13=R1270; 14=R417A; 15=R422D;
16=R413A; 17=R422A; 18=R423A;
19=R407A; 20=R427A; 21=R245FA,
22=R407F; 23=R32; 24=HTR01; 25=HTR02;
26=R23; 1=R22 ; 2=R134a; 3=R404A;
4=R407C; 5=R410A; 6=R507A; 7=R290;
8=R600; 9=R600a; 10=R717; 11=R744;
12=R728; 13=R1270; 14=R417A; 15=R422D;
16=R413A; 17=R422A; 18=R423A; 19=R407A;
20=R427A; 21=R245FA; 22=R407F; 23=R32;
24=HTRO1; 25=HTR02; 26=R3; 27 = R1234yf;
28 = R1234ze; 29 = R455A; 30 = R170;

31 =R442A; 32 = R447A; 33 = R448A;

34 = R449A; 35 = R450A; 36 = R452A;

37 =R508B; 38 = R452B; 39 = R513A;

40 = R454B; 41 = R458A; 42 = R407H; 43 =
RA54A; 44 = RA54C; 45 = R470A; 46 = R515B; 47
= R466A

o Pozn.:

« jestlize hlavni chladivo= uzivatelské a sekundérni chladivo= uzivatelské,
je sekundarni chladivo stejné jako hlavni chladivo definované
parametry dew a..f vysoky/nizky a bublina a..f vysoky/nizky;

« jestlize je zvoleno hlavni chladivo v rozsahu od 1 do 26 a sekunddarnf
chladivo=uzivatelské, parametry sekundédrniho chladiva budou
odpovidat uzivatelskému chladivu: "Dew a...f vysoky/nizky”a“Bublina
a...fvysoky/nizky”.

Tab. 4.c

4.5 Kontroly po uvedeni do provozu

Po uvedeni do provozu:

« Zkontrolujte, zda ventil dokoncil Uplny uzaviraci cyklus pro provedent
srovnani;

« Pokud je to nezbytné, nastavte v servisnim nebo vyrobnim
programovacim rezimu zadanou hodnotu prehiéti (nebo ponechte
doporucenou hodnotu firmou CAREL na zakladé aplikace) a ochranné
mezni hodnoty (LOP, MOP, atd.). Viz kapitola Ochrany.

4.6 Ostatni funkce

Pfi vstupu do servisniho programovaciho rezimu mohou byt zvoleny
jiné typy hlavniho fizeni (nadkriticky CO,, obtok horkého plynu, atd.),

(aktivovanim pomocnych fizeni, kterd uzivaji sondy S3 a/nebo S4, a
nastavenim vyhovujicich hodnot pro Zzadanou hodnotu fizeni), a ochrany
meznich hodnot LowSH, LOP a MOP (viz kapitolu,,Ochrany”), které zavisf
na specifickych charakteristikach fizené jednotky.

Na zavér, vstoupenim do programovactho menu vyrobce, mdze byt
fizeni driveru kompletné pfizpdsobeno potfebam zdkaznika, nastavenim
funkce kazdého parametru. Pokud jsou modifikovany parametry
odpovidajici PID fizeni, bude driver detekovat modifikaci a indikuje hlavni
fizeni jako,Prizplsobené”.
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5.1 Hlavni a pomocné Fizeni

EVD evolution obsahuje dva typy fizenf

+ hlavnf;

* pomocné.

Hlavni fizeni je aktivni vzdy, pomocné fizeni mlze byt aktivovano
parametrem. Hlavn( fizenf definuje rezim fizeni driveru. Prvnich deset
nastaveni se vztahuje k fizeni prehfati, ostatni jsou takzvana ,specidlnf”
nastaveni a jsou to nastaveni teploty nebo tlaku, nebo dle signélu fizeni
z vngjsiho reguldtoru. Posledni z pokrocilych funkcf (18, 19, 20) se rovnéz
tykaji fizeni prehfati. Programovatelné fizeni vyuzivd technologii firmy
CAREL a know-how v oblasti fidici logiky. A konec¢né Ize fidit hladinu
paliva s aplikacich se zaplavenym vyparnikem/kondenzatorem.

Parametr/popis Def.
KONFIGURACE

Hlavnf Fizeni Vicendsobna
Rizeni prehrati vitrina/
1=Vicenasobna vitrina/chladirna chladirna

2=Vitrina/chladirna s vlastnim kompresorem

3="Rozdélend" vitrina/chladirna

4=Vitrina/chladirna s podkritickym CO,

5=Kondenzator R404A pro_podkriticky CO,

6=Klimatiza¢ni jednotka/chladi¢ s deskovym vymeénikem
7=Klimatiza¢nf jednotka/chladic¢ s trubkovym vyménikem
8=Klimatiza¢nf jednotka/chladi¢ s lamelovym vyménikem
9=Klimat. jednotka/chladi¢ s ménitelnou kapacitou chlazeni
10="Rozdélend" jednotka/chladi¢

Pokrocilé fizeni

11=Zpétny tlak EPR

12=0btok horkého plynu tlakem

13=0btok horkého plynu teplotou

14=Nadkriticky CO, plynového chladice

15=Analogovy requlator polohy (4 az 20 mA)
16=Analogovy regulétor polohy (0 az 10V)

Rizeni prehrati

17=Klimatizace/chladi¢ nebo skiir/chlazend mistnost s
adaptivnim fizenim

18=Klimatiza¢ni jednotka/chladi¢ s digitdlnim kompresorem
Digital Scroll

19=klimatizator/chladic¢ s kompresorem scroll BLDC(*)
20=requlace prehféti se 2 teplotnimi sondami

Pokrocilé fizeni

21=rozsiteni 1/O pro pCO

22= Programovatelné fizeni SH

23= Programovatelné specialni fizeni

24= Programovatelné polohovadlo

25 = Rizeni hladiny kapaliny ve vyparniku snimac¢em CAREL
26 = Rizeni hladiny kapaliny v kondenzatoru snimac¢em CAREL

Tab.5.a
(*) pouze pro ovladace pro ventily CAREL

o Poznamka:

+ Kondenzatory R404A s podkritickym CO, se vztahuji k fizeni prehiati
pro ventily instalované v kaskadovych systémech, kde je nutné fidit
pratok R404A (nebo jiného chladiva) ve vymeéniku, ktery funguje jako
kondenzator CO;;

+ Rozdélend vitrina/chladirna nebo klimatizacni jednotka/chladic se
vztahuji k jednotkdm, které jsou docasné nebo permanentné v ¢innosti
s kolisavym kondenza¢nim nebo vypafovacim tlakem.

Pomocné fizeni nabizi nasledujici nastaveni:

Parametr/popis Def.
KONFIGURACE

Pomocné fizeni Deaktivovano
1=Deaktivovédno

2=0chrana vysoké kondenzacni teploty na sondé S3
3=Modula¢ni termostat na sondé 54

4=Z3lozni sondy na S3 & 54

5=Rezervovano

6=Rezervovéno

7=Rezervovdno

8=Méreni podchlazeni

9=Reverzni ochrana vysoké kondenzaéni teploty na S3

Tab.5.b

A Pozor: ,Ochrana vysoké kondenzacni teploty” a pomocné nastaveni
,Modula¢niho termostatu” maze byt aktivovédno, pouze pokud je hlavni
fizeni také Ffizenim pfehfati-s nastavenimi 1...10 a 17, 18. Naopak
pomocna regulace “Zélozni sondy na S3 a S4” je aktivovatelnd po
zapojeni pfislusnych sond pouze pro nastaveniod 1 do 18.V nasledujicich
odstavcich jsou vysvétleny vsechny typy fizeni, které mohou byt
nastaveny na EVD evolution.

"EVD evolution”+0300005CS - rel. 4.0 - 16.02.2023

20

CAREL

5.2 Rizeni prehrati

Prvotnim Ucelem elektronického ventilu je zajistit, aby prdtok chladiva,
ktery proudi rozstfikovaci tryskou odpovidal prdtoku, pozadovaném
kompresorem. Timto zpUsobem se proces vyparovani uskutecni po celé
délce vyparniku, bez pfitomnosti jakékoliv tekutiny na vystupu a diky
tomu ani v pfivodu ke kompresoru. ProtoZe tekutina neni stlacitelng,
mUze zpUsobit poskozeni kompresoru a dokonce jeho znicent, pokud je
mnozstvi prilis velké a pokud takova situace trva urcitou dobu.

Rizeni prehrati

Parametr, na kterém je zaloZeno fizenf elektronického ventilu, je teplota
prehfati, ktera dovede Ucinné sdélit, zda se na konci vyparniku tekutina
vyskytuje, nebo ne. Teplota prehfati je vypocitdna jako rozdil mezi
prehfatou teplotou plynu (méfeno teplotni sondou umisténym na konci
vyparniku) a nasycenou teplotou vypafovani (vypocitanou na zakladé
Udaje tlakového pfevodniku umisténého na konci vyparniku a pomoci
prevodni kfivky Tsat(P) pro kazdé chladivo).

Prehiati = Prehfata teplota plynu (*) — Nasycena teplota vyparovani

(*) sanf

Pokud je teplota prehfati vysokd, znamend to, Zze proces odpafovani
skon¢i mnohem dfive, nezZ se chladivo dostane na vystup vyparniku, a to
znamena, ze je pratok chladiva ventilem nedostatecny. Toto zpUsobuje
snizenf Uc¢innosti chlazeni z ddvodu nedostate¢ného vyuziti vyparniku.
Ventil musi byt tedy vice otevien. A naopak, pokud je teplota prehrati
nizkd, znamena to, ze odparfovani neskonci ani na konci vyparniku a na
vstup kompresoru se dostane jistd ¢ast kapalného chladiva. Ventil je
proto nutno priviit. Provozni rozmezi teplot prehiéti je omezeno zdola:
pokud je pratok ventilem pfili§ vysoky, bude méfené prehfati blizko
0 K. To znamena pfiitomnost kapalného chladiva, i kdyZ tak nelze urcit
relativni pomér kapalného a plynného chladiva. Proto u kompresoru
existuje neurcitelné riziko, kterého se musite vyvarovat. Viysokd teplota
prehtét, jak jiz bylo zminéno, svéd¢i o nedostatecném pritoku chladiva.
Teplota prehfati tedy musi byt vzdy vyssi nez 0 K.a musi mit minimalni
stabilni hodnotu, kterou systém ventil-jednotka dokaze udrzet. Nizkd
teplota prehrati de facto odpovidd situaci pravdépodobné nestability
z dlvodu turbulentniho procesu vyparovani, dosahujicim k bodu mérent
sond. Expanzni ventil musf byt tudiz fizen s extrémni preciznosti a reakeni
kapacita kolem zaddané hodnoty pfehfati se bude téméf vzdy pohybovat
od 3 do 14 K. Zadané hodnoty, které jsou mimo tento rozsah, nejsou piilis
Casté a vztahuji se ke specidlnim uzitim.

— =
L n .
EVD
evolution
F — cp QD
T
0)S
M
E
\" EEV
\l\ — >
Fig.5.a
Legenda:
CP___kompresor EEV elektr. expanzni ventil
C kondenzétor V. solenoidovy ventil
L odlu¢ovac kapaliny E vyparnik
F odvodriovaci filtr P tlakova sonda (snimac)
S indikator kapalin: T sonda teplot

Zapojeni viz odstavec 2.7 "Obecné schéma zapojeni”.

O Pozndmka: v pfipadé ovladace prehiati v chladicim okruhu s
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kompresorem BLDC jsou potieba dve sondy pro kontrolu prehfati, a dve
sondy za kompresorem pro kontrolu prehrati vystupu a teploty vystupu.
Viz odst. 5.5.

Parametry PID

Rizeni prehfati, jako pro jakykoliv jiny rezim, ktery mlze byt zvolen
parametrem ,hlavniho fizeni’, je zajisténo pomoci PID fizeni, které je ve
zjednodusené formé definovano pravidlem:

ut)= K| e() +7 Je(dr + T, %Y

dt
Legenda:
u(t) Poloha ventilu Ti  Integracni ¢as
e(t) Chyba Td  Derivacni ¢as

K Proporcni zesileni

Berte na zfetel, Ze je regulace vypocitana jako suma tif samostatnych slozek:

Proporciondlnf, integracni a derivacnf.

« Proporciondlni slozka otvird nebo zavira ventil proporcionalné
ke zméné v teploté prehiati. Cim veétdi je K (proporcionalni zisk), tim
vetsi je odpovidajici rychlost ventilu. Proporciondini ¢innost nebere
ohled na zddanou hodnotu pfehfati, ale pouze reaguje na zmény. Tudiz,
pokud se vyrazné nelisi hodnota prehfati, zlstane ventil v podstaté
nehybny, a nemuze byt dosazeno zadané hodnoty;

« Integrdini slozka je spojena s ¢asem a pohybuje ventilem v proporci
k odchylkém hodnoty prehfati od zédané hodnoty. Cim vets( je
odchylka, tim intenzivnéjsi je integralni cinnost; navic, ¢im je nizsi
hodnota T (integracni ¢as), tim bude intenzivnéjsi ¢innost. Integracni
Cas predstavuje intenzitu reakce ventilu, hlavné pokud neni hodnota
prehfati pobliz zddané hodnoty;

« Derivacni slozka je spojena s rychlosti zmény hodnoty prehfati, tzn.
spadu, ve kterém se méni prehfati z okamziku na okamzik. Ma tendenci
reagovat na jakékoliv ndhlé zmény, prednasenim ndpravnych cinnosti,
a jejich intenzita zavisi na hodnoté doby Td (derivacni ¢as).

Parametr/popis Def. Min. Max. Mérnd
- jednotka
OVLADANI
Zadana hodnota prehrati 11 LowSH: t.hold 180 (320) K (°F)
PID pomérové zesileni 15 0 800 -
PID integracni ¢as 150 0 1000 S
PID deriva¢ni ¢as 5 0 800 s
Tab. 5.

Viz,Prlvodce EEV systémem” +030220810 pro dalsi informace o kalibraci
PID fizen.

o Pozndmka: Pokud zvolite typ hlavniho fizenf (jak Fizeni pfehfati,
tak specialni modely), budou automaticky nastaveny hodnoty fizeni PID,
navrzené firmou CAREL pro kazdé uziti.

Parametry fizeni ochrany

Viz kapitola ,Ochrany”. Berte na zietel, Ze mezni hodnoty ochrany jsou
nastaveny instala¢nim technikem/pracovnikem vyroby, zatimco ¢asy jsou
automaticky nastaveny na hodnoty fizeni PID, navrzené firmou CAREL
pro kazdé uziti.

Parametr/popis Def. Min. Max. Mérnd
I jednotka
OVLADANI
Prahova hodnota ochrany LowSH 5 -40 (-72) Nastavena K(°F)
hodnota
prehratf
LowSH chrdnén integracni ¢as 15 0 800 S
Prahova hodnota ochrany LOP -50  -60(-76) Prahova °C(°F)
hodnota
MOP
LowSH chrénén integracni ¢as 0 0 800 S
Prahova hodnota ochrany MOP 50 Prahova 200(392) °C(°F)
hodnota LOP
MOP chrdnén integracni ¢as 20 0 800 s
POKROCILE
Prahové hodnota vysoké Tkond 80  -60(-76) 200 (392)  °C(°F)
Doba integrace vysoké Tkond 20 0 800 s
Tab. 5.d

5.3 Adaptivni rizeni a autom. ladéni
EVD evolution nabizi dvé funkce vyuzivané k optimalizaci parametrd PID pro
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fizeni prehrati, které se hodi v piipadech, Ze se casem ménf tepelna zatéz:

1. Automatickéadaptivnifizeni:Tatofunkceneustélevyhodnocujetcinnost
fizeni prehrati a podle toho aktivuje jeden nebo vice postupl
optimalizace;

2. Rucniautomatickéladéni:Je aktivovano uzivatelemavyuziva jen jeden
postup optimalizace.

Oba postupy poskytuji nové hodnoty PID fizeni prehfati a parametrd

funkce ochrany.

- PID: pomérové zesilent;

- PID:integracni cas;

- PID: derivacni cas;

- LowSH: integracni ¢as nizké hodnoty prehrati;

- LOP: integracni ¢as nizké teploty vypafovani;

- MOP: integracni ¢as vysoké teploty vypafovani;
HiTkond: integracnf ¢as vysoké teploty kondenzace;

S ohledem na silné proménlivé fizenf prehfati na rdznych jednotkach,

aplikacich a ventilech nemaji teorie stability adaptivniho fizeni a

automatické ladéni obecnou platnost. V disledku toho doporucujeme

nasledujici postup, v jehoz ramci se sahd k dalsimu kroku, pokud
predchozf krok neposkytl dobry vysledek:

1. pouzijteparametrydoporucenéfirmouCARELkfizenirlznychjednotek
podle dostupnych hodnot parametru "Hlavnf fizeni";

2. pouzijtejakékolivyzkousenérucnénastavenéparametrypodlevysledkd
laboratornich testd nebo praxe v terénu platné pro konkrétni
jednotku;

3. povolte automatické adaptivni fizenf;

4. aktivujte jeden ¢i vice postupl ru¢niho autom. ladéni v dobé, kdy
jednotka funguje stabilné, pokud adaptivni fizeni vytvafi alarm
"Adaptivni fizeni nedcinné”.

Adaptivni fizeni
Po dokonceni uvedeni do provozu aktivujte adaptivni fizeni, nastavte

parametr:  "Hlavni fizen{"=Klimatizace/chladic nebo skfiri/chlazend
mistnost s adaptivnim fizenim.

Parametr/popis Def.
KONFIGURACE

Hlavni fizeni Vicendsobna
vitrina/chla-
Klimatizace/chladic¢ nebo skfifi/chlazend mistnost s adaptivnim  |dirna

fizenim

Tab.5.e

Stav aktivace postupu ladéni bude na standardnim displeji zobrazen
pismenem "T"

Apettura
valuola

—— Rele

o

3
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™
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Pfi povoleném adaptivnim fizeni fidici jednotka neustédle vyhodnocuje
dostate¢nou stabilitu a reakci fizeni, pokud tomu tak nen, je aktivovan
postup optimalizace parametrd PID. Stav aktivace funkce optimalizace
je na standardnim displeji zobrazen hldsenim "TUN" vpravo nahofte. Faze
optimalizace parametru PID zahrnuje nékolik aktivaci ventilu a zjisténf
fidicich parametrd, coz je nutné k vypoctu a ovéreni parametrd PID. Tyto
postupy se opakuji s cilem jemného doladéni fizeni prehfati, po dobu
maximalné 12 hodin.
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o Poznamka:

+ Béhem féaze optimalizace neni zaru¢eno dodrzeni nastavené hodnoty
prehrati, ale bezpecnost jednotky je zajisténa aktivaci ochran. Pokud
zasdhnou ochrany, postup je pferusen;

+ Pokud se pokusy v priibéhu 12 hodin nezdaff, vznikne alarm "Adaptivni
fizeni neldc¢inné" a adaptivni fizeni bude zakdzano, soucasné se resetuji
vychozf hodnoty PID a parametry funkcf ochran;

+ Alarm "Adaptivni fizeni nelcinné" deaktivujete nastavenim hodnoty
"Hlavni ovladani" na jednu z 10 prvnich moznosti. Dle potreby Ize
adaptivni fizeni okamzité znovu povolit stejnym parametry. Po
Uspésném dokonceni postupu budou vysledné parametry fizeni
automaticky ulozeny.

Autom. ladéni

EVD evolution rovnéz nabizi funkci automatického ladéni (Autom. ladénf)
parametrd prehfdati a ochrany, kterou Ize aktivovat nastavenim parametru
“Vynutit ru¢ni ladéni”= 1.

Parametr/popis Def. Min. Max. Mérna
jednotka
POKROCILE
Vynutit rucni ladéni 0 = ne; 0 0 1 -
1 =ano
Tab.5.f

Stav aktivace funkce optimalizace je na standardnim displeji zobrazen
hlasenim "TUN" vpravo nahore.

Apertura
waluola
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Postup optimalizace Ize provést jen pokud je driver ve stavu fizeni, a trva
10 az 40 minut, pfitom se provedou zvldstni pohyby ventilu a méfeni
fidicich proménnych.

o Poznédmka:

+ Béhem této funkce neni zaru¢eno dodrzeni nastavené hodnoty
prehrati, ale bezpecnost jednotky je zajisténa aktivaci ochran. Pokud
zasdhnou ochrany, postup je pferusen;

+ Pokud vlivem vnéjsiho ruseni nebo v piipadé zvladst nestabilnich
systémU tento postup nedokdze optimalizovat parametry, ovladac
nadale pouzivé parametry, které byly ulozeny v paméti pred spusténim
postupu. Po Uspésném dokoncenf postupu budou vysledné parametry
fizenf automaticky ulozeny.

+ Postup ladénfi a adaptivni fizeni Ize povolit jen pro fizeni prehfati, nelze
je pouzit na pokrocilé fidici funkce;

Jen pro interni pouziti CAREL, nékteré fidici parametry postupu ladénf Ize
zobrazit na displeji, dohledové jednotce, pCO a VPM; tyto parametry smi
meénit jen experti.

Jde o

+ Zpusob ladéni

« Stav adaptivniho fizeni

+ Vysledek posledniho ladénf

Zplsob ladéni je vidét jako parametr kategorie Zvlastni, druhé dva
parametry jsou vidét v rezimu displeje. Viz odstavec 3.3.

Parametr/popis Def. Min. Max. Mérna jednotka
POKROCILE
Zpuasob ladéni ) [0 [255 -

Tab.5.g

o Poznamka: Parametr "Zplsob ladéni" smi pouzivat pouze
kvalifikovani technici CAREL a jini uZivatelé jej nesmi ménit.
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5.4 Rizeni s kompresorem Digital Scroll™
Emerson Climate

A Pozor: tato regulace je nekompatibilni s regulaci adaptivni pro
autotuning.

Kompresory Digital Scroll umoznuijf sirokou modulaci chladici kapacity
aktivaci solenoidu s patentovanym mechanismem obroku chladiva.
Tato operace ale zpUsobf kolisani tlaku v jednotce, které mize byt
zesileno normalnim fizenim expanznitho ventilu, coz muaze zpdsobit
poruchy. Vyhrazené fizeni nabizi vy3si stabilitu a Ucinnost celé jednotky
fizenim ventilu a omezenim kolisani podle okamzitého stavu modulace
kompresoru. Tento rezim Ize vyuzit pokud je k ovladaci CAREL fady pCO
s béZici aplikaci pro fizenf jednotek s kompresory Digital Scroll pfipojen
driver verze LAN.

Parametr/popis Def.
KONFIGURACE
Hlavnf fizeni Vicendsobna vitrina/chladirna

Klimatiza¢ni jednotka/chladi¢ s kompresorem
Digital Scroll

Tab.5.h

<

L :I_'
EVD
evolution
= ()
wv
E
EV
Fig.5.b
Legenda:
CP_ Kompresor \ Solenoidovy ventil
C  Kondenzator T  Teplotni¢idlo
L Odluc¢ovac kapalin EV__ Elektronicky ventil
F Odvodnovaci filtr E  Vyparnik
S Indikator kapaliny P Tlakova sonda

Elektricka zapojenti viz “Celkové schéma zapojen{”.
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5.5 BLDC Rizeni s kompresorem

A Pozor: tato regulace je nekompatibilni s regulaci adaptivni pro
autotuning.

Aby bylo mozné pouzit tuto requlacidostupnou pouze prodriver pro ventil
CAREL, je nutné pfipojit driver s programovatelnym ovladacem CAREL
pCO vybavenym aplikaci schopnou spravovat jednotku s komprsorem
scroll SIAM ANB. Kromé toho musit byt kompresor fizen ze ,speed drive”
(s ménicem) CAREL Power+, navrzeného vhodné pro dodrzovani profilu
pozadovaného specifikaci funkce kompresoru. Jsou nutné dvé sondy
pro kontrolu prehfati (PA, TA) a dvé sondy za kompresorem (PB, TB) pro
kontrolu prehféti vystupu a teploty vystupu (TB).

Parametr/Popis Def.
KONFIGURACE
Zakladni nastavent

chladicf pult/kanalizovana
komora

Tab.5.i

= <

klimatizator/chladi¢ s kompresorem SIAM ANB
EVD

D —
@ L
evolution
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E RS485
EV @ @
~™ —>
24- pCO
=
Fig. 5.

Legenda:
CcP Kompresor \ Solenoidovy ventil
C Kondenzator S Termostaticky expanzni ventil
L Odlucovac kapalin EV Elektronicky ventil
F Odvodnovaci filtr E Vyparnik
TA,TB Teplotni sondy PA, PB Tlakové sonda

Elektrickd zapojeni viz “Celkové schéma zapojen(”.
Pro optimalizaci vykonu chladiciho okruhu je nutné, aby pracovni bod
kompresoru byl stale v oblasti v rdmci kfivky definované kompresorem.

h
Inviluppo/Envelope

Temperatura di condensazione (C°)
Condensing temperature (C°)

Temperatura di evaporazione (C°)
Evaporation temperature (C°)

Fig.5.d

Podle pracovniho bodu v ramci kfivky ovlada¢ pCO rozhodne, jaky je
stavajici bod nastavent:

« bod nastaveni prehratf;

+ bod nastaveni prehrati vystupu;

+ bod nastavenf teploty vystupu.

Parametr/Popis Def.  Min. Max. U.M.
ZVLASTNI
Bod nastaven( prehfatf 1M LowSH: 180 (324) K(°F)
prahové
hodnota
Bod nastaveni prehféati vystupu 35 -40(-72)  180(324) K(°F)
Bod nastaveni teploty vystupu 105 -60 (-76)  200(392) °C (°F)
Tab. 5,

o Poznamky:

« tato regulace je k dispozici vyhradné u driveru pro ventily CAREL.
« z&dny bod nastaveni nesmi nastavit uzivatel.

5.6 Regulaceprehratise2teplotnimisondami

NiZe je uvedeno funkeni schéma. Tato regulace se musi pouzivat opatrné
z dlvodu mensi presnosti teplotni sondy vzhledem k sondé, kterd méri
tlak vypafovant.

Parametr/Popis Def.
KONFIGURACE
Zékladni nastaventi

chladici pult/kanalizovana
komora

regulace prehféti se 2 teplotnimi sondami

Tab.5.k

EVD

evolution
a 3 cp QD

0

>
Fig.5.e

Legenda:
CP_ Kompresor V. Solenoidovy ventil
C Kondenzator S Indikator kapaliny
L Odluc¢ovac kapaliny EV__ Elektronicky ventil
F Odvodrovaci filtr E  Vyparnik
T Teplotnisonda
Parametr/Popis Def.  Min. Max. U.M.
ZVLASTNI
Bod nastaveni prehrati 1 LowSH: 180 (324) K(°F)

prahova

hodnota
PID: proporéni zisk 15 0 800 -
PID: celkovy ¢as 150 0 1000 s
PID: odvozeny cas 5 0 800 s

Tab.5.l

“EVD evolution”+0300005CS - rel. 4.0 - 16.02.2023



5.7 Pokrocila regulace

Zpétny tlak EPR

Tento typ fizeni mlze byt pouzit u mnoha aplikaci, ve kterych je
pozadovan konstantnf tlak v chladicim okruhu. Napt. chladici systém
mUzZe obsahovat rlizné vitriny, které jsou v ¢innosti pfi riznych teplotach
(vitriny pro mraZené potraviny, maso nebo mlécné vyrobky). Rizné teploty
obvodl jsou dosazeny pomoci tlakovych regulatorl, instalovanych
v sériich s kazdym obvodem. Specidlni EPR funkce (reguldtor tlaku
vyparniku) slouzi k nastaveni zadané hodnoty tlaku a parametr PID
fizeni, pozadovanych k dosazeni nastaveni zadané hodnoty.

-

EVD
evolution

il &

EVD
evolution

-

>

Fig. 5.f

Legenda:
V1 solenoidovy ventil E
V2 termostaticky expanzni ventil ~ EV

vyparnik
elektronicky ventil

Zapojeniviz odstavec "Obecné schéma zapojeni'".

Toto umozniuje PID fizenf bez jakychkoliv ochran (LowSH, LOP, MOP,
High Tkond, viz kapitola Ochrany), a bez pomocného fizeni. Rizeni je
provedeno na hodnoté tlakové sondy, ¢tené vstupem S1, ve srovnani
s zaddanou hodnotou: EPR Zddanéa hodnota tlaku’. Rizenf je pifmé, ventil
se otvird a zavird, podle toho, jak stoupa tlak.

Parametr/popis Def.  Min. Max. Mérna

jednotka
OVLADANI
/4dana hodnota tlaku EPR 3,5 -20(-290) 200 (2900) barg (psiqg)
PID pomérové zesileni 15 0 800 -
PID integracni ¢as 150 0 1000 s
PID derivac¢ni ¢as 5 0 800 s

Tab.5.m
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Obtok horkého plynu tlakem

Tato fidici funkce mUze slouZit k fizeni kapacity chlazeni. Pokud neexistuje
zadny pozadavek z obvodu B, klesne tlak sani kompresoru, a obrok ventilu
se otevie, aby umoznil proudéni vétsiho objemu horkého plynu, a také

sniZi kapacitu obvodu.

<4+— C

N
EV ”.
F P QD
EVD
evolution
0)S =
®
E
M T
A \l\
V1 V2
E
(w)
B LK ~>
V1 V2
Fig.5.9
Legenda:
CP_ kompresor V1 solenoidovy ventil
C kondenzétor V2 termostaticky expanzni ventil
L odlucovac kapaliny EV  elektronicky ventil
F odvodnovaci filtr E  vyparnik
S indikator kapaliny

Zapojeni viz odstavec "Obecné schéma zapojeni'”.

Toto umoznuje PID fizeni bez jakychkoliv ochran (LowSH, LOP, MOP,
High Tkond, viz kapitola Ochrany), a bez pomocného fizeni. Rizeni je
provedeno na hodnoté tlakové sondy obtoku horkého plynu, ¢tené
vstupem ST, ve srovnani s zddanou hodnotou: "Zadand hodnota tlaku
obtoku horkého plynu".

Rizeni je obracené, ventil se zavira kdyz stoupa tlak a naopak.

Parametr/popis Def. Min. Max. Mérna
jednotka
OVLADANI
Zadana hodnota tlaku obtoku horkého 3 -20 200 barg (psig)
plynu (290)  (2900)
PID pomérové zesileni 15 0 800 -
PID integracni ¢as 150 0 1000 S
PID derivacni ¢as 5 0 800 s
Tab.5.n
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Obtok horkého plynu teplotou

Tato fidici funkce mUze slouzit k fizeni kapacity chlazeni. Pokud naméri
sonda okolni teploty na chlazené jednotce zvyseni teploty, musi byt
zvysena také kapacita chlazeni, a ventil se tedy musf zavrit.

<+“—— ¢ <
L EV@
F “(D

evolution
Q) S
E
M T
V1 V2
Fig.5.h
Legenda:
CP_ kompresor V1 solenoidovy ventil
C kondenzétor V2 termostaticky expanzni ventil
L odlucovac kapaliny EV_ elektronicky ventil
F odvodniovaci filtr E vyparnik
S indikator kapaliny

Zapojeni viz odstavec "Obecné schéma zapojeni'.

Toto umoznuje PID fizeni bez jakychkoliv ochran (LowSH, LOP, MOP,
High Tkond, viz kapitola Ochrany), a bez pomocného Fizeni. Rizeni je
provedeno na hodnoté teplotni sondy obtoku horkého plynu, ¢tené
vstupem S2, ve srovnani s zadanou hodnotou: ,Tlak zadané hodnoty
obtoku horkého plynu”.

Rizeni je reverzni, ventil se zavira podle toho, jak stoupd teplota.

Parametr/popis Def.  Min. Max. Mérna
jednotka
OVLADANI
Prahova hodnota teploty obtoku horkého 10 -60 200 °C(°F)
plynu (76) _ (392)
PID: propor¢ni zesilenf 15 0 800 -
PID integra¢ni ¢as 150 0 1000 s
PID deriva¢ni ¢as 5 0 800 s
Tab.5.0

Dalsi aplikace vyuzivajici tuto fidici funkci vyuziva spojeni dvou ventill
EXV za Ucelem simulace trojcestného ventilu, tzv. "opakovany ohrev". K
fizenf vihkosti se otevienim ventilu EV_1 vpusti chladivo do vyméniku
S. Soucasné je chlazen vzduch prochézejici vyparnikem E a je z néj
odstranén prebytek vihkosti, pfitom je teplota nizsi nez nastavena teplota
v mistnosti. Vzduch poté prochazi vyménikem S, kde se ohfeje zpét na
nastavenou hodnotu (opakovany ohftev).

D EVD

evolution

EV_1
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o

=
&

Fig. 5.
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Legenda:

CP kompresor EV_1 elektronické ventily spojené dopliikove
EV_2

C kondenzator T sonda teploty

V1 solenoidovy ventil E vyparnik

V3 jednosmérny ventil V2 termostaticky expanzni ventil

S vyménik tepla (opakovany ohrev)

Nadkriticky chladi¢ plynu CO:

Toto feseni pro uziti CO, v chladicich systémech s nadkritickym cyklem,
dovoluje pouzivat plynovy chladi¢, tzn. vymeénik tepla chladivo/vzduch
odolny vici vysokym tlakdm, misto kondenzdtoru. Za podminek
nadkritické cinnosti, existuje pro jistou vystupni teplotu plynového
chladice tlak, ktery optimalizuje efektivitu systému:

Set=AT+B
Set = 7adand hodnota tlaku v plynovém chladici s nadkritickym CO,
T = vystupni teplota plynového chladice
Standardni hodnota: A=3,3,B=-22,7.
Ve zjednoduseném schématu nize je zachyceno koncepc¢né nejjednodussi
feseni. Systémy se stavaji slozitéjsimi z dlvodu vysokého tlaku a potreby
optimalizovat U¢innost.

EVD
evolution

EV é

E
\l\

V1 V2
Fig.5.j
Legenda:
CP_ kompresor V2 termostaticky expanzni ventil
GC _ chladi¢ plynu EV  elektronicky ventil
E vyparnik IHE _uvniti vymeéniku tepla

V1 solenoidovy ventil

Zapojeni viz odstavec "Obecné schéma zapojeni".

Toto umozniuje PID fizeni bez jakychkoliv ochran (LowSH, LOP, MOP,
High Tkond, viz kapitola Ochrany), a bez pomocného fizeni. Rizeni
je provedeno na hodnoté tlakové sondy plynového chladice, ¢tené
vstupem S1, zadanou hodnotou, zavisejici na teploté plynového chladice,
Ctené vstupem S2; nésledkem toho neexistuje parametr zadané hodnoty,
ale spise formule:

,CO, Zddand hodnota tlaku plynového chladice"=Koeficient A * T
plynového chladice (52) + Koeficient B. Vypoctend zédand hodnota bude
proménnou, kterd je viditelnd v rezimu zobrazeni. Rizenf je pifimé, ventil se
otvira dle toho, jak stoupa tlak.

Parametr/popis Def. Min.  Max. Mérna
jednotka
POKROCILE
CO2 requl. ‘A’ koeficient 33 -100 800 -
CO2 requl.‘B'koeficient -22,7 -100 800 -
OVLADANI
PID pomérové zesileni 15 0 800
PID integracni ¢as 150 0 1000 s
PID deriva¢ni ¢as 5 0 800 S
Tab.5.p

“EVD evolution”+0300005CS - rel. 4.0 - 16.02.2023



Analogovy regulator polohy (4 az 20 mA)

Ventil musf byt polohovan linedrné, dle hodnoty vstupu 4 az 20 mA pro
polohovani analogového ventilu’, ¢tenou vstupem ST.

Neexistuje zadné PID fizeni, ani ochrany (LowSH, LOP, MOP, High Tkond,
viz kapitola Ochrany), a Zddné pomocné fizeni.

EV

EVD
evolution

Fig. 5.k

Legenda:

EV__ elektronicky ventil A otvirdni ventilu

Zapojeni viz odstavec "Obecné schéma zapojeni”.

Nucené zavirani se objevi, pouze pokud se rozepne digitalni vstup DI,
tudiz pfepnutim mezi stavem fizeni a pripravenosti. Nejsou provedeny
procesy pied-polohovani a znovupolohovani. Manudlni polohovani
mUze byt aktivovano, pokud je fizeni aktivni, nebo v reZimu pfipravenosti.

Analogovy regulator polohy (0 az 10 Vss)

Ventil musi byt polohovén linearné, dle hodnoty ,vstupu 0 az 10 V pro
polohovani analogového ventilu’, ¢tenou vstupem S1.

Neexistuje zadné fizeni PID, ani ochrana (LowSH, LOP, MOP, High Tkond),
a z4dné pomocné fizeni, s odpovidajicim nucenym zaviranim ventilu a

prechod na stav pfipravenosti.

EV n .,

.- EVD
evolution

v

Vdc

Fig. 5.

Legenda:

EV  elektronicky ventil A otvirdni ventilu

Zapojeni viz odstavec "Obecné schéma zapojeni”.
A Dulezité: Nejsou provedeny procesy pred-polohovani a

znovupolohovéni. Manudlni polohovéani mlze byt aktivovano, pokud je
fizeni aktivni, nebo v rezZimu pfipravenosti.
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Rozsifeni I/0 pro pCO
Driver EVD Evolution se pfipojuje pfes sit LAN k programovatelnému
ovladaci pCO, kterému bude odesilat rychle naméfené hodnoty sond
bez filtrace. Driver pracuje jako jednoduchy akénf ¢len a pfijiméd z pCO
informace pro fizeni ventilu.

Parametr/Popis Def.
KONFIGURACE

Zakladni nastavent

chladici pult/kanalizovana
komora

rozsifeni I/O pro pCO

Tab.5.q

EVD
evolution

Fig.5.m

Legenda:
T Teplotni sond P
EV  Elektronicky ventil

Teplotni sonda

5.8 Programovatelné fizeni

Jsou dostupné nasledujici typy programovatelného fizentf:
+ Programovatelného fizeni prehrati (SH)

» Programovatelné specialni fizenf
+ Programovatelné polohovadlo
Parametr/popis

Def Min. Max.  Mérna

jedn.

KONFIGURACE

Vicendsob- - - -
na vitrina
/ chladirna

Hlavnf fizeni

22=Programovatelné fizeni SH |
23=Programovatelné specidlni fizenf|
24=Programovatelné polohovadlo

SPECIALNI

Konfigurace programovatelného fizeni 32767 -

Konfigurace programovatelného fizeni

0
0 32767 -
0

MozZnosti programovatelného fizeni 32767 -

[elle}lele]

-800
(-11603)

800
(11603)

Hodnota nastaveni programovatelného
fizeni

Tab. 5.v
V tabulce jsou uvedeny funkce programovatelného fizeni a pfislusna
nastaven( parametrd.

Funkce Nastavovany parametr

Primé/reverzni nastaveni Programovatelné fizeni
konfigurace

Typ fizené fyzické hodnoty Programovatelné fizenf
konfigurace

Zpracovani vstupu pro stanoveni mérenf Programovatelné fizeni
konfigurace

Korekce kazdého individudlntho vstupu pro
doplnéni do vypoctu méreni
Prifazeni fyzickych vstupt a logickych vystupt

Programovatelny fidici vstup

Programovatelny fidici vstup

o Pozn.: Chyba fizenf je vysledek rozdilu mezi nastavenou hodnotou
a méfenim:
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setpoint error
LY
»

PID

measure

Prima akce:
Reverzni akce:

chyba = méfeni - nastavena hodnota
chyba = nastavend hodnota - mérenf

Konfigurace programovatelného fizeni
Kazda cislice v parametru “Konfigurace programovatelného fizeni” ma
specidlni vyznam v zavislosti na jeho poloze:

Pressure [MPa]

Enthalpy [kJ/kg]
Fig.5.n
Kli¢
TA Nasycend vyparna teplota =Tdew
B Teplota prehratého plynu = suction temperature
TB-TA Prehrati
D Kondenza¢ni teplota (Tbublina)
TE Teplota podchlazeného plynu

TD -TE Podchlazeni

POLOHA POPIS POZN.:

Desitky tisic (DM) _|Rizenf: pfimé/reverzni | Zvolit typ Fizent: piimé/reverzni

Tisice (M) Pomocné fizeni Zvolit jakékoli pomocné fizenf
nebo ochranu pouzitou pro fizeni
prehrati

Stovky Nezvolit -

Desitky Rizené hodnoty 2Zvolit typ fizenych fyzickych hodnot
(teplota, tlak...)

Jednotka Méfeni funkci Zvolit funkci pro vypocet hodnoty
fizené PID (méreni)

Tab.5.a

Primé/reverzni fizeni — Desitky tisic

Hod- |Popis

nota

0 PID v pfimém fizen{

1 PID v reverznim fizenf

2,...9 -

Rizeni AUX - Tisice

Hodno- |Popis

ta

0 Ne

1 Ochrana HITCond

2 Modula¢ni termostat

3 Ochrana HiTcond v reverznim

4,...9 -

StOka — NEVOLIT
Rizena hodnota - Desitky

Hodno- |Popis

ta

0 Teplota (°C/°F), absolutni

1 Teplota (K/°F), relativni

2 Tlak (bar/psi), absolutni

3 Tlak (barg/psig), relativni

4 Proud (mA) pro fizeni

5 Napéti (V) pro fizen{

6 Napéti (V) pro polohovadlo
7 Proud (mA) pro polohovadlo
89 -

Mé¥ici funkce - Jednotky

Hodno- Popis

ta

0 f1(S1)+ f2(S2)+ f3(S3)+ f4(54)
1,..9 -

Programovatelny fidici vstup

Funkce pfifazena jednotlivym vstupm je déna parametrem -
“Programovatelny fidici vstup” Parametr ma 16 bit( a sestava ze Ctyr ¢islic,
jak je popsano "Konfiguraci programovatelného fizenf”; ¢islice odpovidajf
Ctyfem ¢idlm: S1, 52, S3, S4.

POLOHA POPIS

Tisice Funkce ¢idla S1
Stovky Funkce ¢idla S2
Desitky Funkce ¢idla S3
Jednotka Funkce ¢idla S4
Hodnota Vstup funkci
0 0

1 +5n

2 -Sn

3 + Tdew (Sn)(*)
4 - Tdew (Sn)

5 + Tbub (Sn)(**)
6 -Thbub (Sn)
789 -

(*): Tdew() = funkce pro vypocet nasycené vyparné teploty podle typu plynu.
(**): Toublina = funkce pro vypocet kondenzacni teploty.
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Moznosti/Hodnota nastaveni programovatelného fizeni

o Pozn.:

- jestlize je Rizenf = Programovatelné specialni fizeni, nem4 nastavenf
parametru “MoZnosti programovatelného fizeni”vliv;

- jestlize je Rizenf = "Programovatelné polohovadlo’, nema nastavenf
parametrd “Moznosti  programovatelného fizeni” a “Hodnota
nastaven( programovatelného fizen{" vliv.

Nameéfend fyzickd hodnota je pfifazena individudlnim cidldm S1 - S4
parametry “Moznosti programovatelného fizenf”. Parametr ma 16 bitQ
a sestava ze Ctyr Cislic, jak je popséno “Konfiguraci programovatelného
fizeni”; ¢islice odpovidajf ¢tyfem ¢idlam: S1, S2, S3, S4. Ridici hodnota se
nastavi na parametr “Hodnota nastaveni programovatelného fizeni"

POLOHA POPIS

Tisice Funkce ¢idla S1

Stovk Funkce ¢idla S2

Desitk Funkce ¢idla S3

Jednotka Funkce cidla 54

Hodnota  Vstup funkci

0 Ne

1 Saci teplota

2 Odparovaci tlak

3 Odparovaci teplota

4 Kondenzacni teplota

5 Kondenzacni teplota (Tbublina)
6 Teplota (modula¢ni termostat)
789 -

o Pozn.: Jestlize je k jednomu logickému vyznamu pfifazeno vice
vstupd, uvazuje EVD Evolution ten, ktery je pfifazen k vystupu s nejvyssim
indexem.

Priklady
PRIKLAD 1
« Hlavni fizeni = 22> Programovatelné fizenf SH;
+ Konfigurace programovatelného fizeni = 01010; Pfimé fizeni teploty
PID ; vysokd ochrana kondenzacni teploty (HITCond) zapnuta;
+ Programovatelny fidici vstup = 0041-> Méfeni =S4-Tdew(S3)
+ Moznosti programovatelného fizeni = 4021:
S1= kondenzacni tlak,
S3=vyparny tlak,
S4=saci teplota.
+ Hodnota nastaveni programovatelného fizeni = 8.0 (°C).

Prozkoumdnim kazdé cislice je patrné, Ze je ve vztahu s fizenim prehfatf
méfenim saci teploty cidlem S4 a stanovenim teploty odparu pfevodem
tlaku nacteného cidlem S3 na teplotu. Kromé toho je na ¢idlu S1 zvolena
ochrana vysoké kondenzacni teploty (HITCond). Rizeni PID je pfimé, s
nastavenim na 8 °C.
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PRIKLAD 2

+ Hlavnf fizeni = 23> Programovatelné specialni fizent;

+ Konfigurace programovatelného fizeni =00040, piimé fizeni proudu.
+ Programovatelny fidici vstup = 1000-> Méfeni =S1

+ Moznosti programovatelného Fizenf = XXXX:: zadny vliv.

+ Hodnota nastaveni programovatelného fizeni = 16.0 (MA).

To obnasi fizeni PID hladiny chladiva zaplavovanym vyparnikem pouzitim
proudu jako vstupu S1 jako méfeni a nastavené hodnoty 16 mA s pfimym
fizenim PID ventilu.

PRIKLAD 3

+ Hlavni fizeni = 23> Programovatelné specialni fizent;

+ Konfigurace programovatelného fizeni =10050-> reverzni fizeni
proudu PID.

+ Programovatelny fidici vstup = 0100> Méreni =S2

+ Moznosti programovatelného Fizeni = XXXX: zadny vliv.

+ Hodnota nastaveni programovatelného fizeni= 7.0 (V).

To obndsi fizeni hladiny chladiva zaplavovanym vyparnikem pouzitim
hodnoty napéti jako vstupu S2 jako méfeni a nastavené hodnoty 7,0V s
reverznim fizenim PID ventilu.

PRIKLAD 4

« Hlavni fizeni = 24> Programovatelny polohovag;

+ Konfigurace programovatelného fizeni = 00070-> proud (mA) pro
polohovadlo.

+ Programovatelny fidici vstup = 00010-> Méfeni =S3.

+ Moznosti programovatelného Fizeni = XXXX: zadny vliv.

+ Hodnota nastaveni programovatelného fizeni = XXXX: zadny vliv.

To obnasi analogové polohovadlo 4 - 20 mA (bez PID): ventil bude
umistén linedrné v zavislosti na hodnoté vstupu 4 - 20 mA pro polohovéni
analogového ventilu” vy¢teného na vstupu S3.

5.9 Rizeni snima¢em hladiny chladiva

V zaplavené dutiné a trubce vyparniku a zaplaveném kondenzatoru se
chladivo odpafuje z trubek ponofenych do tekutého chladiva. Horkd
tekutina proudici trubkami se ochlazuje a predéva teplo chladivu okolo
trubek, toto chladivo se ohfiva a uvolfiuje plyny unikajici horem a jimané
kompresorem.

Parametr/popis Def Min. Max. UOM
KONFIGURACE
Cidlo S1 Pomérové - - -

méfeni-1...9.3 barg
24 = snimac hladiny CAREL

Vicendsobnd vitrina/ - - -
chladirna

Hlavni fizenf

25 = Rizenf hladiny tekutiny ve

vyparniku snimac¢em CAREL

26 = Rizenf hladiny tekutiny v kon-

denzatoru snimacem CAREL

RIZENI

Nastavena hodnota hladiny 50 0
tekutiny.

100 %
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Jednd se o reverzni cinnost: jestlize je hladina kapaliny naméfend
plovakovym snimacem hladiny nizsf (vyssi) nez nastavena hodnota, ventil
EEV se zavre (otevie).

]

TO COMPRESSOR

EVD
evolution

f R - MAX=100%
-- e - Setpoint =50 %
- MIN=0%

FLOODED __

SHELL AND --- FROM CONDENSER

TUBE EVAPORATOR <4+—

Fig. 5.0

Kli¢:
S Plovakovy snimac hladiny
EEV Elektronicky ventil
E Zaplaveny vyparnik

U kondenzdtoru je zdsah piimy: jestlize hladina tekutiny naméfena
plovakovym snimacem hladiny je nizsf (vy3s) nez nastavena hodnota,
ventil EEV se zavie (otevie).

Ohledné zapojeni viz"Hlavni diagram zapojeni”.

7

5.10 Pomocné fFizeni

Pomocné fizeni mlze byt aktivovano ve stejnou dobu, jako hlavni fizeni,
pouziva sondy pfipojena ke vstuptm S3 nebo S4.

Parametr/popis Def.
KONFIGURACE
Pomocné fizent: Deaktivovano

1=Deaktivovéno; 2=ochrana vysoké teploty srdZzeni na sondé S3;
3=Modula¢ni termostat na sondé S4; 4=zélozni sondy na S3 &
S4; 5,6, 7 = Rezervovano; 8 = Méfeni podchlazenf; 9 = Reverzni
ochrana proti vysoké kondenzac¢ni teploté na S3

Tab. 5.r

Pro ochranu vysoké kondenzacni teploty (k dispozici pouze s fizenim
prehfati), je pripojena pridavna tlakova sonda k S3, kterd méfi kondenzac¢ni
tlak.

Pro funkci modula¢niho termostatu (k dispozici pouze s fizenim prehrati),
je pfipojena pfidavna teplotni sonda k S4, které méfi teplotu na uzitf
provedeného fizeni teploty (viz odpovidajici odstavec).

Posledni moznost (pouzitelnd, pokud “hlavni regulace”=1...18) vyzaduje
instalaci obou sond S3 a S4, prvnf je sonda tlaku a druhd sonda teploty.

O Poznamka: Pokud je k dispozici pouze jedna zaloznf sonda, mohou
byt mezni hodnoty sond a ovlddani alarmu nastaveny oddélené.
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Ochrana HITCond (vysoka kondenzaéni teplota)
Funkénf schéma nésleduje.

§ <
EVD
evolution
— cp QD
7 ———
E
\l\ —>
Fig.5.p
Legenda:
CP kompresor EEV elektronicky expanzni ventil
C  kondenzétor V. solenoidovy ventil
L odlucovac kapaliny E vyparnik
F odvodnovaci filtr P tlakova sonda (snimac)
S indikdtor kapalin T  sonda teplot

Zapojeni viz odstavec "Obecné schéma zapojeni".

Jak jiz bylo zminéno, ochranu HITCond Ize povolit jen pokud ovladac
méfi kondenzacni teplotu/tlak a reaguje stfedné prudce zavienim ventilu
v pfipadé, Ze kondenzacni teplota pfilis stoupne, aby se zabranilo vypnutf
kompresoru vysokym tlakem. Sonda kondenza¢niho tlaku musi byt
pfipojena ke vstupu S3.

Modulaéni termostat

Tato funkce slouzi, pfipojenim teplotni sondy ke vstupu S4, k modulaci
otevieni elektronického ventilu, aby se omezilo snizenf ¢tené teploty a
nasledné doséhlo regulované zadané hodnoty. Je to uzite¢né pro vyhnutf
se typickym kolisanim teploty vzduchu z d@vodu fizeni vypindni/zapinanf
(termostatického) solenoidového ventilu u aplikaci jako jsou vicendsobné
skiiné. Teplotni sonda musf byt pfipojena ke vstupu S4 a umisténa na
podobné pozici jako ta, kterd slouzi k obvyklému fizeni teploty jednotky.
'V praxi plati, Ze jak se fizend teplota bliZi nastavené hodnoté, fidici funkce
snizuje kapacitu chlazeni vyparniku zavirdnim expanzniho ventilu.
Sprédvnym nastavenim pfislusnych parametrd (viz nize) dosdhnete velmi
stabilniho udrzovani teploty skiiné na nastavené hodnoty, aniz by se
solenoid Uplné uzavrel. Funkce je definovana tfemi parametry: nastavena
hodnota, diferencidl a offset.

Parametr/popis Def. Min. Max. Mérna
jednotka

POKROCILE
Nastavena hodnota modula¢ni termostat 0 -60 200 °C(°F)

(-76)  (392)
Diferencidl modul. termostatu 01 01 100 °C(°F)

02 (180)
SHset offset modul. termostatu (0= funkce 0 0(0) 100 K(°R)
zakdzana) (180)

Tab.5.s

Prvni dvé polozky by mély mit podobné hodnoty tém, které jsou
nastaveny na reguldtoru pro skfin nebo jednotky, jejiz teplota je pravé
modulovéna.

Naproti tomu offset definuje prudkost zavirdni ventilu pfi snizovani
teploty, ¢im vyssi offset, tim hlubsi modulace ventilu. Funkce je aktivni,
pouze v pasmu teploty mezi zéddanou hodnotou a zadanou hodnotou
plus rozdilem.

A Dulezité: Funkce,Modula¢niho termostatu” by nemeéla byt uzivana
u samostatné stojicich jednotek, ale pouze u centralizovanych systémda.
De facto, v predeslém pripadé uzavieni ventilu mize zplsobit pokles
tlaku a n&sledkem toho odstaveni kompresoru.
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Priklady provozu:

S4 4
set point + diff //\ /\
set point ; \V/
5. posunpiilisnizky (nebofunkce § § § :t
vyfazena) ON
/ sv
OFF
[t
S4 4
set point + diff
N N
set point
X
6. posun pfilis vysoky on
N
OFF
[t
S4 4
set point + diff [N
set point \_/_\
. t
7. posun spravny >
ON
SV
OFF
[t
Fig.5.q
Legenda:
diff= diferencial
SV=solenoidnf ventil (fizenf teploty vitriny)
S4=teplota
t <
EVD
evolution
s cp QD
@ ¢
\l\ —>
Fig. 5.r
Legenda:
CP_ kompresor EEV elektronicky expanzni ventil
C kondenzator i solenoidovy ventil
L odlucovac kapalin: E vyparnik
F odvodrniovaci filtr P tlakovd sonda (snimac)
S indikétor kapalin T sonda teplot

Zapojeni viz odstavec "Obecné schéma zapojeni”.

Zalozni sondy na S3 & S4

A Pozor: tato regulace je kompatibilni s nastavenim parametru
"hlavni regulace”na hodnoty 1...18.

V tomto pfiipadé sonda tlaku S3 a sonda teploty S4 budou pouzity misto
sond S1 a S2 v pripadé poruchy jednoho nebo obou aby byla zajisténa
maximalni spolehlivost jednotky.
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Fig.5.s

Legenda:
CP_ kompresor EEV elektronicky expanzni ventil
C  kondenzétor V. solenoidovy ventil
L odluc¢ovac kapalin E vyparnik
F odvodnovaci filtr P tlakovéd sonda (snimac)
S indikétor kapaliny T sonda teploty

Zapojeni viz odstavec "Obecné schéma zapojeni”,

Méreni podchlazeni

Tato funkce méfi podchlazeni pomoci sondy tlaku a sondy teploty,
které jsou pfipojeny na vstupy S3 a S4. Udaje Ize odeslat regulatoru
pfipojenému do sériové sité (napf. pCO).

<

@
L
I —
CcpP
F EVD
evolution
()S 515253 54
s o
Vv
— B®
T—=
Fig. 5.t
Key:
CP_ Kompresor: EEV Elektronicky expanzni ventil
C Kondenzator \% solenoidovy ventil
L Z&sobnik kapalin E Viyparnik
F Filtr-susic PA,PB  Sondy tlaku
S Priihleditko TA,TB__ Sondy teplot

Zapojeni viz odstavec 2.11,0becné schéma zapojeni”
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Méfenf podchlazeni vyuziva rozdil mezi kondenzacni teplotou méfenou
podle relativniho tlaku a teploty kapalného chladiva na vystupu
kondenzatoru. Tento Udaj urcuje ndpln chladiva v okruhu.

Hodnota pobliz 0 K mdze svédcit o nedostatku chladiva, coz mize snizit
ucinnost chladictho okruhu, snizeni hmotnostniho pritoku expanznim
ventilem a vykyvy teploty prehiéti. Kromé toho mize svédcit o uniku
chladiva z okruh@, v nichZ je zndma jmenovitd teplota podchlazent.

Prilis vysoka hodnota podchlazeni, napriklad vyssi nez 20 K, pokud
ji nevyzaduje aplikace, mlze svédcit o pfeplnéni chladivem, a mdze
zpUsobit nadmérny kondenzacni tlak, s naslednym snizenim ucinnosti
chladictho okruhu a nékdy vede i k vypnuti kompresoru ochranou proti
pretlaku.

Reverzni ochrana vysoké kondenza¢ni teploty (HiTcond)
naS3

The aim of reverse HiTcond protection is to limit the condensing pressure
in the refrigerant circuit by opening the valve rather than closing it. This
function is recommended, rather than the HiTcond protection function
described previously, in refrigerant circuits without a liquid receiver and
where the condenser is smaller than the evaporator (e.g. air-to-water
heat pumps). In this case, in fact, closing the valve would obstruct the
flow of refrigerant to the condenser that, lacking sufficient volume for
the refrigerant to accumulate, would cause an increase in condensing
pressure. This function is especially useful for condensers in CO, cascade
systems. See the chapter on Protectors.

C
: <
n 5
IF
EVD CP
evolution
(O S 208
o L |
Vv
EEV E
D T—
Fig. 5.u
Key:
CP_ Kompresor: EEV _ Elektronicky expanzni ventil
C Kondenzator \% solenoidovy ventil
F Filtr-susic¢ E Vyparnik
S Prahleditko P Tlakové sonda (prevodnik)

T Teplotni ¢idlo

Schéma zapojeni viz odstavec,Obecné schéma zapojeni”.
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6. FUNKCE

6.1 Sitové pripojeni

6.4 Vstupy a vystupy

EVD evolution je mozno napdjet stfidavym napétim 24 Vac nebo
stejnosmernym napétim 24 Vdc. v pfipadé napajeni stejnosmérnym
napétim po prvnim uvedeni do provozu nastavte parametr “Typ
napajeni’=1 ke spusténi regulace.

Parametr/Popis Def. Min.  Max. U.M.
ZVLASTN{
Typ napdjenf 0 0 1 -
0=24Vac
1=24Vdc

Tab. 6.2

A Pozor: v pfipadé napdjeni stejnosmérnym napétim v pfiipadé
vypadku napéti nenf provedeno nouzové uzavieni ventilu ani v pfipadé
zapojeni modulu EVDOOOOUCO.

6.2 Zpozdéni nabijeni baterie

Zpozdéné nabijeni baterie umoznujici dobiti baterif. Pokud je pouzita
baterie pro zavieni ventilu, zpozdéné spusténi fizeni umozriuje nouzové
zavfeni pfi opakovanych nebo hrozicich vypadcich. UZivatel mize nastavit
zpozdéni podle pouzitého zilozniho systému (zalozni kondenzator
UltraCap nebo olovény akumuldtor). Pokud je zpozdéni nastaveno na
hodnotu > 0, dochdzi k nému vzdy, kdyz je zapnuty frekvenéni méni¢,
aby bylo umoznéno dobiti baterie.

Analogové vstupy

Dané parametry slouzi pro vybér typu tlakové sondy/cidla tekutiny S1
a S3 a teplotniho cidla S2 a S4 jakoz i moznosti kalibrovat signdl tlaku
a teploty. Ohledné vybér typu tlakové sondy/cidla tekutiny S1 a S3 viz
kapitola “Uvedeni do provozu'”.

Vstupy S2, S4

Moznosti: standardni cidla NTC, vysokoteplotni NTC, kombinovana
teplotni a tlakova cidla a vstup 0 -10 Vdc. Pro S4 nenf vstup 0 - 10 Vdc
dostupny. Pri vybéru typu cidla se automaticky nastavi hodnoty alarmu
pfi minimalni a maximalni hodnoté. Viz kapitolu "Alarmy”. Pomocné ¢idlo
S4 se pouziva pfi rdznych aplikacich (napf. fizenf prehfati s kompresorem
BLDC, rozsiten( /O pro pCO, méfeni podchlazeni) nebo jej Ize pouzitf jako
zpétné ¢idlo pro hlavni ¢idlo S2.

Typ Kéd CAREL ~ Rozsah
CAREL NTC (10KQ pfi 25°C) NTCO**HPOO  -50T105°C
NTCO**WFO00
NTCO**HFO0
CAREL NTC-HT (50KQ pfi 25°C) NTCO**HT00  0T120°C (150°C po 3000 h)
NTC zabudovana SPKP**TO -40T120°C
Nizkoteplotni NTC NTC*LT* -80T60°C

Tab. 6.d

A Dalezité: v pripadé kombinované sondy NTC zvolte také parametr,
ktery odpovida patficnému pomérové sondé tlaku.

Parametr/popis Def.
Parametr/Popis Def. KONFIGURACE
ZVLASTN{ Sonda S2: 1= CAREL NTC; 2= CAREL NTC-HT high T; 3= NTC built-in  CAREL NTC
Zpozdéni nabijenf baterie 0min SPKP**T0; 4= 0-10 V externi signal; 5= NTC — LT CAREL nizké teplota
Tab. 6.b Sonda S4: 1= CAREL NTC; 2= CAREL NTC-HT high T; 3= NTC built-in  CAREL NTC

6.3 Sitové zapojenie

A Dulezité: Pro nastaveni adresy pLAN postupujte podle pokynd
uvedenych v kap. 4.

Pro sitové zapojenf driveru typu RS485/ModbusR je kromé parametru
sitové adresy (viz odstavec 4.2) nutno nastavit také rychlost komunikace
v pomoci parametru “Sitova nastaveni”.

SPKP**TO; 4= -- ; 5= NTC — LT CAREL nizkd teplota

Tab. 6.e

Vstup S3

Pomocna sonda S3 je pfifazena k ochrané vysoké kondenzac¢ni teploty,
nebo muze slouzit jako zélozni zdroj pro hlavni sondu S1. Pokud nenf
sonda, které je pravé pouzivana, zahrnuta v seznamu, zvolte jakoukoliv
z pomeérovych 0 az 5V nebo elektronickych 4 az 20 mA sond, a poté
manuélné modifikujte minimaln{ a maximalni méfeni u parametrd
z vyroby, které odpovidaji ¢idlim.

A Dilezité:

Parametr Popis Def. - o o o L
ZVLASTNI - cidla ST a S3 museji byt stejného typu, protoze je ¢idlo ST pomérové
nastavenf sité rovnost Bit stop Baud rate (tlakové ¢idlo nebo snimac hladiny CAREL), i S3 musi byt pomérové;

? [8%8:; R:tgg S B:E igg ‘9‘288 Egi « Sondy S3 a S4 se projevi jako NEPOUZIVANA, pokud je nastaven
5 rovnost nikdo 2 bit stop 19200 bps X parametr,,{pgmosn}ehg} fizeni’ jako ,,PEAKTIVQVAN - ngud ma
4 rovnost nikdo 1 bit stop 4800 bps ,pomocné fizen(" jakékoliv jiné nastaveni, zobrazf se tovarni nastaven|
5 rovnost nikdo 1 bit stop 9600 bps pro pouzité sondy, které mdze byt zvoleno dle typu.

6 rovnost nikdo 1 bitstop 19200 bps « Cidlo S1 = snima¢ hladiny CAREL je nutno nastavit podle “Hlavniho
16 rovnostrovny 2 bitstop 4800 bps fizeni"="Rizeni hladiny tekutiny ve vyparniku snimacem CAREL" nebo
17 rovnost rovny 2 bit stop 9600 bps S ) ) . P Y

18 rovnost rovny 2 bit stop 19200 bps Rizeni hladiny tekutiny v kondenzatoru snimacem CAREL" Cidlo S3 =
20 rovnost rovny 1 bit stop 4800 bps Hladina tekutiny CAREL je nastaveno v pfipadé fizeni hladiny tekutiny
21 rovnost rovny 1 bit stop 9600 bps programovatelnym fizenim.

22 rovnost rovny 1 bit stop 19200 bps

24 rovnost lichy 2 bit stop 4800 bps Pomocné fizeni Zobrazend proménna
25 rovnost lichy 2 bit stop 9600 bps Ochrana proti vysoké kondenza¢ni teploté S3

26 rovnost lichy 2 bit stop 19200 bps Modula¢ni termostat 54

28 rovnost lichy 1 bit stop 4800 bps Z3lozni sondy 53,54

29 rovnost lichy 1 bit stop 9600 bps Méfeni podchlazeni S3,54

30 rovnost lichy 1 bit stop 19200 bps Reverz. ochr. pred vysokou kondenzacni teplotou S3

Tab. 6.

o Poznamka: Chcete-li pouzit protokol Carel je nutné pouzit vychozf
nastavent:

+ rozmér bytu: 8 bit;

« stop bit: 2;

+ rovnost: nikdo.
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protection on S3

Tab. 6.f
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Parametr/popis Def.
Konfigurace
Sonda S3: Pomérové: -1 az

0 = uzivatelsky

Pomérové (vystup=0az 5V)

Elektronicky (vystup=4 az 20
mA)

1=-1az4,2 barg
2=04az9,3 barg
3=-1az9,3 barg

4=0az173 barg
5=0,85az 34,2 barg
6= 0az 34,5 barg
7=0az45 barg

8=-0,52az 7 barg

9=0az 10 barg

10=0az 18,2 barg

11=0az 25 barg

12=0az 30 barg

13=0az 44,8 barg
14=vzdélené, -0,5 az 7 barg

9,3 barg

15=vzdalené, 0 az 10 barg

16=vzdalené, 0 az 18,2 barg

17=vzdalené, 0 az 25 barg

18=vzdélené, 0 az 30 barg

19=vzdalené, 0 az 44,8 barg

20=4-20 mA vnéjsi signal
(nelze vybrat)

21=-1az12,8 barg
22=0az 20,7 barg
23=1,86 a7z 43,0 barg

24 = snimac hladiny CAREL
25 =0..60,0 barg

26 =0..90,0 barg

27 = 0-5V vnéjsi signal

Tab. 6.9
(*) Pro programovatelny polohovac. Viz kapitola,Ovladan”.

Kalibrace tlakovych sond S1, S3 a teplotnich sond S2 a S4

(parametry posunu a zesileni)

V pfipadé nezbytnosti kalibrace:

+ Tlakovych sond S1 a/nebo S3 je mozné pouzit parametr posunu,
ktery predstavuje konstantu, kterd je pridana k signalu v oblasti celého
rozsahu méfeni, a mlze byt vyjddiena v barg/psig. Pokud je nutné
kalibrovat signal 4 az 20 mA, ktery prichazi z vnéjsiho regulatoru na
vstupu ST, mohou byt pouzity jak parametry posun, tak zesilenf,
parametry zesileni modifikuji sklon kfivky v poli 4 az 20 mA.

« Z teplotni sondy, S2 nebo S4 lIze vyuzit parametr offset, ktery
predstavuje konstantu pri¢itanou k signélu v celém rozsahu méreni, a
ktery Ize vyjadrit v °C/°F. Pokud je nutno kalibrovat signal 0 az 10 Vss
z vnéjsiho ovladace na vstupu S2, Ize vyuzit offset i zesileni, druhy z
parametrd upravuje sklon ¢ary pribéhu 0 az 10 Vss.

. .
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.
‘ ’ Y
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i' 4 . i' 4 .
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il P il P
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A

A A
- » MA - »VC
Fig.6.a
Legenda:
A= offset - B=zisk
Parametr/popis Def. Min. Max. Mérnd
jednotka
SONDY
S1 kalibra¢ni posun 0 -60 (-870), 60 (870), barg (psig),
-60 60 mA
Stkalibra¢ni zesileni na 4 az 20 mA 1 -20 20 -
S2 kalibra¢ni posun 0 -20 (-290), 20 (290), °C (°F), Volt
-20 20
S2 kalibra¢ni zesileni, 0 az 10V 1 -20 20 -
S3 kalibra¢ni posun 0 -60 (-870) 60 (870) barg (psiq)
S4 kalibra¢ni posun 0 -20 (-36) 20(36)  °C(°F)
Tab.6.h
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Digitalni vstupy
Funkce digitalnich vstupl 1 a 2 je mozné nastavit parametrem podle
nasledujici tabulky:

Parametr/Popis Def. Min. Max. Mérna jedn.

KONFIGURACE

Konfigurace DI 5/6 1 7 -
1= Deaktivovano

2= Optim. regulace ventilu po odmrazovani

3=\Vybitd baterie spravy poplachu

4= \Vynucené otevieni ventilu (100%)

5= Start/stop regulace

6= Zaloha regulace

7= Pojistka requlace

REGULACE

Prodleva po odmrazovani 10 0 60 min

Tab. 6.i

Optimalizace regulace ventilu po odmrazovani: Konfigurovany digitalnf
vstup slouzi ke komunikaci aktivity stavu odmrazovani driveru.
Odmrazovéniaktivni=kontakt uzavien.Povstupu dorezimuProgramovan{
vyrobce je mozné nastavit prodlevu spusténi po odmrazovani.

Rizeni alarmu vybité baterie: Pokud je nakonfigurovany digitalni vstup
pripojeny k modulu napéjeni baterie pro EVD evolution EVBAT00400,
ovadac signalizuje stav vybité nebo vadné baterie za icelem vygenerovan{
zpravy alarmu a upozornéni technické asistence, Ze je nutné provést
preventivni tdrzbu. Viz schéma zapojeni v kapitole 2.

Vynucené otevieni ventilu: nepodminénym zplsobem se pfi uzavieni
digitalniho vstupu Uplné otevie (100%). Pfi opétovném otevienf se ventil
uzavre a uvede se do polohy ur¢ené parametrem “otevieni ventilu pfi
spustén(” na dobu predbézného umisténi. Potom za¢ne regulace.

Start/stop regulace:

digitalni vstup uzavien: regulace aktivovana;

digitaIni vstup otevien: driver v pohotovnostnim rezimu stand-by (viz
odstavec,Stavy regulace”);

A Pozor: toto nastaveni vylucuje, aby aktivace/deaktivace regulace

mohla pfijit po siti. Viz nasledujici volby.

« Zéloha regulace: v pfipadé pfipojeni do sité a preruseni komunikace
driver provéfi stav digitdlniho vstupu za Ucelem urceni stavu regulace,
aktivni nebo stand-by;

« Pojistka regulace. v pfipadé pripojeni do sité aby byla regulace
aktivovana je nutné, aby driver prijal prikaz k aktivaci regulace a
nakonfigurovany digitéIni vstup byl uzavien. Pokud je digitalni vstup
otevien, je driver stale v pohotovostnim rezimu stand-by.

Priority digitalnich vstupu

Je mozné, ze vznikne pfipad, kdy naprogramovani digitalnich vstupd 1
a 2 je stejné, nebo jsou nastaveni nekompatibilni (napf.: digitalni vstup
1 = zaloha regulace, digitalni vstup 2 = pojistka regulace). Vznika tedy
problém pfi ur¢ent, jakou funkci provede kazdy driver.

Pro Ucely kazdé volby slouzi typ funkce, primarni (PRIM) nebo sekundarni
(SEQ), jak je vidét v tabulce:

Konfigurace DI1/DI2 Typ funkce
1=Deaktivovdno SEK
2=Optimalizace requlace ventilu po odmrazovani SEK
3=Rizeni alarmu vybité baterie SEK
4=Vlynucené otevieni ventilu (100%)

5=Start/stop requlace PRIM
6=Zaloha requlace PRIM
7=Pojistka ventilace PRIM

Jsou tedy 4 mozné typy nastaveni digitdlnich vstupd s funkci typu
primarni nebo sekundarni

Nastaveni funkce Funkce provedené pres digitalni vstup

DI DI2 PRIM SEK
PRIM PRIM DI -

PRIM SEC DI DI2
SEC PRIM DI2 DI
SEC SEC Zéloha requlace (proménné na dohled) DI

Upozornujeme, ze:

- v pffpadé digitalnich vstupl 1 a 2 nastavenych pro provedeni funkce
typu PRIM je provedena pouze funkce vstupu 1;

- v pffpadé digitalnich vstupl 1 a 2 nastavenych pro provedeni funkce
typu SEK je provedena pouze funkce SEK vstupu 1; driver bude
nastaven na,Zalohu regulace” s hodnotou vstupu danou proménnou
,Zaloha regulace na dohled”.
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Vystup relé

Viystup relé maze byt nakonfigurovan jako:

« vystup relé alarmu. Viz kapitola Alarmy;

- piikaz pro solenoidni ventil;

- relé signalizace stavu elektronického expanzniho ventilu. Kontakt relé
je otevien pouze pokud je ventil zavien (otevieni=0%). Jakmile je
zahdjena regulace (otevieni >0%, s hysterezi), kontakt relé je uzavfen

- fidici signdl relé: relé je ovlddané digitalni proménnou pfistupnou
sériovym vedenim (pfimy Fidici signal relé).

Parametr/Popis

KONFIGURACE

Konfigurace relé:

1= Deaktivovano;

2= Relé alarmu (otevfeno v pfipadé alarmu);

3=Relé solenoidniho ventilu (otevfeno v stand-by);

4= Relé ventilu + alarm (otevieno ve stand-by a pfi alarmech regulace);

5= Inverze relé alarmu (uzavfeno v pfipadé alarmu);

6= Stavové relé ventilu (Otevieno v pfipadé uzavieni ventilu)

7 = ptimé fizeni

8 = Nesepnulo relé alarmu (rozepnuto pfi alarmu)

9 = reverzni nesepnuti

Def.

Relé
alarmu

Tab. 6
6.5 Stavfizeni

Driver elektronického ventilu ma 6 rliznych typd stavu fizeni, kazdy méze
odpovidat specifické fazi pfi provozu chladici jednotky a urcitého stavu
systému driver-ventil. Stav mUze byt nédsledujict:

« Vynucené zavfeni: Inicializace polohy ventilu pfi zapinanf pristroje;

« Pripravenost: Zadné fizeni teploty, jednotka je vypnutg;

« Cekani: Otvirdni ventilu pfed spusténim  fizeni, takzvané
ptredpolohovani, kdyz se jednotka spousti, a zpozdéni po odmrazovani;

« Rizeni: Probihé fizenf elektronického ventilu, jednotka zapnuta;

« Polohovani: Krokovd zména v poloze ventilu, odpovidajici startu
regulace pfi zméné chladici kapacity fizené jednotky (pouze pro LAN
EVD, ktery je ptipojeny k pCO);

« Zastaveni: Konec fizeni se zavienym ventilem, odpovidd ukoncenf
fizeni teploty chladici jednotky, a poté se spusti faze rezimu
pfipravenosti;

» Rozpoznani chyby motoru ventilu: viz odstavec 9.5

+ Probiha ladéni: viz odstavec 9.5

Nucené zavirani

Nucené zavirdni je provedeno poté, co je spustén driver, a odpovida
poctu krokl zavirani, rovnych parametru ,Zaviraci kroky’, podle typu
zvoleného ventilu. Toto slouZi k opétovnému srovnani ventilu s fyzickou
polohou odpovidajici kompletné zavienému ventilu. Driver a ventil jsou
tedy pripraveny k fizeni a oba srovnany na 0 (nulu). Pfi spusténti je nejprve
provedeno nucené zavirani, a poté se spusti faze rezimu pfipravenosti.

Parametr/popis Def. Min. Max. Mérna jednotka
VENTIL
Kroky zavirani EEV 500 0 9999 krok

Tab. 6.k

K uzavieni ventilu dojde v pfipadé vypadku napéjeciho napéti 24 Vac,
pokud je pfipojen modul EVDOOOOUCO. V takovém pfipadé parametr
,Nucené uzavreni ventilu nedokonc¢eno’, viditelné pouze pro dohled,
je nucené nastaven na 1. Pfi spusténi, pokud nucené uzavieni ventilu
nedopadlo Uspésné:

1. Programovatelnyovlada¢MainprovéfihodnotuparametruapokudjeT,
rozhodne se, jakd strategie je lepsf na zakladé daného pouziti;

2. driverpfispusténiumistiventiltak,jakje uvedenovodstavci,Predbézné
umisténi/pocatek regulace” reset parametru na 0 (nulu) vyzaduje
ovlada¢ Main (napf. pCO), driver po zapsani parametru 1 uvede
tuto hodnotu na 0 (nulu), pouze pokud provede Uspésné nucené
nouzové uzavfent.

Poznamka: Zpozdéné spusteni fizeni pro dobijeni baterie. Pokud je
pouzita baterie pro zavieni ventilu pfi vypadku napéti, zpozdéni zajistuje
nouzové zavieni v pfipadé opakovanych vypadkd. UzZivatel mizZe nastavit
zpozdéni podle pouzitého zdlozniho systému (zalozni kondenzétor
UltraCap nebo olovény akumuldtor). Pokud je nastaveno zpozdeni
(vychozi hodnota = 0), dochézi k nému vzdy, kdyz je zapnuty frekvencnf
meénic, aby bylo umoznéno dobitf baterie.
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Parametr/popis Def. Min. Max. UoM
SPECIALNI

0 0 255 min.

Tab.6.b

Rezim pfipravenosti
Rezim pfipravenosti odpovida situaci, kdy nejsou obdrzeny zadné signély
pro fizeni elektronického ventilu. Toto se bézné objevi:
Pokud se zastavi cinnost chladici jednotky, bud pokud se vypne
manualné (napf. tlacitkem, supervizorem), nebo pokud doséhne
7adané hodnoty fizeni;
« Béhem odmrazovani, kromé téch, ktera jsou provedena obracenim
cyklu (nebo obtok horkého plynu).
Obecné fikdme, ze elektronicky driver ventilu je ve stavu pohotovosti,
kdyz se vypne kompresor nebo zavre solenoidovy ventil. Ventil se zaviré a
otvirad podle nastaveni,Otevieni ventilu v poh. rezZimu”. Procento otevieni
urCuje nastaveni ,Pozice ventilu v poh. rezimu" V této fazi m@ze byt
aktivovana manuadlni regulace polohy.

Parametr/popis Def. Min. Max. Mérna

o jednotka
OVLADANI
Ventil otevien v pohotovostnim reZzimu 0 0 1 -
0=Deaktivovano= Ventil otevfen dle param. 0 0 100 %
,Poloha ventilu v poh. rezimu"
0=25%(* 1...100% = % otevieni (**)

Tab. 6.l

Tyto dva parametry urcuji pozici ventilu v pohotovostnim rezimu podle
max. a min. poctu krokd ventilu.

Parametr/popis Def. Min. Max. jednotka
VENTIL
Min. pocet krokd EEV 50 0 9999  krok
Max. pocet krokd EEV 480 0 9999  krok

Tab. 6.

(*) Plati tento vzorec:

Apertura / Opening =
Min_step_EEV+(Max_step_EEV-Min_step_EEV)/100*25

N\

| |
1 1
| |
} i 1
3

_EEV Max_step_EEV

steps
Min_step.

Fig.6.a

(**) V tomto pfipadé plati vzorec:

Apertura / Opening = P*(Max_step_EEV / 100)
P = Posizione valvola in stand-by / Position valve in stand-by

— et ——

1% 999% steps
0% 100%
Min_step_EEV Max_step_EEV

Fig. 6.b

o Pozn.: pfi nastaveni ,Otevieni ventilu v poh. reZimu=1" se pozice
ventilu pfi nastaveni,Otevieni ventilu v poh. rezimu“=0 a 25 neshoduji.
Viz vy3e uvedené vzorce

Predpolohovaéni/fizeni spusténi

Pokud je béhem reZzimu pfipravenosti obdrzen pozadavek fizeni, pred
spusténim fizenf je ventil nastaven do presné vychozi polohy.

Doba predbézného umisténti je dobou, ve které je ventil podrzen v pevné
poloze v souladu s parametrem ,Otevieni ventilu pfi spusténi”

Parametr/popis Def. Min. Max. Mérnajednotka
OVLADANI
Doba predbézného umisténi 6 0 18000 s
Otevienf ventilu pfi spusténi 50 0 100 %
(pomeér kapacit vyparniku/ventilu)
Tab. 6.m
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Parametr otevieni ventilu se nastavi na zakladé vztahu mezi jmenovitym
chladicim vykonem vyparniku a ventilu (napf. jmenovity chladici vykon
vyparnfku: 3kW, jmenovity chladici vykon ventilu: 10kW, otevfen{ ventilu
=3/10=33%).

Pokud je pozadavek kapacity vétsi nez 100%:
Otevieni (%) = (otevieni ventilu pfi spusténi);

Pokud je pozadavek kapacity mensi nez 100% (fizeni kapacity):
Otevienf (%) = (otevreni ventilu pfi spustént) - (aktudlni kapacita chlazen),
kde aktudlnf kapacita chlazeni jednotky je zasldna driveru pres LAN
pomoci pCO regulatoru. Pokud je driver samostatnou jednotkou, rovna
se toto vzdy

o Poznamka:

« Tento proces slouzi k predvidani pohybu a ke znatelnému pfiblizenf
ventilu k poloze ¢innosti ve fazich bezprostifedné po spustént jednoty;

« Pokud se vyskytujl problémy s navracenim kapaliny po spusténf
chladici jednotky, nebo u jednotek, které se casto vypinaji a zapinaji,
musi byt otevfen( ventilu pfi spusténi snizeno. Pokud se vyskytuj
problémy s nizkym tlakem po spusténi jednotky, musi byt otevfeni
ventilu pfi spusténi zvyseno.

Cekani

KdyZ je dosaZeno vypocitané polohy, bez ohledu na dobu trvani (toto se
lisi dle typu ventilu a objektivni polohy), nasleduje konstantni zpozdéni
5 vtefin pfedtim, nez se spusti aktudlnf faze fizeni. Toto vytvaif rozumny
interval mezi reZimem pfipravenosti, ve kterém nemaji proménné zadny
vyznam, protoze zde nenfi zadny tok chladiva, a fazf fizenf.

Rizeni

Pozadavek chlazeni miZe byt obdrzen zavfenim digitalniho vstupu 1
nebo pres sit (pLAN). Solenoid nebo kompresor jsou aktivovany, pokud
ventil, nasledné po procesu predpolohovani, dosahl vypocitané pozice.
Nésledujici obrdzek zndzornuje sekvenci udaélosti pro spusténi fizeni
chladici jednotky.

Zpozdéni fizeni po odmrazovani

Nékteré typy chladicich jednotek maji problémy s fizenim elektronického
ventilu ve fazi provozu po odmrazovani. V této periodé (10 az 20 minut
po odmrazovani), mlze byt méfeni prehrati zménéno od vysoké teploty
médenych trubek a vzduchu, coz zplsobf prilisné otvirani elektronického
ventilu po prodlouzenou dobu, béhem které se navraci kapalina do
kompresort, coz nenf detekovano cidly pfipojenymi k driveru. Navic je
v této fazi obtizné rozptylit v kratkém case nahromadéné chladivo ve
vyparniku, ackoliv sondy spravné zméfila pfitomnosti kapaliny (hodnota
prehrati je nizkd nebo nulova).

Driver maze pfijmout informace o probihajici fazi odmrazovani pres
digitalni vstup 2. Parametr "Prodleva spusténi po odmrazovani" nastavuje
prodlevu pfi obnoveni fizeni, coz fesi tento problém. Béhem tohoto
zpozdéni zlstane ventil v bodu predpolohovani, zatimco jsou ovlddany
véechny bézné procesy alarm( sond, atd.

Parametr/popis Def. Min. Max. Mérna
- jednotka
OVLADANI
zpozdéné spusténi po odmrazovani 10 0 60 min
Tab. 6.n

A Dulezité: pokud by méla klesnout teplota prehtati pod zadanou
hodnotu, fizenf pokracuje, i kdyz jesté nevyprselo zpozdéni.
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Fig. 6.b
Legenda:
A pozadavek fizeni Cekéni
S ReZim pfipravenosti T1  doba predpolohovéni
P predpolohovani T2 zpozdéné spusténi po odmrazovani
R fizeni t Cas

Polohovani (zména chladici kapacity)

Tento stav fizenf plati jen pro ovlddac pripojeni k pCO po LAN.

Pokud se zméni chladici kapacita jednotky alespon o 10%, zaslané z pCO
pres pLAN, je ventil polohovén proporciondlné.V praxi to dovoluje zmény
polohy, pocinaje aktudini polohou, proporcionalné k tomu, jak se chladici
kapacita jednotky zvysila nebo sniZila v procentech. Pokud se dosdhlo
vypocitané polohy, bez ohledu na dobu trvani, (toto se lisi dle typu
ventilu a polohy), nasleduje konstantnf zpozdénf 5 vtefin predtim, nez se
spusti aktudlni faze fizen.

o Poznédmka: Pokud neni k dispozici informace o zméné chladici
kapacity jednotky, bude toto vzdy brano jako stoprocentni ¢innost, a
tudiz nebude tento proces nikdy pouzit. V takovém pripadé musi byt
fizeni PID vice reaktivni (viz kapitolu Rizenf), aby mohlo ihned reagovat
se zménami zatéze, které nejsou vysilany do driveru.
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Fig. 6.c
Legenda:
A pozadavek fizeni T3 doba prepolohovant
C  zména kapacit W Cekani
NP prepolohovéni t Cas
R fizeni

Zastaveni/konec fizeni
Proces zastaveni dovoluje zavirat ventil z aktudlni polohy, dokud

nedosdhne 0 krokd, plus dalsi pocet krok pro zajisténi Uplného zavient.
Po ukonceni faze zastaveni se ventil vraci do rezimu pfipravenosti.



CAREL

A
ON
A I
ofFf| |
1
oN| t
i I
OFF |
; R
- P>
oN || t
ST
OFF
1 1
ON | | t
R 1
1
OFF I .
1 1
1 1 »
1 1 v
Fig. 6.d
Legenda:
A pozadavek fizeni R fizeni
S rezim pfipravenosti T4  doba v poloze zastaveni
ST zastaven( t cas

6.6 Pokrocilé stavy rizeni

Stejné jako stav bézného Fizeni, mdze mit driver 3 specidlni typy stavu odpovidaji-

ciho specifickym funkcim:

+ Rucni polohovani: Toto slouzi k prerusent fizeni, pohybem ventilu se
nastavi pozadovana poloha;

« Obnoveni fyzické polohy ventilu: Obnovi kroky fyzického ventily,
kdyz je zcela otevfeny nebo zcela zavieny;

« Odblokovat ventil: Nucené pohyby ventilu, pokud driver povazuje
ventil za zablokovany.

Manuadlni regulace polohy

Manualni regulace polohy mize byt aktivovana kdykoli béhem reZzimu pfipra-
venosti, nebo féze fizeni. Pokud byla aktivovana manualni regulace fizeni, slou-
Zi k libovolnému nastaveni polohy ventilu pomoci odpovidajictho parametru.

Kdyz je driver pfipojen k siti (napf. k reguldtoru pCO), mlze pfi chybé
komunikace (chybé LAN) dojit k do¢asnému zablokovéani parametrem
a driver dodrZi regulaci spusténi/zastaveni, v zavislosti na konfiguraci di-
gitalnich vstup.

Parametr/popis Def. Min.  Max. Mérna
jednotka
OVLADANI
Aktivace manudlIni regulace polohy 0 0 1 -
ventilu
Manudlni requlace poloh 0 0 9999 krok
Zastaveni manudlniregulace polohy 0 0 1 -
pii chybé sité
0=Normaélni funkce, 1=Zastaveni
Tab. 6.0

Rizeni je pozastaveno, jsou aktivovany veskeré alarmy systému a fizent,
nicméné nemdze byt aktivovano ani fizenf, ani ochrany. ManudIni regu-
lace polohy ma tudiz prednost pred jakymkoliv stavem/ochranou
driveru.

o Poznamka:

« Stav manudlni regulace polohy ventilu nenf ulozen pfi restartovani po
vypadku energie.
« Pokud ventil potfebuje byt z jakéhokoliv ddvodu udrzovan stacionarné
po vypadku energie, postupujte nasledovné:
- Odstrarite stator ventily;
-V rezimu programovani vyrobcem nastavte v konfiguracnich
parametrem PID pomeérové zesileni = 0. Ventil zlstane v poloze
prvotniho otevieni nastavené pfislusnym parametrem

Obnova fyzické pozice ventilu

Parametr/popis Def. Min. Max. Mérna jednotka
VENTIL

Synchronizace oteviené EEV 1 0 1 -

Synchronizace zaviené EEV 1 0 1 -

Tab. 6.p
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Tento proces je nezbytny, protoZe krokovy motor skute¢né béhem
pohybu inklinuje ke ztraté krokd. Tim, ze mUze faze fizeni trvat nepfretrzité
nékolik hodin, je pravdépodobné, Ze od urcité doby na odhadnuté
poloze zaslané ventilovym driverem, pfesné neodpovida fyzické pozici
pohyblivého elementu. To znamend, ze pokud driver doséhne odhadem
zcela uzaviené nebo zcela oteviené pozice, nemusi byt ventil fyzicky
v této porzici. Proces ,Synchronizace” dovoluje driveru, aby proved! urcity
pocet krokd ve vyhovujicim sméru pro opétovné srovnani ventilu, kdyz je
zcela otevfeny, nebo zcela zavieny.

o Poznamka:

+ Nové sladéni je standardni ¢asti procesu nuceného zavirani, a je
aktivovano pfi kazdém zastaveni/spusténi driveru a ve fazi rezimu
pfipravenosti;

» MozZnost aktivace nebo deaktivace procesu synchronizace zavisi
na mechanismech ventilu. Pfi nastaveni parametru ,ventilu’, jsou
dva synchroniza¢ni parametry definovany automaticky. Standardnf
hodnoty by nemély byt zménény.

Odblokovani ventilu

o Nota: a partire dalla revisione software 7.2/7.3 la funzione sblocco
valvola non e piu presente.

Tento proces Ize uplatnit, pouze pokud driver provadi fizeni prehfati.
Odblokovani ventilu je automaticky bezpecnostni proces, ktery usiluje
o odblokovani ventilu, ktery je pravdépodobné zablokovan na zdkladé
proménnych fizeni (pfehfati, poloha ventilu). Proces odblokovénf
mUze, nebo nemusi byt Uspésny, to zavisi na rozsahu mechanického
problému ventilu. Pokud podminky po vice nez 10 minut napovidaji,
Ze je ventil zablokovan, spusti se proces maximalné pétkrat. Symptomy
zablokovaného ventilu nezbytné neznamenaji mechanickou blokaci.
Mohou pfedstavovat i jiné situace:

+ Mechanickou blokaci solenoidového ventilu ve sméru elektronického
ventilu (pokud je instalovan);

« Elektrické poskozenf solenoidového ventilu proti sméru elektronického
ventily;

« Blokaci filtru proti sméru elektronického ventilu (pokud je instalovan);

« Elektrické problémy s elektronickym ventilovym motorem;

« Elektrické problémy s propojovacimi kabely driver - ventil;

+ Nespravné elektrické propojeni driver - ventil;

- Problémy elektroniky s driverem ovladace ventily;

+ Poruchu ventildtoru/Cerpadla sekundarniho vyparniku;

+ Nedostatek chladiva v chladicim okruhu;

+ Unik chladiva;

+ Nedostate¢né podchlazeni v kondenzatory;

+ Elektrické/mechanické problémy s kompresorem;

+ Usazeniny nebo vlhkost v chladicim okruhu;

o Poznamka: Proces hodnoty odblokovani je proveden v kazdém
pfipadé, toto je dano tim, Ze nezplsobuje mechanické nebo fidici
problémy. Proto pred vyménou ventilu zkontrolujte tyto mozné pficiny.

6.7 Blokovani alarmu rychlé sondy

Od verze firmwaru 9.0-9.1 je mozné deaktivovat spravu alarmu rychlé
sondy. Ve vychozim nastavenf je tato vypnuta.

Parametr/popis |Def.  |Min. |Max. |JEDNOTKA
SONDY
Blokovat alarm rychlé sondy lo lo [1 -

A Pozor: aby bylo mozné zobrazit parametry odstavcd 6.7, je nutné
mit Display cod.e EVDISO0 ** O ve verzi alespon 4,9, nebo pouzit VPM
aktualizovany na verzi firmwaru 9.0-9.1.
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Ochrany jsou pridavné funkce, které jsou aktivovany pri urcitych situacich,
které mohou byt pro fizenou jednotku nebezpecné. Charakterizuje
je integrdlni akce, tzn. postupné zrychlovani pfi pohybu smérem od
aktivacni mezni hodnoty. Mohou zvysit nebo prepsat (deaktivovat)
bézné fizeni PID. Oddélenim nastaveni téchto funkci z fizeni PID mohou
byt parametry nastaveny samostatné, to dovoluje napf. bézné fizeni,
které je pomalejsi, ale zaroverr mnohem rychlejsi v odezvé pokud jsou
prekroceny aktivacni limity nékteré z ochran.

7.1 Ochrany

Ochrany jsou 5:

+ LowSH, nizké prehrati;

+ LOP nizka teplota vypafovanf;

+ MOP vysokd teplota vyparfovani;

+ High Tkond, vysokd kondenzacnf teplota;
+ Reverznf HiTcond.

o Poznamka: HITCond ochrany potfebuji pfidat sondu (S3) k tém,
které jsou bézné pouzivany, bud'instalovéna na driveru, nebo pfipojena k
reguldtoru pres tLAN, pLAN, RS485/ Modbus®.

Hlavni body, které ochrany obsahujf, jsou nasledujicf:

+ Aktivacni prahovd hodnota: je nastavena v servisnim rezimu
programovani, v zavislosti na provoznich podminkach fizené jednotky;

+ Integracnicas, ktery urcuje intenzitu (pokud je nastaven na 0, je ochrana
deaktivovana): nastavi se automaticky podle typu hlavniho fizenf;

« Alarm, s aktivacni prahovou hodnotou (stejnou jako ochrana), a
zpozdénim (pokud je nastaveno na 0, deaktivuje signal alarmu).

o Poznamka: Signal alarmu neni zavisly na plsobeni ochrany a
signalizuje pouze to, ze byla pfekrocena odpovidajici mezni. Pokud je
ochrana deaktivovana (nulovy integracnf ¢as), je deaktivovan i souvisejicf
signal alarmu.

Kazdé ochrana je ovlivnéna proporcionalnim parametrem zesilenf (K) pro
PID fizeni prehiati. Cim je vétsi hodnota K, tim je rychlejsi reakce ochrany.

Vlastnosti ochran

Ochrana Reakce Reset
LowSH Rychlé zavirani Okamzité
LOP Rychlé otvirani Okamzité
MOP Pomalé zavirani Rizeny
Vysokd Tkond Pomalé zavirani Rizeny
Inverzni HiTCond Pomalé otvirani Rizeny

Tab.7.a

Reakce: Souhrnny popis typu akce pfi fizeni ventilu.

Reset: Souhrnny popis typu resetu po aktivaci ochrany. Reset je fizeny, aby
se zabranilo kolfsani kolem aktivacni prahové hodnoty, nebo okamzité
opétovné aktivaci ochrany.

LowSH (nizké prehfati)
Ochrana je aktivovana proto, aby se predeslo ndvratu kapaliny do
kompresoru z dlvodu prilis nizké hodnoty prehrati.

Parametr/popis Def.  Min. Max. Mérnd

jednotka
OVLADANI
Prahova hodnota ochrany 5 -40 (-72)  Z&dana hodno- K (°F)
LowSH ta prehrati
LowSH chrénén integra¢ni ¢as 15 0 800 S
KONFIGURACE ALARMU
Zpozdéni alarmu nizké teploty 300 0 18000 S
prehfati (LowSH) (0 = alarm
deaktivovan)

Tab.7.b
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7. OCHRANY

Pokud hodnota prehfati klesne pod prahovou hodnotu, systém prejde
do stavu nizkého prehrati, a expanzni ventil je regulovan tak, ze ¢im vice
teplota prehféti klesne pod prahovou hodnotu, tim vice se ventil pfivie.
Mezni LowSH, musi byt nejvyse rovna nastavené hodnoté prehrati. Nizké
prehfati integracni ¢as stanovi intenzitu zasahu: ¢im nizsi hodnota, tim
prudsi zasah.

Integracni cas je nastaven automaticky, na zdkladé typu hlavniho fizent.

A
SH \ /
Low_SH_TH T~
l ] !
1 1 !
| | ! R
] ] T e
ON ' ' t
Low_SH X
OFF !
I I
l l !
. . 1 s
l l ! e
ON ! i t
A I
I
OFF .
1 1
i i ! o
1 1 T et
D R t
Fig.7.a
Legenda:
SH Prehrati A Alarm
Low_SH_TH  Prahova hodnota ochrany LowSH D Zpozdéni alarmu
Low_SH Ochrana LowSH: t Cas
B Automaticky reset alarmu

LOP (nizky vyparovaci tlak)

LOP = Low Operating Pressure

Prahovdhodnota ochrany LOP je uZitajako nasycend vyparna teplota, tudiz
mUze byt snadno porovnédna s technickymi specifikacemi poskytnutymi
vyrobci kompresort. Ochrana je aktivovéna k pfedchazeni pfilis nizkych
hodnot vyparovéni, zplisobenych zastavovanim kompresoru z divodu
aktivace spinace nizkého tlaku. Ochrana je velmi uzitecnd u jednotek
s kompresory na desce (hlavné multistage), kde teplota inklinuje
k nahlému poklesu pfi spusténi nebo zvysenf kapacity.

Pokud vyparné teplota klesne pod prahovou hodnotu nizké vyparovaci
teploty, systém prejde do stavu LOP a zvysi se rychlost zavirdni ventilu.
Cim vic klesne teplota pod prahovou hodnotu, tim rychleji se ventil
otevre. Integra¢ni ¢as stanovi intenzitu zasahu: ¢im nizsf hodnota, tim
prudsi zasah.

Parametr/popis Def. Min. Max. Mérnd
jednotka

OVLADANI

Prahova hodnota ochrany LOP  -50  -60 Ochrana MOP: °C (°F)
(-76) prahové hodnota

LowSH chrdnén integra¢ni¢as 0 0 800 S

KONFIGURACE ALARMU

Zpozdéni alarmu nizké vyparné 300 0 18000 s

teploty (LOP)
(0=alarm DEAKTIVOVAN)

Tab.7.c

Integracni ¢as je nastaven automaticky, na zakladé typu hlavniho fizeni.

o Poznamka:

» Prahova hodnota LOP musf byt nizsi, nez stanovend vyparna teplota
jednotky, jinak by byla aktivovédna zbytecng, a byla by vétsi, nez
kalibrace spinace nizkého tlaku, a to by bylo zbytec¢né. Stejné jako
pocdtecniodhad, mize byt toto nastaveno na hodnotu, ktera je pfesné
mezi dvéma indikovanymi limity;
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» Ochrana nemd smysl u vicendsobnych systém@ (vitriny), kde je
odparovani udrzovano konstantni a stav individuélnich elektronickych
ventill neovliviuje hodnotu tlaku.

« Alarm LOP muze slouzit jako alarm pro upozornéni na unik chladiva
z okruhu. Unik chladiva de facto zpGsobuje pfilisné snizeni vyparné
teploty, které je proporciondlni z hlediska rychlosti a rozsahu vzhledem
k mnozstvi rozptyleného chladiva.

Pokud se zvysi teplota vypafovani nad mezni hodnotu MOP, systém
prejde do stavu MOP a je preruseno fizeni, aby mohl byt fizen tlak, a ventil
se pomalu zavie, aby sniZil vyparnou teplotu.

Vzhledem k tomu, Ze je regulace integrac¢ni, zavisi pfimo na rozdilu mezi
vyparnou teplotou a prahovou hodnotou aktivace. Cim vic stoupne
teplota nad prahovou hodnotu MOP, tim rychleji se ventil otevre.
Integracni ¢as stanovi intenzitu zdsahu: ¢im nizsf hodnota, tim prudsf
zésah.

T_EVAP A‘\ / T EVAP 4
LOP_TH S —— MOP_TH / ‘
| | ! MOP_TH-1} e e S
1 1 : ‘ ‘ : : >
: i : > on| L t
ON : t MoP I ! |
LOP | OFF | !
OFF ! : : | :
1 1 , T T : T >
) ) 1 > ON [ ! v t
i I ! 't PID ! !
ON ! : OFF I_,_‘_l‘
ALARM X ‘ !
OFF . X ; =t
1 1 |
R , > ALarm O ! | |
1D B t OFF : ‘
Fig.7.b - - >
Legenda: A *
T_EVAP Vyparna teplota D Zpozdéni alarmu Fig.7.c
LOP_TH Prahova hodnota ochrany nizké ~ ALARM  Alarm
vyparné teplot Legenda:
LOP Ochrana LOP t Cas T_EVAP  VWparnd teplota MOP_TH  Prahové hodnota MOP
B Automaticky reset alarmu PID Rizenf prehiati PID ALARM  Alarm
MOP Ochrana MOP t Cas
D Zpozdéni alarmu

MOP (vysoky vyparovaci tlak)

MOP = Maximum Operating Pressure

Prahova hodnota MOP je uzita jako nasycena vyparna teplota, tudiz méze
byt snadno porovndna s technickymi specifikacemi poskytnutymi vyrobci
kompresord. Ochrana je aktivovana pro predchézeni pfilis vysokych
vyparnych teplot, zpUsobenych pfilisnym pracovnim pretizenim
kompresoru, se soucasnym prehiatim motoru a moznou aktivaci tepelné
ochrany. Ochrana je velmi uzite¢na u jednotek s kompresorem na desce,
pokud se spousti vysokym obsahem chladiva, nebo pokud se vyskytnou
nahlé vykyvy v zatézi. Ochrana je také uzitecna u vicendsobnych skffnf
(vitrin), protoze umoznuje aktivaci viech jednotek ve stejnou dobu,
aniz by zputsobily problémy s vysokym tlakem kompresord. Pro snizenf
vyparné teploty je nutné snizit vystup z chladici jednotky. Toto se mdze
uskutecnit fizenym zavirdnim elektronického ventilu. Z toho vyplyva,
7e déle jiz nenf fizeno prehfati, a také zvysenf teploty prehiati. Ochrana
tedy bude mit pomalou reakci, kterd inklinuje k omezeni zvyseni vyparné
teploty, udrzovanim této teploty pod prahovou hodnotou aktivace,
pritom se snaZi zastavit rlistu prehfati, jak je to jen mozné. B&zné provozni
podminky nebudou dale trvat na zékladé aktivace ochrany, ale spise na
zékladé snizeni obsahu chladiva, které zplsobuje zvyseni teploty. Systém
tudiz setrva v téch nejlepsich moznych podminkéch (trochu nizsich, nez
je prahova hodnota), dokud se nezmeéni podminky zitéze.

Parametr/popis Def.  Min. Max. Mérna
jednotka
OVLADANI
Prahova hodnota ochrany MOP 50 Ochrana LOP: 200 °C (°F)
prahové hodnota  (392)
MOP chrdnén integracni ¢as 20 0 800 S
KONFIGURACE ALARMU
Zpozdéni alarmu vysoké vypar- 600 0 18000 s
né teploty (MOP)
(0=alarm DEAKTIVOVAN)
Tab.7.d

Integracnf ¢as je nastaven automaticky, na zakladé typu hlavniho fizent.
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A Dulezité: Mezni hodnota MOP musi byt vétsi nez stanovena
hodnota vyparné teploty jednotky, jinak by mohla byt aktivovana
zbyte¢né. Prahovd hodnota MOP je casto poskytovéna vyrobcem
kompresoru. Obvykle byva mezi 10 °C a 15 °C.

Pokud zavirani ventilu zpdsobuje také pfilisné zvyseni teploty sanf (S2)
nad prahovou hodnotu - mdze nastavit jen dohledovy systém (PlantVisor,
pCO, VPM), bude ventil zastaven pro prevenci prehfati vinuti kompresoru,
a bude cekat na snizeni obsahu chladiva. Pokud je funkce ochrany
MOP zakédzana nastavenim integra¢ni doby na nulu, je soucasné s tim
deaktivovano ovladani teploty sani.

Parametr/popis Def. Min. Max. Mérna
- jednotka
OVLADANI
Ochrana MOP: Prahové hodnota teploty sani 30 -60 200 °C (°F)
(-72) (392
Tab.7.e

Na konci funkce ochrany MOP se fizeni prehfati restartuje tak, aby vyparna
teplota znovu neprekrocila mezni hodnotu.

High Tkond (vysoka kondenza¢ni teplota)

Pro aktivaci ochrany vysoké kondenzacni teploty (HiTkond), musi byt
pfipojeno tlakové sonda ke vstupu S3.

Ochrana je aktivovana pro prevenci zastaveni kompresoru kvali prilis
vysoké vyparovaci teploté a aktivaci spinace vysokého tlaku.

Parametr/popis Def. Min. Max. Mérna
jednotka
POKROCILE
Prahovéd hodnota vysoké Tkond 80 -60 200 °C (°F)
(76) (392
Doba integrace vysoké Tkond 20 0 800 s
KONFIGURACE ALARMU
Zpozdénf alarmu vysoké vyparné teploty 600 0 18000 s
(MOP)
(0=alarm DEAKTIVOVAN)
Tab.7.f

Integracni ¢as je nastaven automaticky, na zakladé typu hlavniho fizeni.
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o Poznamka:

+ Ochrana je velmi uzite¢na u jednotek s kompresory na desce, pokud je
vzduchem chlazeny kompresor pfilis maly, nebo pokud je znecistény/
nefunguje pfi kritictéjsich provoznich podminkéach (vysoka venkovni
teplota);

+ Ochrana nemd smysl Ucel u vicendsobnych systéma (vitriny), kde
je kondenza¢ni tlak udrzovan konstantni, a stav individudlnich

elektronickych ventiltl neovliviiuje hodnotu tlaku.

Ke snizeni kondenzacnf teploty je nutné snizit vykon chladici jednotky.
Toto se mUze uskutecnit fizenym zaviranim elektronického ventilu. Z toho
vyplyva, Ze ddle jiz nenf fizeno prehfati, a také zvyseni teploty prehfati.
Ochrana tedy bude mit pomalou reakci, kterd inklinuje k omezeni
zvyseni kondenzacni teploty, a to jejim udrzovanim pod aktivacni
prahovou hodnotou, zatimco se snazi zastavit zvysovani prehfati, jak je
to jen mozné. Bézné provozni podminky nebudou déle trvat na zakladé
aktivace ochrany, ale spise na zakladé snizeni venkovni teploty. Systém
tudiz setrva v téch nejlepsich moznych podminkach (trochu nizsich, nez
je prahova hodnota), dokud se nezméni okolni podminky.

T_COND 4
T_COND_TH
1
T_COND_TH-A [~ ": """" e =
1
on '__ L t
HiTcond ! |
1
OFF | X
1 Il !
1 Il L N
T T »
oN | : L t
PID X !
OFF !
| |
ON : ' t
ALARM : |
OFF -
1 1
| | N
Lo t
Fig.7.d
Legenda:
T_COND  Kondenzacni teplota T_COND_TH  Prahové hodnota
vysoké Tkond
Viysoka Stav ochrany vysoké Tkond ALARM Alarm
Tkond
PID Rizeni prehiéti PID t Cas

Zpozdéni alarmu

D
o Poznamka:

+ Prahova hodnota HiTkond musf byt vétsi, nez jmenovitd kondenzacnf
teplota jednotky, a nizsi, nez kalibrace spinace vysokého tlaku;

+ Zavirdni ventilu bude omezeno, pokud to zpUsobi pfilisné snizeni
teploty vypafovani.

Reverzni HiTcond (pro kaskadové systémy CO2)

Jak jiz bylo uvedeno, reverzni ochrana vysoké kondenzacni teploty
(HiTcond) na S3 otevienim ventilu omezi kondenzacni tlak v okruhu
zaplavenim casti vyparnfku. Graf funkce je podobny jako u ochrany
HiTcond.

A DuleZité: otevienim ventilu se také nejspis aktivuje ochrana proti
nizkému prehfivani LowSH, kterd ma sklon omezovat otevienf ventilu.
Pomér integracnich casl téchto proti sobé zasahujicich ochran urcuje
také pomeér efektivity jejich zasahd.

To se hodi zejména u kondenzétord kaskadovych systémd CO2, kde
probihd kondenzace v nizkoteplotnim okruhu (také nazyvaném
,sekundéarnf’, B) v dobé, kdy se odpatuje chladivo v okruhu se stfedni
teplotou (,primarni, A).
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Fig.7.e
Key:
CP1/2 Kompresor 1/2 EEV  Elektronicky expanznf

ventil

CHE Kaskadovy tepelny vyménik C Kondenzator
L1/2 Z&sobnik kapaliny 1/2 \ solenoidovy ventil
F1/2 Filtr/susi¢ 1/2 E Vyparnik
S1/2 Prihleditko 1/2 P1/2  Pressure probe
T Teplotni ¢idlo V2 Tlakova sonda

Termostaticky
expanzni ventil

Zapojeni viz odstavec,Obecné schéma zapojeni”

o Pozndmbka: pro tento typ aplikace musi byt pomocné chladivo CO2

(R744).

Parametr a popis Def.

Chladivo Vdechna chladiva, ne R744
Hlavni requlace Regulace podchlazeni 1..10
Pomocné chladivo R744

Driver ovldda prehfivani chladiva v priméarnim okruhu (A), soucasné méri
kondenzacni tlak chladiva v sekundarnim okruhu (B). Kdyz kondenza¢ni
teplota prekro¢i prah ochrany HiTCond, je normdlini fizeni prehfivani
prekonano vynucenym otevienim ventilu, rychlosti nepfimo umérnou
integracnimu casu HiTCond. Otevieni EEV snizuje prehfivani priméarniho
okruhu, coz zvysi koeficient prestupu tepla a tim snizi kondenzac¢ni tlak v
sekundarnim okruhu.

Prah reverzni ochrany HiTcond pro kaskadové aplikace CO2 se musi
nastavit podle ocekdvané teploty vypafovani v primarnim okruhu.
Prahovou hodnotu je nutno nastavit nejméné o 3 - 5 °C vyse nez je
minimaln{ teplota vypafovani v primarnim okruhu. Pfi nizsich hodnotach
je dosazenf limitu tlaku nekompatibiln{ s U¢innosti prestupu tepla. Kromé
toho se mUze objevovat kmitédni hodnot v dtsledku snahy omezit nizké
prehfivani v primarnim okruhu a souc¢asné i tlak v sekundarnim okruhu.
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8. TABULKA PARAMETRU

a
T Parametr/popi Def. Min Max. Mérna 2 Qg Pozndmk
5 arametr/popis ef. . a jednotka % E 3 oznamky
] > 5 =
KONFIGURACE
A Sitovd adresa pLAN: 30 1 207 - | 11 138
others: 198
A Chladivo: R404A - - - | 13 140
0= definovano uzivatelem ;
1=R22 2=R134a 3=R404A 4=R407C  5=R410A
6=R507A  7=R290 8=R600 9= R600a 10=R717
11=R744 12=R728 13=R1270 14=R417A  15=R422D
16=R413A  17=R422A  18=R423A 19=R407A 20=R427A
21=R245FA 22=R407F 23=R32 24=HTROT 25=HTR02
26=R23 27=R1234yf 28=R1234ze 29=R455A 30=R170
31=R442A 32=R447A  33=R448A 34=R449A  35=R450A
36=R452A 37=R508B 38=R452B 39=R513A 40=R454B
41=RA58A 42=R407H 43 =R454A 44 =R454C 45 =R470A
46 =R515B 47 = R466A
A Ventil: CAREL E*V - - - 14 141
0= uzivatelsky 13= Sporlan SEH 175 26= CAREL ejektory
definovano E2J23ATINO
1= CAREL BV 14= Danfoss ETS 12.5-25B  27= CAREL ejektory
E3J26AT2NO
2= Alco EX4 15= Danfoss ETS 50B 28= CAREL ejektory
E3J33AU2NO
3= Alco EX5 16= Danfoss ETS 100B 29= CAREL ejektory
E3J39AV3NO
4= Alco EX6 17=Danfoss ETS 250 30= CAREL ejektory
E6J50AV3NO
5= Alco EX7 18= Danfoss ETS 400 31= Danfoss CCMT 16
6= Alco EX8330Hz ~ 19= Dva spojené CAREL E*V  32= Danfoss CCMT 24
recom.CAREL
7= Alco EX8 500Hz  20= Sporlan SER()G,J K 33= Danfoss CCMT 30
specific Alco
8= Sporlan SEI0.5-11  21= Danfoss CCM 10-20-30  34= Danfoss CCMT 42
9= Sporlan SER 1.5-20 22= Danfoss CCM 40 35= Danfoss Colibri
10= Sporlan SEI 30 23=Danfoss CCM T 2-4-8
11=Sporlan SEI 50 24= Deaktivovano
12= Sporlan SEH 100  25= CAREL ejek. E2J17ASTNO
A Sonda S1: 0= uzivatelsky definovano Pomérové: - - - 16 143
Pomérovy (OUT=0az5V) Elektronicky (OUT=4 az 20mA) -1az9,3 barg
1=-1...4,2 barg 8=-05...7 barg
2=-04...9,3 barg 9=0...10 barg
3=-1...9,3 barg 10=0...18,2 bar
4=0...17,3 barg 11=0...25 barg
5=0,85...34,2 barg 12=0...30 barg
6=0...34,5 barg 13=0...44,8 barg
7=0...45 barg 14=vzdalené, -0,5 az 7 barg
21=-1...12,8 barg 15=vzdalené, 0 az 10 barg
22=0...20,7 barg 16=vzdalené, 0 az 18,2 barg
23=1,86...43,0 barg 17=vzddlené, 0 az 25 barg
24=snimac hladiny CAREL 18=vzddlené, 0 az 30 barg
25 =10..60,0 barg 19=vzddlené, 0 az 4,8 barg
26 =0..90,0 barg 20=4-20 mA vnéjsi signdl
27 =0-5V vngjsisigndl
A Hlavnifizeni: Vicendsobna - - - 15 142
0= uzivatelsky definovano vitrina/chladirna
1=Centralizovand vitrina/chladirna
2=Samostatna vitrina/chladirna
3=Rozdélena vitrina/chladirna
4=Podkriticky CO, vitrina/chladima
5=Kondenzétor R404A pro podkriticky CO,
6= Klimatizacni jednotka/chladic s deskovym vyparnikem
7= Klimatiza¢ni jednotka/chladi¢ s trubkovym plastém vyparniku
8= Klimatiza¢ni jednotka/chladic s trubkovym hadem vyparniku
9= Klimatiza¢nf jednotka/chladi¢ s ménitelnou kapacitou chlazenf
10= Klimatiza¢nf jednotka/chladi¢ s odchylkou
11=Zpétny tlak EPR
12=Tlak obtoku horkého plynu
13=Teplota obtoku horkého plynu
14= Chladi¢ s nadkritickym CO,
15= Analogovy regulator polohy (4 az 20 mA)
16= Analogovy reguldtor polohy (0 az 10V)
17= Klimatizace/chladi¢ nebo skiffi/chlazena mistnost s adaptivnim fizenim
18= Klimatiza¢nf jednotka/chladic s kompresorem Digital Scroll
19=Klimatizator/chladi¢ s kompresorem BLDC (*)
20=Regulace prehfatf se 2 teplotnimi sondami
21=Rozsiteni I/O pro pCO
22= Programovatelnd regulace SH
23=Programovatelnd specialnf regulace
24=Programovatelné polohovac
25 = Regulace hladiny kapaliny ve vyparniku snimac¢em CAREL
26 = Regulace hladiny kapaliny v kondenzatoru snimacem CAREL
(*)=jen pro fizeni s ventily CAREL
A Sonda S2: CAREL NTC - - - 17 144

0= definovany uZivatelem

1= NTC CAREL

2= CAREL NTC- HT high

3= kombinovana NTC SPKP**T0

4=Vngjsi0az 10V

5= Carel NTC-LT nizka teplota
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a
5 Parametr/popis Def. Min Ma Mérna @ @g Poznamk:
§ r/popi . in. X. jednotka s E 3 Z y
;5 2
A Pomocné fizeni: 0= definovany uzivatelem Deaktivovéno - - - 18 145
1= Zakazano
2= Ochrana vysoké kondenzacnf teploty na sondé S3
3= Modula¢ni termostat na sondé S4
4= Zalozni sondy na S3 a $4
5,6, 7 =Vyhrazeno
8= Merene podchlazeni
9= Inverzni ochr. vys. kond. T na sondé S3
10=Vyhrazeno
A Sonda S3 - 0 = uzivatelsky definovano Pomeérové: -1az - - - 19 146
Pomeérovy (OUT=0 az 5 V) Elektronicky (OUT=4 az 20 mA) 9,3 barg
1=-1az4,2 barg 8=-0,5az7 barg
2=-0/4 a7 9,3 barg 9=0az 10 barg
3=-1az93 barg 10=0az 18,2 bar
4=0az 17,3 barg 11=0az 25 barg
5=0,85 a7z 34,2 barg 12=0az 30 barg
6=0az 34,5 barg 13=0az 44,8 barg
7=0az45 barg 14=vzdélené, -0,5 az 7 barg
15=vzdélené, 0 az 10 barg
16=vzdalené, 0 az 18,2 barg
17=vzdélené, 0 az 25 barg
18= vzdalené, 0 az 30 barg
19=vzddlené, 0 az 44,8 barg
20=vnéjsi signdl (4 az 20 mA) (nelze vybrat)
21=-1az128 barg
22=0az 20,7 barg
23=1,86az43,0 barg
24=Hladina kapaliny Carel
25=10..60,0 barg
26 =0..90,0 barg
27 =vnéjsi signal (0 az5V)
A Konfigurace relé: Relé alarmu - - - 12139
1= Zakdzano
2=Relé alarmu (rozepnuto v pfipadé alarmu)
3=Relé solenoidového ventilu (rozepnuto o v rezZimu pfipravenosti)
4=Ventil + alarm relé (rozepnuto v rezimu standby a fidicich alarma)
5=Inverze relé alarmu (uzavieno v pfipadé alarmu)
6= Stavové relé ventilu (Otevieno v pfipadé uzavfeni ventilu)
7 =Primy povel
8= Poruchové, alarmové relé (otevieny kontrakt pfi alarmu)
9= Reverzni poruchové, alarmové relé (sepnuty kontrakt pfi alarmu)
A Sonda S4: 0= uzivatelsky definovano Nepouzito - - - 20 147
1= CAREL NTC
2= CAREL NTC-HT vysoka teplota
3= Kombinované NTC SPKP**TO
4= \Vlyhrazeno
5= NTC-LT CAREL nizka teplota
A Konfigurace DI2: Deaktivovéno - - - 10 137
1= Zakazadno
2= Optimalizace fizenf ventilu po odmrazovanf
3= Spréva alarmu baterie
4=\Vynucené otevfeni ventilu (100%)
5= Start/stop requlace
6= Zaloha regulace
7= Pojistka requlace
C  Zobrazit hl. proménnou 1:  12= Zpétny tlak EPR Prehrati - - - 45 172
1= Otevirani ventilu 13=Tlak obtoku horkého plynu
2= Poloha ventilu 14=Teplota obtoku horkého plynu
3= Aktudini chl. kapacita  15=Vystupni teplota chladice plynu CO,
4= Nastav. hodnota fizeni  16=\Vystupni tlak chladice plynu CO»
5= Prehrati 17= Nast. hodnota tlaku chladice plynu CO,
6= Teplota sanf 18= Méfeni sonda S1
7=\Vyparna teplota 19= Méfen{ sonda S2
8=\Vyparny tlak 20= Méfeni sonda S3
9=Teplota kondenzace 21=Méfeni sonda S4
10=Tlak kondenzace 22=Vstupni hodnota 4-20 mA
11="Teplota modula¢niho 23=Vstupni hodnota 0-10V
termostatu
C __ Zobrazeni hl. proménné 2 (Viz zobrazeni hl. proménné 1) otvirdni ventilu - - - 46 173
C  Rizenf alarmu sondy S1: Ventil v pevné - - - 24 151
1= Z4dné akce poloze
2=\Vynucené zavieni ventilu
3=Ventil v pevné poloze
4= Pouziti z3lozni sondy S3
C  Rizeni alarmu sondy S2: 1= Z4dné akce Ventil v pevné - - - 25 152
2=\Vynucené zavieni ventilu poloze
3=Ventil v pevné poloze
4= Pouzitf z3loZzni sondy 54
C  Rizeni alarmu sondy S3: 1= Zadné akce Z4dné akce - - - 26 153
2=Vynucené zavfeni ventilu
3=Ventil v pevné poloze
C  Rizeni alarmu sondy S4: 1= Zadné akce Z&dné akce - - - 27 154
2=\Vynucené zavfeni ventilu
3=Ventil v pevné poloze
C  Mérné jednotka: °C(K), barg, °F(°R), psig °C(K),barg - - - 21 148
A Konfigurace DI Start/stop - - - 85 212
1= Deaktivovéano; 2= Optimalizace regulace ventilu po odmrazovani regulace (tLAN-
3= Spréva alarmu vybité baterie; 4= \Vynucené otevieni ventilu (100%) RS485) / Zéloha
5= Start/stop requlace; 6= Zaloha requlace; 7= Pojistka regulace requlace (pLAN)
A Jazyk: Cestina, Angli¢tina Cestina - - - - -
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a
T Parametr/popi Def Mi M Mérna 2% pomnamk
E arametr/popis ef. in. ax. jednotka s E 3 oznamky
s 5 2
C  Pridavne chladivo 0 - - - | 9% 223
-1= uzivatelsky definovano; 0 = Stejne jako hlavni regulace
1=R22 2=R134a 3=R404A 4=R407C 5=R410A
6=R507A 7=R290 8=R600 9=R600a 10=R717
11=R744 12=R728 13=R1270 14=R417A 15=R422D
16=R413A  17=R422A 18=R423A 19=R407A  20=R427A
21=R245FA  22=R407F 23=R32 24=HTRO1  25=HTRO2
26=R23 27=R1234yf  28=R1234ze 29=R455A 30=R170
31=R442A 32=R447A 33=R448A 34=R449A 35=R450A
36=R452A 37=R508B 38=R452B 39=R513A 40=R4548
41=R458A 42 =R407H 43 =R454A 44 =R454C 45 =R470A
46=R515B 47 = R466A
SONDY
C__ S kalibra¢ni posun 0 [-60(-870) [60(870) [barg (psigmA A 34 33
C  S1 kalibra¢ni zesileni na 4 az 20 mA 1 -20 20 - A 36 35
C ST MINIMALNT hodnota tlaku -1 -20 (-290) ST MAXIMALNI  barg (psig) A 32 31
hodnota tlaku
C ST MAXIMALNI hodnota tlaku 93 ST MINIMALNI 200 (2900) barg (psig) A 30 29
hodnota tlaku
C  S3 MIN tlak alarmu -1 -20 (-290) S1 MAX tlak barg (psig) A 39 38
alarmu
C ST MAXtlak alarmu 93 S3 MIN tlak 200 (2900) barg (psig) A 37 36
alarmu
C 52 kalibra¢ni posun 0 -20 (-36), -20 20 (36), 20 °C (°F), Volt A 41 40
C  S2alarm MIN teplota -50 -85(-121) S2 alarm MAX °C (°F) A 46 45
teplota
C  S2alarm MAX teplota 105 S2 alarm MIN 200 (392) °C(°F) A 44 43
teplota
C__ S3 kalibra¢ni posun 0 -85(-1233) 85(1233) barg (psiq) A 35 34
C _S3 kalibra¢ni zesileni na 4 az 20 mA (nelze vybrat) 1 -20 20 - A 83 81
C  S3MINIMALNT hodnota tlaku -1 -20 (-290) S3 MAXIMALNI  barg (psig) A 33 32
hodnota tlaku
C  S3 MAXIMALNI hodnota tlaku 93 S3 MINIMALNT 200 (2900) barg (psig) A 31 30
hodnota tlaku
C  S3 MIN tlak alarmu -1 -20 (-290) S3 MAX tlak barg (psig) A 40 39
alarmu
C  S3 MAXtlak alarmu sondy 93 S3 MIN tlak 200 (2900) barg (psig) A 38 37
alarmu
C  S4kalibra¢ni offset 0 -20 (-36) 20 (36) °C(°F) A 42 4
C  S4MIN teplota alarmu -50 -85(-121) S4 MAX teplota  °C (°F) A 47 46
alarmu
C  S4 MAX teplota alarmu 105 S4 MIN teplota 200 (392) °C(°F) A 45 44
alarmu
C_ S1/S3 Max. rozdil (tlak) 0 0 200(2900) bar(psiq) A 114 113
C _S1/53 Max. rozdil (teplota) 0 0 180(324) °C (°F) A 115 114
C  Zpozdénialarmu S1 0 0 240 s | 131 258
C_ Zpozdéni alarmu S2 0 0 240 s | 132 259
C  Zpozdénialarmu S3 0 0 240 s | 133 260
C  Zpozdénialarmu S4 0 0 240 S | 134 261
C_ Povolit S1 0 0 1 - D 16 15
C _ Povolit S2 0 0 1 - D 17 16
C _ PovolitS3 0 0 1 D 18 17
C_ Povolit S4 0 0 1 - D 19 18
C__[Deaktivuite alarmy rychlé sondy [0 [0 [1 - D 66 [65
OVLADANI
A Z&dand hodnota prehfati 1 LowSH: prahova 180 (324) K(°R) A 50 49
hodnota
A Otevreni ventilu pfi spusténi 50 0 100 % | 37 164
C  Otevreni ventilu v rezimu pfipravenosti 0 0 1 - D 23 22
O=deaktivovano=zavieny ventil;
1=aktivovano=Ventil otevien dle param.,Poloha ventilu v poh. rezimu”
C  Polohav poh. rez 0 0 100 % 91 218
0=25%
1...100% = % opening
C__ Zpozdéné spusténi po odmrazovani 10 0 60 min | 40 167
A Doba predbézné polohy 6 0 18000 s | 90 217
A Prahové hodnota teploty obtoku horkého plynu 10 -85(-121) 200 (392) °C (°F) A 28 27
A 74dand hodnota tlaku obtoku horkého plynu 3 -20 (-290) 200 (2900) barg (psiq) A 62 61
A 74dana hodnota tlaku EPR 3,5 -20(-290) 200 (2900) barg (psiq) A 29 28
C __ PID pomérové zesileni 15 0 800 - A 48 47
C  PIDintegracni cas 150 0 1000 s | 38 165
C __ PID deriva¢ni ¢as 5 0 800 s A 49 48
A Prahovd hodnota ochrany LowSH 5 -40 (-72) Z4dand hodnota K (°F) A 5 55
prehrati
C _ LowSH integra¢ni ¢as ochrany 15 0 800 s A 55 54
A Prahovd hodnota ochrany LOP -50 -85(-121) Prahovéa hodnota °C (°F) A 52 51
ochrany MOP
C __LOPintegrac¢ni ¢as ochran 0 0 800 A 51 50
A Prahovd hodnota ochrany MOP 50 Prahovéa hodnota 200 (392) °C(°F) A 54 53
ochrany LOP
C__ MOP integrac¢ni ¢as ochrany 20 0 800 s A 53 52
A Aktivace manudlni requlace polohy ventilu 0 0 1 - D 24 23
A Manualni requlace polohy 0 0 9999 krok | 39 166
C __ Bod nastaveni piehfati vystupu 35 -40 (-72) 180 (324) K (°F) | 100 99
C  Bod nastaveni teploty vystupu 105 -85(-121) 200 (392) °C(°F) A 101 100
C __ Nastavena hodnota hladiny tekutiny proc. 50 0 100 % A 118 117
POKROCILE
A Prahova hodnota vysoké Tkond 80 -85(-121) 200 (392) °C(°R) A 58 57
C __Integracni ¢as vysoké Tkond 20 0 800 s A 57 56
A Nast. hodnota modul. termost. 0 -85(-121) 200 (392) °C (°F) A 61 60
A Diferencidl modul. termost. 0,1 0,1(02) 100 (180) °C(°F) A 60 59
C _ SHset offset modul. termost. 0 0(0) 100 (180) K(°F) A 59 58
C_ CO, regul.’A'koeficient 33 -100 800 - A 63 62
C __ COs requl.'B'koeficient -22,7 -100 800 - A 64 63
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a
= P tt/popi Def Mi M Mérna a @g Poznamk
§ arametr/popis ef. in. ax. jednotka io_ E 3 oznamky
5 R
C  Vynutit ru¢niladéni0=ne; 1 =ano 0 0 1 - D 39 38
C  ZpUsob ladéni 50 0 255 - I 79 206
0...100= automaticky vybér
101...141=ru¢ni vybér
142...254=neni pfijato
255= model identifikovany parametry PID
C  Nastaven( sité 2 0 30 bit/s 74 201
rovnost Bit stop Baud rate
0 rovnost nikdo 2 bit stop 4800 bps
1 rovnost nikdo 2 bit stop 9600 bps
2 rovnost nikdo 2 bit stop 19200 bps
4 rovnost nikdo 1 bit stop 4800 bps
5 rovnost nikdo 1 bit stop 9600 bps
6 rovnost nikdo 1 bit stop 19200 bps
16 rovnost rovny 2 bit stop 4800 bps
17 rovnost rovny 2 bit stop 9600 bps
18 rovnost rovny 2 bit stop 19200 bps
20 rovnost rovny 1 bit stop 4800 bps
21 rovnost rovny 1 bit stop 9600 bps
22 rovnost rovny 1 bit stop 19200 bps
24 rovnost lichy 2 bit stop 4800 bps
25 rovnost lichy 2 bit stop 9600 bps
26 rovnost lichy 2 bit stop 19200 bps
28 rovnost lichy 1 bit stop 4800 bps
29 rovnost lichy 1 bit stop 9600 bps
30 rovnost lichy 1 bit stop 19200 bps
C  Typ napéjeni 0 0 1 - D 47 46
0=24Vac; 1=24Vdc
C  |Povoleni modu SINGLE / TWIN (parameter disabled) 0 0 1 - D 58 57
0=Dvojity; 1=Jednoduchy
C |Stop man. pol. pri chybe kom 0 0 1 - D 59 58
0=Normalnf funkce, 1=Zastaveni
C __|Konfigurace programovatelné regulace 0 0 32767 - | 101 228
C__|Vstup programovatelné requlace 0 0 32767 - | 102 229
C __|MozZnosti programovatelné requlace SH 0 0 32767 - | 103 230
C__|Hodnota nastaveni programovatelné requlace 0 -800(-11603) 800(11603) barg (psiq) A 112 111
C  |UZIVATELSKE CHLADIVO
Rosny a vys -288 -32768 32767 - | 107 234
Rosny a niz -15818 -32768 32767 - | 108 235
Rosny b vys -14829 -32768 32767 - | 109 236
Rosny b niz 16804 -32768 32767 - | 110 237
Rosny c vys -11664 -32768 32767 - | 111 238
Rosny ¢ niz 16416 -32768 32767 - | 112 239
Rosny d vys -23322 -32768 32767 - | 113 240
Rosny d niz -16959 -32768 32767 - | 114 241
Rosny e vys -16378 -32768 32767 - | 115 242
Rosny e niz 15910 -32768 32767 - | 116243
Rosny f vys -2927 -32768 32767 - | 117 244
Rosny f niz -17239 -32768 32767 - | 118 245
Bublina a vysoka -433 -32768 32767 - I 119 246
Bublina a nizka -15815 -32768 32767 - | 120 247
Bublina b vysokd -15615 -32768 32767 - | 121 248
Bublina b nizka 16805 -32768 32767 - I 122 249
Bublina ¢ vysoka 30803 -32768 32767 - | 123 250
Bublina ¢ nizkd 16416 -32768 32767 - | 124 251
Bublina d vysoké -21587 -32768 32767 - I 125 252
Bublina d nizkéa -16995 -32768 32767 - | 126 253
Bublina e vysoka -24698 -32768 32767 - | 127 254
Bublina e nizkd 15900 -32768 32767 - I 128 255
Bublina f vysoka 10057 -32768 32767 - | 129 256
Bublina f nizka -17253 -32768 32767 - | 130 257
C |Stav poruchov-ého,alarmového 0 0 1 - D 49 48
0/1=ne/ano
C__|Zpozdéni nabijeni baterie 0 0 250 min | 135 262
KONFIGURACE ALARMU
C _ Zpozdéni alarmu nizké teploty prehiati (LowSH) (0 = alarm deaktivovan) 300 0 18000 s | 43 170
C__ Zpozdéni alarmu nizké vyparné teploty (LOP) (0 = alarm deaktivovén) 300 0 18000 s | 41 168
C _ Zpozdéni alarmu vysoké vyparné teploty (MOP) (0 = alarm deaktivovan) 600 0 18000 s | 42 169
C  Zpozdénialarmu vysoké teploty kondenzace (Vysoka Tkond) (0 = alarm 600 0 18000 S I 44 17
deaktivovan)
C __ Prahova hodnota alarmu nizké teploty sani -50 -85(-121) 200 (392) °C(°F) A 26 25
C  Zpozdénialarmu nizké teploty sanf 300 0 18000 S I 9 136
(0=alarm DEAKTIVOVAN)
C  Zpozdénialarmu S1 0 0 240 s | 131 258
C  Zpozdénialarmu S2 0 0 240 S | 132 259
C  Zpozdénialarmu S3 0 0 240 s | 133 260
C  Zpozdéni alarmu S4 0 0 240 s | 134 261
VENTIL
C___minimalni kroky EEV 50 0 9999 krok | 30 157
C___maximalni kroky EEV 480 0 9999 krok | 31 158
C  Kroky zavirdni EEV 500 0 9999 krok | 36 163
C _ Jmenovitd rychlost krokd EEV 50 1 2000 krok/s | 32 159
C __Jmenovity proud EEV 400 0 800 mA | 33 160
C  Prouddrzeni EEV 100 0 250 mA | 35 162
C  Pracovni cyklus EEV 30 1 100 % | 34 161
C _ Synchronizace otevfené EEV 1 0 1 - D 20 19
C __ Synchronizace zavfené EEV 1 0 1 - D 21 20
Tab.8.a

*UZivatel: A=Servis (instala¢ni technik), C=Vyrobce
*Typ proménné: A=analogova, D=digitéIni, I=integer
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8.1 Ednotka méreni

V' menu konfigura¢nich parametrd, s pristupem pouze pres heslo vyrobce,
si mlze uzivatel zvolit mérnou jednotku pro driver:

« jednotky SI (°C, K, barg);

« imperidInfjednotky (°F, °R, psig).

o Poznamka: Mérnd jednotka K oznacuje stupné Kelvina, vhodné k
méfen( prehfati a souvisejicich parametrd.

Pfi zménéné jednotky méfeni budou prepocitany vsechny hodnoty
ulozenych parametrd na driveru a vsechny hodnoty ¢tené sondami. To
znamena, Ze pfi zméné jednotky méfeni zlstane fizeni nezménéno.

Priklad 1: Cteny tlak je 100 barg bude automaticky preveden na
odpovidajici hodnotu 1450 psig.

Priklad 2: Parametr,Nastavenad hodnota prehrati” nastaveny na 10 K bude
okamZité preveden na odpovidajici hodnotu 18 °F.

Priklad 3: Parametr "S4 MAX teplota alarmu’, nastaveny na 150 °C, bude
okamzité preveden na odpovidajici hodnotu 302 °F.

o Poznédmka: V disledku omezeni vnitini aritmetiky driveru nelze
prevést hodnoty tlaku vyssi nez 200 barg (2900 psig) a teploty vyss
200°C (392 °F).

8.2 Proménné pristupné po sériové

komunikaci

Popis Std  Min Max Typ CARELSVP Modbus® R/W
Cteni sondy S1 0 -20 (-290) 200 (2900) A 1 0 R
Cteni sondy S2 0 -85(-121) 200 (2900) A 2 1 R
Ctenisondy S3 0 -20 (-290) 200 (2900) A 3 2 R
Cteni sondy S4 0 -85(-121) 200 (392) A 4 3 R
Teplota sani 0 -85(-121) 200 (392) A 5 4 R
Vyparna teplota 0 -85(-121) 200 (392) A 6 5 R
Viyparny tlak 0 -85(-121) 200 (2900) A 7 6 R
Teplota obtoku horkého plynu 0 -85(-121) 200 (392) A 8 7 R
Tlak EPR (zpétny tlak) 0 -20 (-290) 2OO (2900) A 9 8 R
Prehrati 0 -40 (-72) 80 (324) A 10 9 R
Kondenzacni tlak 0 -20 (-290) 200 (2900) A 11 10 R
Kondenza¢ni teplota 0 -85(-121) 200 (392) A 12 11 R
Teplota modula¢niho termostatu 0 -85(-121) 200 (392) A 13 12 R
Tlak obtoku horkého plynu 0 -20 (-290) 200 (2900) A 14 13 R
Viystupni tlak chladi¢e plynem CO, 0 -20 (-290) 200 (2900) A 15 14 R
Vystupni tlak chladi¢e plynem CO, 0 -85(-121) 200 (392) A 16 15 R
otvirdni ventilu 0 0 100 A 17 16 R
Z4dané hodnota tlaku chladi¢e plynem CO 0 -20 (-290) 200 (2900) A 18 17 R
Vistupni hodnota 4 - 20 mA 4 4 20 A 19 18 R
Vstupni hodnota 0-10V 0 0 10 A 20 19 R
Nastavena hodnota fizeni 0 -60 (-870) 200 (2900) A 21 20 R
Verze firmwaru driveru 0 0 10 A 25 24 R
MOP: Ochrana MOP: prah. hodnota teploty sani (52) 30 -85(-121) 200 (392) A 102 101 R/W
Prehrati vytlak 0 -40(-72) 180(324) A 104 103 R
Teplota vytlak 0 -60(-76) 200(392) A 105 104 R
Casova konstanta NTC sondy S4 50 1 800 A 106 105 R/W
Prahovéa hodnota vysoké teploty vyparovani 50 LOP: prahovd hodnota 200 (392) A 107 106 R/W
Kond. Tlak pro podchl. 0 -20(-290) 200(2900) A 108 107 R
Kond. T varu pro podchl. 0 -60(- 76) 200(392) A 109 108 R

T kapaliny pro podchl. 0 -60(-7. 200(392) A 110 109 R
Mérené podchl. 0 -40(- 72) 180(324) A 111 110 R
Poloha ventilu 0 0 9999 | 4 131 R
Aktudlni kapacita chlazeni 0 0 100 | 7 134 R/W
Rozéirené méfeni sonda S1 (%) 0 -2000 (-2901) 20000 (29007) | 83 210 R
Rozsifené méreni sonda S3 (¥) 0 -2000 (-2901) 20000 (29007) | 84 211 R
Rychlost nouzového uzavieni ventilu 150 1 20000 I 86 213 R/W
Zpusob regulace (kompr. BLDC) 1 1 3 | 89 216 R/W
Typ jednotky pro sér. komunikaci 0 0 32767 I 94 221 R
Kéd HW pro sér. komunikaci 0 0 32767 I 95 222 R
Funkce ¢idla S1*40 0 -32768 32767 | 97 224 R
Funkce ¢idla S2*40 0 -32768 32767 I 98 225 R
Funkce ¢idla S3*40 0 -32768 32767 I 99 226 R
Funkce cidla S4*40 0 -32768 32767 I 100 227 R
Stav ochrany LowSH 0 0 1 D 50 49 R
Stav ochrany LOP 0 0 1 D 51 50 R
Stav ochrany MOP 0 0 1 D 52 51 R
Stav ochrany HiTCond 0 0 1 D 53 52 R

43 “EVD evolution”+0300005CS - rel. 4.0 - 16.02.2023



CAREL

Popis Std ~ Min Max Typ CARELSVP Modbus® R/W
Nizkd teplota sani 0 0 1 D 1 0 R
Porucha LAN 0 0 1 D 2 1 R
Poskozena EEPROM 0 0 1 D 3 2 R
Sonda S1 0 0 1 D 4 3 R
o Sonda S2 0 0 1 D 5 4 R
; Sonda S3 0 0 1 D 6 5 R
< Sonda $4 0 0 1 D 7 6 R
< Porucha motoru EEV 0 0 1 D 8 7 R
Stav relé 0 0 1 D 9 8 R
< LOP (nizka vyparnd teplota) 0 0 1 | 50 49 R
< < MOP (vysoka vyparna teplota) 0 0 1 | 51 50 R
9 = LowSH (nizké prehfréti) 0 0 1 | 52 51 R
E 6 High Tkond (vysoké kondenzacnf teplota) 0 0 1 | 53 52 R
< O
o LOP (nizka vyparna teplota) 0 0 1 D 10 9 R
= MOP (vysokd vyparna teplota) 0 0 1 D 11 10 R
< LowsSH (nizké prehrati) 0 0 1 D 12 11 R
< High Tkond (vysokd kondenzacni teplota) 0 0 1 D 13 12 R
Stav digitalniho vstupu DI1 0 0 1 D 14 13 R
Stav digitalniho vstupu DI2 0 0 1 D 15 14 R
Prohlidky s po¢ate¢ni dokoncen postup 0 0 1 D 22 21 R/W
Adaptivni fizeni nefunkeni 0 0 1 D 40 39 R
\lypadek sitového napajent 0 0 1 D 45 44 R
Zaloha regulace z dohledu 0 0 1 D 46 45 R/W
E Nucené uzavieni ventilu nedokonceno 0 0 1 D 49 48 R/W
< Direct relay control 0 0 1 D 57 56 R/W
= Enable LAN mode on service serial port (RESERVED) 0 0 1 D 60 59 R/W
Tab.8.b
(*) Zobrazenou hodnotu proménné musite vydélit 100, umoznuje rozlisenf jedné setiny baru (psig).
Typ proménné:
D= digitalni; I= Celociselna
SVP=adresa proménné s protokolem CAREL na sériové karté 485 Modbus®: adresa proménné s protokolem Modbus® na sériové karté 485
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8.3 Proménné pouzivané podle typu rizeni

Tabulka nize zobrazuje proménné vyuzivané driverem podle nastaveni

parametrd,Hlavniho fizeni” a,Pomocného fizeni":

Tyto proménné Ize zobrazit vyvolanim rezimu displeje (viz odstavec 3.3

Rezim displeje) a po sériovém pripojeni pomoci VPM, PlantVisorPRO, .....

Postup zobrazeni hodnot proménnych:

« Stisknéte UP/DOWN;

« Stisknéte tlacitko DOWN pro pfemisténi na dalsf proménnou/zobrazent
menu;

- Stisknéte tlacitko Esc pro ndvrat do standardniho zobrazeni.

Hlavni tizeni
Variabile visualizzata Rizeni prehrati
Pomocné fizeni

HiTCond/ Méreni

. Modulat.
Inverzni thermostat podchla-
HiTCond zeni

*|*|*|Rozsitenil/
Rizeni snimacem

s kompresorem
hladiny

horkého plynu
®|*|°|°*|Obtok/tlak horkého

Digital Scroll

s kompresorem

scroll BLDC

se 2 teplotnimi

sondami

O pro pCO

plynu
®|*|°*|Zpétny tlak EPR

Sl *|®|*|*|° Klimatizator/chladi¢

COZ
°|*|°|Obtok/teplota

Otevreni ventilu (%)

Poloha ventilu (krok)
AktudInf kapacita chlazeni jednotk
Nastavend hodnota fizeni
Prehrati

Teplota sanf

\iyparnd teplota

Viyparny tlak

Kondenzacni teplota
Kondenzacnf tlak

Teplota modula¢niho termostatu .

Tlak EPR (zpétny tlak) o
Tlak obtoku horkého plynu .
Teplota obtoku horkého plynu .
Viystupni tlak chladi¢e plynem CO, .

Viystupni tlak chladi¢e plynem CO, .

Zadana hodnota tlaku chladi¢e plynem CO;» .

Kond. Tlak pro podchl.

Kond. T varu pro podchl.

T kapaliny pro podchl.

Merene podchlazeni

méreni sonda S1

méreni sonda 52

méreni sonda S3

méreni sonda S4

Vstupni hodnota 4 + 20 mA
Hodnota vstupu 0 az 10 Vss

Stav digitalniho vstupu DI (*)
Stav digitalniho vstupu DI2 (*)
Verze firmwaru EVD

Verze firmwaru displeje

Stav adaptivni regulace

0= Nepovoleno nebo zastaveno
1= Sledovanf prehrati

2= Sledovaéni teploty sanf

3= Cekd na ustaleni prehiatf

4= Cekd na ustaleni teploty sanf
5= Uplatriuje krok

6= Nastaveni polohy ventilu
7=\Vzorkovani reakce na krok
8= Ceka na ustélenti reakce na krok
9= Ceka na vylepsené ladénf
10= Zastaveno, dosazen max. pocet pokus(
Vysledek posledntho ladéni o e .
0= Z&dny pokus

1= Pokud preruseno

2= Chyba uplatnéni kroku

3= Chyba cas. konstanty/zdrzen

4= Chyba modelu

5= Uspésné dokoncent ladéni teploty sanf

6=Uspésné dokoncenf ladént teploty piehfati

* | * | * |Regulace pfehfati

®|*|*|*|Nadkriticky

1ol |*|*|*]|*|Klimatizator/chladi¢

e oo |0
oo e e
oo o |0
oo o0
oo |0 |0
o e oo
oo o0
oo oo
oo oo
oo oo
o oo e

o|o|e|e
o|e|e|e
o|o|e|e
o|o|o|e
o|e|e|e
o|e|e]e

oo oo e
e(o|e oo
oo oo e
oo oo
oo oo

Ohtev vystupu 5
Teplota vystupu .
Level Procento kapalina o

Tab. 8.c

(*) Stav digitalniho vstupu: O=otevfen, 1=zavien.

o Poznamka: Udaje sond S1, S2, S3, S4 jsou vzdy zobrazeny, bez
ohledu na to, zda je sonda pfipojena nebo ne.
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9.1

Alarmy

CAREL

9. ALARMY

« Systémovy alarm: Na hlavni strdnce se zobrazi blikajici zprava ALARM.

Existuji dva typy alarmu:
+ Systémovy: Motor ventilu, EEPROM, sonda a komunikace;

« fizeni: nizké prehtati, LOP, MOP, vysokd kondenzacni teplota, nizka

teplota sanf.

Aktivace alarmU zavisi na nastaveni prahové hodnoty a parametrech
zpozdéni aktivace. Nastaveni zpozdéni na O deaktivuje alarmy. Parametry
EEPROM jednotky a alarm provoznich parametrli vzdy zastavi fizeni.

Vsechny alarmy jsou automaticky resetovany, pokud jiz netrvaji jejich
priciny. Kontakt relé alarmu se rozepne, pokud je relé konfigurovdno

Stisknutim tlacitka Help se zobrazi popis alarmu, a v pravém hornim

rohu se zobrazf celkovy pocet aktivnich alarmu.

Surriscaldan. OFF
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jako relé alarmu pomoci odpovidajiciho parametru. Signalizace alarmové
udalosti na driveru zavisi na tom, zda je pfitomna LED deska, nebo deska
displeje, jak mlzete vidét nize.

Fig. 9.9

+ Alarm fizeni: Vedle blikajici zprdvy ALARM zobrazi hlavnf strénka typ
aktivované ochrany.

o Poznamka: Alarm LED se spusti pouze pro systémové alarmy, ne

pro fidicf alarmy.

Priklad: Alarm systému displeje na LED desce:

Poznamka: LED alarmu se rozsviti pouze pokud je pfipojen modul
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o Poznamka:
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Fig. 9.h

« Pro zobrazeni seznamu alarm( stisknéte tlacitko Help, a listujte
v seznamu pomoci tlacitek UP/DOWN;
« Alarmy fizeni mohou byt vyfazeny nastavenim odpovidajiciho

EVBAT*** (volitelny), tim se zajisti poZzadovana energie pro zavieni ventilu.
Displej zobrazi oba typy alarmi ve dvou rliznych rezimech:

Tabulka alarma

zpozdéni na nulu.

Typ alarmu Pficina alarmu LED Displej Relé Reset Vliv na fizeni  Zkontrolovat /feSeni
Sonda S1 Porucha na sondé Cervend  Blikd ALARM Dle konfigura¢niho  automaticky ~ Zavisi na para- Zkontrolujte pfipojeni sond. Zkontrolujte
S1 nebo prekroc¢eni  LED alarmu parametru metru,Ovlddani  nastaveni "Sprava alarmu sondy S1" a
nastaveného rozsahu alarmu sondy S1% "MIN a MAX tlak alarmu S1".
alarmu
Sonda S2 Porucha na sondé Cervend  Blikd ALARM Dle konfigura¢niho  automaticky Dle parametru Zkontrolujte pfipojeni sond. Zkontrolujte
S2 nebo prekroc¢eni  LED alarmu parametru ,Ovlddanialarmu  nastaveni "Spréva alarmu sondy S2" a
nastaveného rozsahu ¢idla S2" "MIN a MAX tlak alarmu S2".
alarmu
Sonda S3 Porucha na sondé Cervend  Blikd ALARM Dle konfigura¢niho  automaticky Dle parametru Zkontrolujte pfipojeni sond. Zkontrolujte
S3 nebo prekroc¢eni  LED alarmu parametru ,Ovlddéanialarmu  nastaveni "Sprava alarmu sondy 53" a
nastaveného rozsahu ¢idla S3" "MIN a MAX tlak alarmu S3".
alarmu
Sonda S4 Porucha na sondé Cervend  Blikd ALARM Dle konfigura¢niho  automaticky Dle parametru Zkontrolujte pfipojeni sond. Zkontrolujte
S4 nebo prekroc¢eni  LED alarmu parametru ,LOvlddanialarmu  nastaveni "Sprava alarmu sondy 54" a
nastaveného rozsahu ¢idla S4" "MIN a MAX tlak alarmu S4".
alarmu
(LowSH) nizké Aktivovana ochrana - Blikd ALARM a  Dle konfigura¢niho automaticky —Proces ochrany je  Zkontrolujte parametry "Prahové hodno-
prehivati LowSH LowSH parametru jiz aktivni ta a zpozdéni alarmu LowSH"
(LOP) nizka vyparnd  Ochrana LOP akti- - Blikd ALARM Dle konfigura¢niho automaticky Proces ochrany je  Zkontrolujte parametry "Prahova hodno-
teplota vovana a LOP parametru jiz aktivni ta a zpozdéni alarmu LOP"
(MOP) vysokéd vyparna Aktivace ochrany - Blikd ALARM a  Dle konfigura¢niho automaticky Proces ochrany je  Zkontrolujte parametry "Prahové hodno-
teplota MOP MOP parametru jiz aktivni ta a zpozdéni alarmu MOP"
(High Tkond) vysokd  Ochrany vysoké - Blikd ALARM a  Dle konfigura¢niho automaticky Proces ochrany je  Zkontrolujte parametry "Prahové hodno-
kondenza¢ni teplota  Tkond aktivovana MOP parametru jiz aktivni ta a zpozdéni alarmu Hitcond"
Nizka teplota sanf Prekroceni prahové - Blikd ALARM Dle konfigura¢niho  automaticky Nemd zadny vliv  Zkontrolujte parametry mezni hodnoty
hodnoty a zpozdéni parametru a zpozdéni
Poskozena EEPROM  Pogkozeni EEPROM  Cervend  Blika ALARM Dle konfiguracniho  Vymérite Celkové vypnuti  Vyménte driver/kontaktujte servis
pro parametry LED alarmu parametru driver/kon-
¢innosti a /nebo taktujte servis
parametry jednotky
Porucha motoru EEV  Porucha motoru Cervend  Blikd ALARM Dle konfigura¢niho  automaticky —Prerusenti Zkontrolujte pfipojeni a stav motoru
ventilu, LED alarmu parametru Vypnéte a zapnéte driver
nepfipojeno
Chyba LAN Chyba komunikace  zelend LED Blikd ALARM Dle konfigura¢niho automaticky Rizenf na zakladé ~ Zkontrolujte nastaveni sftové adresy
sité LAN NET blikd parametru DI1/DI2
Chyba pfipojeni k NETLED  Blikd ALARM Dle konfigura¢niho automaticky Rizenf na zakladé  Zkontrolujte pfipojent, a zda je zapnuto
siti LAN vypnuto parametru DI1/DI2 a funkéni pCO
Chyba pfipojent Neprobihd komuni- - Chybové Beze zmény vymernte Nemd zédny vliv Zkontrolujte driver/displej a konektory
displeje kace mezi driverem a hldseni driver/displej

displejem
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Typ alarmu Pric¢ina alarmu LED Displej Relé Reset Vliv na fizeni Zkontrolovat /feseni

Adaptivni fizenf Ladéni selhalo - Blikd ALARM Beze zmény automaticky Nema zadny vliv  Zménte nastaveni parametru "Hlavni

nefunkéni fizeni"

Vybita baterie Viybitd baterie blika Blikd ALARM Beze zmény vymeénte Nemd zadny vliv  Pokud alarm pretrvava déle nez 3 hodiny
nebo vadna, nebo Cervena baterii (doba nabiti EVBAT00500), vymérite
preruseni elektrického LED alarmu baterii
pripojenti

Nespravny typ Napdjeni driveru v DC Led PO- - Z&visi na parametru  Zménte Celkovy blok Zkontrolujte parametr,Typ napajeni”a

napéjenti (*) s parametrem,Typ WER konfigurace nastaveni pa- napéjeni
napéjen(” nastavenym zelend rametru“Typ
na napajeni AC blika napéjeni”

Cervena
led alarmu

Rozdil tlaku Prekrocena nejvyssi  Cervend  Alarm blika Podle Automaticky Podle parametrll  Zkontrolovat zapojeni ¢idel. Zkontrolo-
hodnota rozdilu tlaku alarmova konfigura¢nich stanovenych pro  vat "Obsluhu alarmu ¢idel S1/53" a "Tlak
(51-S3) kontrolka parametr(i "Obsluhu alarmu S1/53: Parametry hodnot MINIMUM a

Cidel S1/53" MAXIMUM alarmu

Rozdil teploty Prekrocena nejvyssi  Cervend  Alarm blika Podle Automaticky Podle parametrll  Zkontrolovat zapojeni ¢idel. Zkontrolo-
hodnota rozdilu tlaku alarmova konfigura¢nich stanovenych pro  vat "Obsluhu alarmu ¢idel $2/54" a "Tlak
(52-54) kontrolka parametr(i "Obsluhu alarmu S2/54: Parametry hodnot MINIMUM a

Cidel S2/54" MAXIMUM alarmu

(*) V piipadé napajeni AC a parametru “Typ napajeni” nastaveném na DC
nenf zobrazen zadny alarm

(**)Alarm viditelny pouze pokud je driver pfipojen k modulu EVDBAT00400
a je odpovidajicim zplsobem konfigurovan digitalnf vstup.

9.2 Konfigurace alarmového relé

Pokud nenf zapnuty driver, je kontakt relé rozepnuty.
Béhem bézné cinnosti mze byt také deaktivovan (a tudiz bude vzdy

rozepnuty), nebo konfigurovan jako:

+ Relé alarmu: Béhem bézné cinnosti je kontakt sepnuty, rozepne se,
pokud je aktivovan jakykoliv alarm. Mdze slouzit k vypnuti kompresoru
a systému v pripadé alarm.

+ Relé solenoidu: BEhem bézné ¢innosti je kontakt relé sepnuty, rozepne
se pouze v rezimu pfipravenosti. V pfipadé alarmu nenastane zadna
zmeéna.

+ Relé solenoidu + alarmu: Behem bézné cinnosti je kontakt relé sepnuty,
rozepne se pouze v rezimu pfipravenosti a/nebo pfi alarmech LowSH,
MOP, vysoka Tkond a alarmech nizké teploty sanf. Toto je podle alarmd,
uzivatel muaze chtit chranit jednotku zastavenim prdtoku chladiva
nebo vypnutim kompresoru.

« piimo fizenf: relé je ovlddané proménnou po sériovém vedenim;

« chybné sepnutirelé alarmu (rozepnuto pfi alarmu);

+ Reverzni chybné sepnuti relé alarmu (sepnuto pfi alarmu).

Jestlize je pri vypadku hlavniho napéjeni ovladac pripojen k modulu
Ultracap module, spusti se postup vynuceného nouzového sepnuti
ventilu a rozsviti se cervend kontrolka. Jakmile probéhne postup
nouzového sepnuti, je vysledek indikovan hodnotou parametru “Stav
alarmu nesepnuti”:

0 = Uspésné sepnut;

1 = NeUspésné sepnuti.

Ovladac bude vypnut. Jestlize se sepnuti nezdafi pfi pfistim restartu a
parametr “Konfigurace relé "= 8 ¢i 9, na displeji se zobrazi alarm “vybita
baterie”a relé bude aktivovano podle nastaveni (rozepnuté ¢i sepnuté).

Tab.9.a

o Note:

Alarm “vybitd baterie”:
+ nema vliv na polohovéni ventilu, je to jen signal;
 neni aktivovany, jestlize mé ovladac pfimy proudovy napéjeci vstup

Nezahrnuje se sem alarm LOP, protoze by v pfipadé nizké teploty
vypafovani, kterd zavird solenoidovy ventil, jen zhorsil situaci.

Parametr/popis Def.
Konfigurace relé: Relé
1= Deaktivovéno alarmu

2= Relé alarmu (otevieno v pfipadé alarmu)

3=Relé solenoidniho ventilu (otevieno v stand-by)

4= Relé ventilu + alarm (otevieno ve stand-by a pfi alarmech
regulace)

5= Invertované relé alarmu (uzavfeno v pfipadé alarmu)

6= Stavové relé ventilu (Otevieno v pfipadé uzavieni ventilu)

Tab.9.b
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9.3 Alarmysond

Alarmy sond jsou soucdsti systémovych alarm@. Pokud je hodnota
mérena jednou ze sond mimo pole definované parametry odpovidajicimi
limitdm alarm, je aktivovan alarm. Limity mohou byt nastaveny nezavisle
na rozsahu méreni. Nasledkem toho mUze byt omezeno rozmezi, mimo
které je alarm signalizovan, pro zajisténilepsi bezpecnosti fizené jednotky.

A Dalezité: U aplikaci pouZivajicich programovatelné ovladani mdze
byt nutné zablokovat vystrahy aktivované cidly:

Parametr/popis Def. Min. Max. Mérna
jednotka

SONDY

Povolit S1 1 0 1 -

Povolit 52 1 0 1 -

Povolit S3 1 0 1 -

Povolit $4 1 0 1 -

Tab.9.c

o Poznédmka:

+ Limity alarmu mohou byt také nastaveny mimo rozsah mérfent,
abychom se tak vyhnuli nechténym alarmdm sond.V takovém pripadé
viak neni zajisténa spravnd cinnost jednotky, ani spravna signalizace
alarm¢;

+ Standardné budou, po zvoleni typu pouzitych sond, automaticky
nastaveny limity alarmu odpovidajici rozsahu méfeni sond.

Parametr/popis Def. Min. Max. Mérna

jednotka
SONDY
S1 MAX tlak alarmu -1 -20 (-290) S1_AL_MAX barg (psig)
(S1_AL_MIN)
S1 alarm MAX tlak 93 SI_AL_MIN  200(2900)  barg (psig)
(S1_AL_MAX)
Zpozdéni alarmu S1 0 0 240 s
S2 alarm MIN teplota -50  -60 S2_AL_MAX  °C/°F
(S2_AL_MIN)
S2 alarm MAX teplota 105 S2_AL_MIN 200 (392) °C(°F)
(S2_AL_MAX)
Zpozdéni alarmu S2 0 0 240 S
S3alarm MIN tlak -1 -20 S3_AL_MAX barg (psig)
(S3_AL_MIN)
S3 alarm MAX tlak 93 S3_AL_MIN 200 (2900) barg (psig)
(S3_AL_MAX)
Zpozdéni alarmu S3 0 0 240 s
S4 MIN teplota alarmu -50  -60 S4_AL_MAX °C/°F
(S4_AL_MIN)
S4 MAX teplota alarmu (S4_AL_ 105 S4_AL_MIN 200 (392) °C(°F)
MAX)
Zpozdéni alarmu S4 0 0 240 s

Tab.9.d

Reakce driveru na alarmy sond mdze byt

vyrobnich parametr(. Moznosti jsou:

« 7&dnd akce (fizeni pokracuje, ale spravné méfeni proménnych neni
zaruceno);

+ Nucené zavieni ventilu (fizenf je zastaveno);

« Ventil je nastaven na pocatecni polohu (fizenf je zastaveno);

+ Pourziti zalozni sondy (plati pouze pro alarmy sond S1 a S2, fizenf
pokracuje).

konfigurovdna pomoci

Parametr/popis Def.

KONFIGURACE

Rizenf alarmu sondy S1: Ventil v pevné poloze
1= Z4adna akce

2=\Vynucené zavfen{ ventilu
3=Ventil v pevné poloze
4= Pouziti z&loZni sondy S3
Rizenf alarmu sondy S2:

1= 74dna akce
2=\Vynucené zavieni ventilu
3=\Ventil v pevné poloze
4= Pouziti zélozni sondy S4
Rizenf alarmu sondy S3:

1= 74dna akce
2=\Vynucené zavieni ventilu
3= Ventil v pevné poloze

Ventil v pevné poloze

Z&dné akce
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Def.

Parametr/popis
R Z4dné akce

Rizeni alarmu sondy S4:

1= 74dna akce
2=\Vynucené zavreni ventilu
3= \/gnt}l v pevné poloze
OVLADANI

Otvirani ventilu pfi spusténi (pomér kapacity 50
vyparniku/ventilu)

Tab.9.e

9.4 Alarmy rizeni
Toto jsou alarmy, které jsou aktivovény pouze béhem fizeni.

Alarmy ochrany

Alarmy odpovidajici ochrandm LowSH, LOP, MOP a vysoké Tkond jsou
aktivovany pouze béhem fizeni, pokud je prekro¢ena odpovidajici
prahovd hodnota aktivace, a pouze, pokud vypriela doba zpozdéni
definovana odpovidajicim parametrem. Pokud neni aktivovdna ochrana
(integracni ¢as=0 s), nebude signalizovadn zadny alarm. Pokud se pred
vyprsenim zpozdéni vrati ochrana fidici proménné zpét mezi odpovidajici
prahové hodnoty, nebude signalizovan zadny alarm.

Pozndmka: Toto je moznd uddlost béhem zpozdéni, funkce
ochrany tady bude mit vliv.

Pokud je zpozdéni vztahujici se k alarmim fizenf nastaveno na 0 s, je
alarm deaktivovan. Nicméné ochrany jsou stale aktivni. Alarmy jsou
automaticky resetovany.

Alarm nizké teploty sani

Alarm nizké teploty sani neni spojen s zadnou ochrannou funkci.
Charakterizuji ho prahovd hodnota a zpozdéni a je uzitecny v pfipadé
poruch sondy nebo ventilu pro ochranu kompresoru pomoci relé
pro fizeni solenoidu, nebo jednoduse k signalizaci mozného rizika. Ve
skutec¢nost mize nespravné méreni vyparného tlaku nebo nespravna
konfigurace typu chladiva znamenat, Ze je vypoctené piehrati mnohem
vyssi nez skutecné, coz zplsobi nespravné piilis velké otevieni ventilu.
Nizké méfeni tlaku sani mlze v tomto pfipadé upozornovat na
pravdépodobné zaplaveni kompresoru, s odpovidajicim signalem alarmu.
Pokud je zpozdeéni alarmu nastaveno na 0 s, je alarm deaktivovan. Alarm
je resetovan automaticky, s pevnym diferencidlem 3 °C nad aktivacni
prahovou hodnotou.

Aktivace relé pro alarmy fizeni

Jak jiz bylo zminéno v odstavci o konfiguraci relé, v pripadé LowSH,
MOP, vysoké Tkond a alarmd nizké teploty sani se relé driveru rozepne
jak pfi konfiguraci jako relé alarmu, tak pfi konfiguraci jako relé solenoidu
+ alarmu. V pfipadé alarm0 LOP se relé driveru nerozepne, pokud je
konfigurovéano jako relé alarmu.

Parametr/popis Def.  Min. Max. Mérna
S jednotka
OVLADANI
Prahova hodnota ochrany LowSH 5 -40 (-72) Z&dana K(°F)
hodnota
prehrati
LowSH chrénén integra¢ni ¢as 15 0 800
Prahova hodnota ochrany LOP -50 -60 (-76) Prahova °C (°F)
hodnota
MOP
LowSH chranén integracni ¢as 0 0 800
Prahova hodnota ochrany MOP 50 Prahovd 200 (392) °C(°F)
hodnota
LOP
MOP chranén integra¢ni ¢as 20 0 800 S
POKROCILE
Prahové hodnota vysoké Tkond 80 -60 (-76) 200 (392) °C(°R)
Doba integrace vysoké Tkond 20 0 800 s
KONFIGURACE ALARMU
Zpozdéni alarmu nizkého prehfati 300 0 18000 S
(LowSH)
(0=alarm DEAKTIVOVAN)
Zpozdéni alarmu nizké vyparné 300 O 18000 S
teploty (LOP)
(0=alarm DEAKTIVOVAN)
Zpozdéni alarmu vysoké vyparné 600 0 18000 S

teploty (MOP)
(0=alarm DEAKTIVOVAN)
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Parametr/popis Def. Min. Max. Mérna
jednotka
Zpozdéni alarmu vysoké vyparné 600 0 18000 s
teploty (MOP)
(0=alarm DEAKTIVOVAN)
Prahové hodnota alarmu nizké -50 -60 (-76) 200 (392) °C(°F)
teploty séni
Prahova hodnota alarmu nizké 300 0 18000 s
teploty sani
Tab.9.f

9,5 Alarm motoru EEV

Na konci uvadéni do provozu a pokazdé pfi zapnuti driveru je aktivovan
postup zjisténf chyby motoru ventilu. Predchdzi mu postup vynuceného
zavfeni ventilu a postup trva asi 10 s. Ventil je drzen v neménné poloze,
aby bylo mozno detekovat pripadné chyby motoru ventilu nebo
nespravné pripojent. V libovolném z téchto pfipadd plati, ze je aktivovan
prislusny alarm s automatickym resetem. Driver prejde do stavu ¢ekdn,
protoze uz nemUze ovladat ventil. Tento postup Ize potlacit udrzenim
sepnutého digitalniho vystupu pfislusného driveru. V tomto pfipadé po
zapnuti driveru okamzité probéhne vynucené zavieni ventilu.

A Dalezité: pPo vyreseni problému s motorem se doporucuje znovu
vypnout a zapnout driver pro opétovné vyrovnani polohy ventilu. Pokud
toto neni mozné, mudze s vyfesenim problému pomoci automaticky
proces pro synchronizaci polohy, nicméné nebude zaruceno spravné
fizeni, dokud nebude provedena dalsi synchronizace.

9.6 Alarm porucha LAN

o Pozn.: v pfipadé chyby LAN Ize parametr nastavit tak, aby blokoval

,Rucni nastaveni polohy”

Pokud je pfipojent k siti LAN offline déle nez 6 s z dlivodu elektrického

problému, nespravné konfigurace sitovych adres nebo poruchy ovladace

pCO, bude signalizovan alarm poruchy LAN.

Chyba ovliviiuje funkci driveru nasledovné:

- Pfipad 1: Jednotka v reZzimu pfipravenosti, digitalni vstup DI1/DI2 je
odpojen; driver zlstane trvale v rezimu pripravenosti, nebude moznost
spustit fizeni;

- Pripad 2: Jednotka je fizena, digitaIni vstup DI1/DI2 je odpojen; driver
zastavi fizenf a trvale se pfepne do rezimu pfipravenosti;

- Pripad 3: Jednotka je v reZimu pfipravenosti, digitalni vstup DI1/DI2 je
ptipojen; driver zUstane v rezZimu pfipravenosti, nicméné fizeni se bude
schopno spustit, pokud je digitalni vstup sepnut.V takovém pripadé se
spusti s,aktudlni kapacitou chlazeni“=100%;

- Pfipad 4: Jednotka je fizena, digitalni vstup DI1/DI2 je pripojen;
driver zlstane v rezimu fizeni, a bude udrzovat hodnotu ,aktualni
kapacity chlazeni”. Pokud se rozepne digitalni vstup, pfepne se driver
do reZimu pfipravenosti a fizeni bude moci byt opét spusténo, kdyz
se vstup sepne. V takovém pfipadé se spusti s ,aktudlni kapacitou
chlazen{"=100%.

49

“EVD evolution”+0300005CS - rel. 4.0 - 16.02.2023



CAREL

10. RESENi PROBLEMU

Nésledujici tabulka popisuje seznam moznych poruch, které se mohou
vyskytnout pfi spusténi a cinnosti driveru a elektronického ventilu.
Tabulka zahrnuje nejvice se vyskytujici problémy a snazi se poskytnout
pocatecni voditko pro feseni problému.

PROBLEM PRICINA RESENI
Méfeni hodnoty prehrati je Sonda neméfi spravné hodnoty Zkontrolujte, zda je méfeni tlaku a teploty spravné, a zda je spravna poloha ¢idla. Zkontro-
nespravné lujte, zda parametry miniméalniho a maximalniho tlaku pro tlakovy snimac nastaveny na

driveru, odpovidaji rozsahu nainstalované tlakové sondy. Zkontrolujte spravné elektrické
pripojeni sondy.

Typ chladiva je nespravné nastaven Zkontrolujte a opravte typ parametru chlazeni.
Navraceni tekutiny do kom-  Typ ventilu je nespravné nastaven Zkontrolujte a opravte typ parametru ventilu.
presoru béhem fizeni Ventil je nespravné pripojen (obracené rotuje), Zkontrolujte pohyb ventilu tim, ze zménite polohu ru¢nim fizenim, a jeho Uplnym zavienim

a je otevieny ¢i otevienim. Jedno Uplné otevieni musi snizit prehiati, a naopak. Pokud je pohyb obraceny,
zkontrolujte elektrické pfipojeni.

Z&dand hodnota prehfati je prilis nizka. Zvyste zadanou hodnotu prehrati. Nejprve ji nastavte na 12°C a zkontrolujte, zda se jiz teku-
tina nevraci. Poté zddanou hodnotu postupné snizujte, a vzdy zkontrolujte, zda se tekutina
nevraci.

Ochrana nizkého prehfati je nedcinna Pokud zlstane prehfati prilis dlouho nizké s pomalu se zavirajicim ventilem, zvyste prahovou

hodnotu nizkého prehfati a/nebo snizte integracni cas nizkého prehfati. Nejprve nastavte
prahovou hodnotu 3 °C pod Zadanou hodnotou piehféti, s integracnim ¢asem 3-4 sekundy.
Poté postupné snizujte prahovou hodnotu nizkého prehfati, a zvysujte integracni ¢as
prehréati, béhem toho kontrolujte, zda se tekutina nevraci pfi Zddné z provoznich podminek.

Stator je rozbity, nebo je nespravné pripojeny Odpojte stator od ventilu a kabelu, a zmérte odolnost vedeni pomoci bézného testeru.
Odolnost obou by méla byt kolem 36 ohma. Pokud ne, vymérite stator. Nakonec zkontrolujte
elektrickd pfipojeni kabelu pro driver.

Ventil uviznul v oteviené poloze Zkontrolujte, zda je prehréti vzdy nizsi, nez 2°C, s polohou ventilu stale na 0 krocich. Pokud
ano, nastavte ventil na manualni fizeni, a Uplné jej zaviete. Pokud je prehiatf stale nizké,
zkontrolujte elektrické pfipojeni a/nebo vyménte ventil.

Parametr,Otvirdni ventilu pfi startu” je prilis Snizte hodnotu parametru,Otvirdni ventilu pfi spusténi” na vsech jednotkéch, a ujistéte se, ze

vysoky na pfilis mnoha skiinich, ve kterych se  se na fidici teploté nevyskytuji zddné odezvy.

Casto dosahuje zddané hodnoty fizeni (pouze

u vicendsobnych skfinich)

Navracenf tekutiny do Prestavka v fizeni po odmrazovaéni je pfilis Zvyste hodnotu parametru,Zpozdéni fizeni ventilu po odmrazovani”.

kompresoru pouze po kratka.

odmrazovani (pouze pro Teplota prehrati méfend driverem po Zkontrolujte, zda je prahova hodnota LowSH vétsi, nez méfena hodnota prehfati, a zda je

vicenasobné skiiné). odmrazovani, a pred dosazenim provoznich  aktivovana odpovidajici ochrana (integra¢ni ¢as >0 s). Pokud je to nezbytné, snizte hodnotu
podminek je velmi nizkd po nékolik minut. integra¢niho ¢asu.

Teplota prehiati mérend driverem nedosahuje Nastavte parametry prudsi reakce, coz urychli zavieni ventilu: zvyste pomérovy faktor na 30,

nizkych hodnot, ale stale se navraci tekutina  zvyste integra¢ni ¢as na 250 s a zvyste derivacni ¢as na 10 s.

do rdmu kompresoru.

Ve stejnou dobu se odmrazuje pfilis mnoho  Nastavte doby odmrazovani tak, aby se jednotky spoustély postupné. Pokud to neni mozné,

jednotek pak pokud nejsou pfitomny podminky predeslych dvou bodd, zvyste nastavenou hodnotu
prehiéti a prahové hodnoty LowSH na jednotkéch, kterych se to tyka, alespor o 2 °C.

Ventil ma znacné vétsi rozméry, nez by mél Zaménte ventil mensim ekvivalentem.

mit

Navraceni tekutiny do kom-  Nastaveni parametru,Otvirani ventilu pfi Zkontrolujte vypocet vzhledem k pomeéru jmenovité kapacity chlazeni vyparniku a kapacity

presoru pouze pfi spusténi startu” je pfilis vysoké ventilu; pokud je to nezbytné, snizte hodnotu.

reguldtoru (po jeho vypnuti)

Hodnota prehfati kolisa okolo  Kolisa kondenzac¢ni tlak Zkontrolujte, nastaveni reguldtoru kondenzatoru tim, Ze parametru pfifadite, mirnéjsi” hodno-

zadané hodnoty s amplitudou ty (napf. zvysite proporcionaini pdsmo, nebo zvysite integracnf ¢as). Pozndmka: poZzadovana

vetdinez 4 °C stabilita zahrnuje odchylku +/- 0,5 baru. Pokud toto nenf i¢inné, nebo pokud nemize byt
zmeénéno nastaveni, nastavte fidici parametry elektronického ventilu pro rozdélené systémy.

Kolisé prehfati, i presto, Ze je nastaveno ru¢ni  Zkontrolujte pficiny kolisani (napf. nizky stav chladiva), a pokud je to mozné, tyto problémy

fizeni ventilu (v poloze odpovidajici priméru  vyfeste. Pokud to mozné neni, nastavte fidici parametry elektronického ventilu pro rozdélené

pracovnich hodnot) systémy.

Prehiati NEKOLISA s manualnim nastavenim K prvnimu piiblizeni snizte proporcionalni faktor (30 az 50%). Vedle toho se také snazte

fizeni ventilu stejnym procentem zvysit integracnf ¢as.V kazdém pfipadé nastavte nastaveni parametru
doporucené pro stabilni systémy.

Z&dand hodnota prehfati je prilis nizka. Zvyste zadanou hodnotu prehfati, a zkontrolujte, zda se kolisani zredukovalo, nebo zda tplné
zmizelo. Nejprve nastavte na 13°C, poté postupné zadanou hodnotu snizujte, a ujistujte se,
zda systém opét nezacal kolisat, a zda teplota jednotky dospéla na zddanou hodnotu fizen.

Pri fézi spusténi s vysokymi Ochrana MOP je deaktivovéna nebo neu¢innd Aktivujte ochranu MOP nastaven( prahové hodnoty na pozadovanou nasycenou vyparnou
vyparnymi teplotami je teplotu (horni limit vyparné teploty pro kompresory) a nastavte integrac¢ni ¢as MOP vy3si nez
vyparny tlak vysoky 0s (doporucuje se 4 s). Pro reaktivnéjsi ochranu snizte integra¢ni ¢as MOP.

Urover chladiva je pro systém pfilis vysoka, Aplikujte techniku,jemného spusténi’, aktivovanim jednotek jedna po druhé, nebo v malych

nebo se pfi spusténi vyskytuji extrémni skupinach. Pokud toto nenf mozné, snizte na viech jednotkach prahové hodnoty MOP.

prechodné podminky (pouze pro jednotky).

"EVD evolution”+0300005CS - rel. 4.0 - 16.02.2023 50



CAREL

PROBLEM PRICINA

RESENI

Ve fazi spusténi je aktivovana  Parametr,Otvirani ventilu pfi spusténi” je
ochrana nizkého tlaku (pouze nastaven pfilis nizko

Zkontrolujte vypocet vzhledem k poméru mezi stanovenou kapacitou chlazeni vyparniku a
kapacitou ventilu; pokud je to nezbytné, zvysit hodnotu.

u jednotek s kompresorem na  Driver v konfiguraci nespustil fizeni, a ventil
desce). zUstava zavieny.

Zkontrolujte pfipojent. Zkontrolujte, zda aplikace pCO, pfipojend k driveru (tam, kde se
vyskytuje), spravné ovlddd spoustéci signdl driveru. Zkontrolujte, jestli NENI driver v samo-
statném rezimu.

Driver v samostatné konfiguraci nespustil
fizeni, a ventil z4stava zavieny.

Zkontrolujte pfipojent digitélniho vstupu. Zkontrolujte, zda pokud je zaslan signal fizeni, tak je
ventil spravné zavieny. Zkontrolujte, zda JE driver v samostatném rezimu.

Ochrana LOP je deaktivovana

Nastavte integracni ¢as LOP vétsinez 0 s.

Ochrana LOP je neticinnd

Ujistéte se, zda ma prahova hodnota ochrany LOP odpovidajici nasycenou vyparnou teplotu
(mezi stanovenou vyparnou teplotou jednotky a odpovidajici teplotou v kalibraci spinace
nizkého tlaku), a snizte hodnotu integracniho ¢asu LOP.

Solenoid je zablokovén

Zkontrolujte, zda se solenoidovy ventil otvird spravné, zkontrolujte elektrickd pfipojeni a
¢innost fidiciho relé.

Nedostate¢né chladivo

Zkontrolujte, zda v prahleditku po sméru expanzniho ventilu nejsou bubliny. Zkontrolujte,
zda vyhovuje podchlazeni (vétsi nez 5 °C); pokud ne, doplrite okruh.

Ventil je nespravné pfipojen (obrdcené rotuje),
a je otevieny

Zkontrolujte pohyb ventilu tim, Ze zménite polohu ru¢nim fizenim, a jeho Uplnym zavfenim
¢i otevienim. Jedno Uplné otevieni musi snizit prehiati, a naopak. Pokud je pohyb obraceny,
zkontrolujte elektrické pripojent.

Stator je rozbity, nebo je nespravné pfipojeny

Odpojte stator od ventilu a kabelu, a zméfte odolnost vedeni pomoci bézného testeru.
Odolnost obou by méla byt kolem 36 ohma. Pokud ne, vyménite stator. Nakonec zkontrolujte
elektricka pripojeni kabelu pro driver (viz odstavec 5.1).

Ventil zGstal zavieny uviznutim

Pro Uplné otevienf ventilu pouzijte manuélini fizeni po spustént. Pokud zUstévé prehiati
vysoké, zkontrolujte elektrickd pfipojeni a/nebo vyménte ventil.

Jednotka se vypnula z divodu Ochrana LOP je deaktivovana

Nastavte integracni ¢as LOP vétsinez 0 s.

nizkého tlaku béhem fizeni Ochrana LOP je nelicinnd
(pouze pro jednotky s kom-
presorem na desce).

Ujistéte se, zda md prahova hodnota ochrany LOP odpovidajici nasycenou vyparnou teplotu
(mezi stanovenou vyparnou teplotou jednotky a odpovidajici teplotou v kalibraci spinace
nizkého tlaku), a snizte hodnotu integra¢niho ¢asu LOP.

Solenoid je zablokovén

Zkontrolujte, zda se solenoidovy ventil otvird spravné, zkontrolujte elektrickd pfipojeni a
¢innost fidiciho relé.

Nedostate¢né chladivo

Zkontrolujte, zda nejsou v indikatoru tekutiny po sméru expanzniho ventilu zédné vzduchové
bubliny. Zkontrolujte, zda vyhovuje podchlazeni (vétsi nez 5 °C);, pokud ne, doplnte okruh.

Ventil je znacné mensi, nez by mél byt

Vyménte ventil za vétsi ekvivalent.

Stator je rozbity, nebo je nespravné pfipojeny

Odpojte stator od ventilu a kabelu, a zméfte odolnost vedeni pomoci bézného testeru.
Odolnost obou by méla byt kolem 36 ohm. Pokud ne, vymeénte stator. Nakonec zkontrolujte
elektrickd pripojeni kabelu pro driver.

Ventil zUstal zavieny uviznutim

Pro Uplné otevien( ventilu pouzijte manudlnf fizeni po spusténi. Pokud zUstava prehrati
vysoké, zkontrolujte elektrickd pfipojeni a/nebo vyménte ventil.

Jednotka nedosahuje nasta-  Solenoid je zablokovan
vené teploty i pfes nastaven(

Zkontrolujte, zda se solenoidovy ventil otvird spravné, zkontrolujte elektrickd pfipojeni a
c¢innost fidiciho relé.

hodnoty otevieni na maxi- Nedostatec¢né chladivo Zkontrolujte, zda nejsou v indikatoru tekutiny po sméru expanzniho ventilu Zadné vzduchové
mum (pouze pro vicenasobné bubliny. Zkontrolujte, zda vyhovuje podchlazeni (vétsi nez 5 °C); pokud ne, doplrite okruh.
skiine) Ventil je znacné mensi, nez by mél byt Vyménte ventil za vétsi ekvivalent.

Stator je rozbity, nebo je nespravné pfipojeny

Odpojte stator od ventilu a kabelu, a zméfte odolnost vedeni pomoci bézného testeru.
Odolnost obou by méla byt kolem 36 ohma. Pokud ne, vyménite stator. Nakonec zkontrolujte
elektricka pripojeni kabelu pro driver.

Ventil zGstal zavieny uviznutim

Pro Uplné otevienf ventilu pouzijte manuélini fizeni po spustént. Pokud zUstévé prehrati
vysoké, zkontrolujte elektrickd pfipojeni a/nebo vyménte ventil.

Jednotka nedosahuje Driver v konfiguraci nespustil fizeni, a ventil
nastavené teploty, a poloha  zUstava zavieny.
ventilu je vzdy O (pouze pro

Zkontrolujte pfipojent. Zkontrolujte, zda aplikace pCO, pfipojena k driveru (tam, kde se
vyskytuje), spravné ovlada spoustéci signél driveru. Zkontrolujte, jestli NENI driver v samo-
statném rezimu.

vicendsobné skiiné). Driver v samostatné konfiguraci nespustil
fizeni, a ventil z4stava zavieny.

Zkontrolujte pfipojeni digitélniho vstupu. Zkontrolujte, zda pokud je zaslan signal fizent, tak je
ventil sprdvné zavieny. Zkontrolujte, zda JE driver v samostatném rezimu.

Tab.10.a
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11. TECHNICKE SPECIFIKACE

Napajeni * 24 Vac (+10/-15%) k ochrané vnéjsi pojistkou typu T 2 A.
(Lmax=5m) * 24Vdc (+10/-15%) k ochrané pojistkou typu T 2 A. Pouzijte dedikovany transformator (max 100 VA) ve tfidé II.
Prikon + 16,2 W s ventily ALCO EX7/EX8, 9,2 W se vSemi ostatnimi ventily

* 35 VA con EVBAT00400; 35 VA s ventily ALCO EX7/EX8; 20 VA bez EVBAT00400 a se vdmi osttnimi ventily

Nouzové napajeni

22 Vss+/-5%. (Pokud je nainstalovén volitelny modul EVBAT00200/300), Lmax=5 m.

Izolace mezi vystupem relé a jinymi vystup

Zesilend; 6 mm na vzduchu, 8 mm na povrchu; izolace 2900 V.

Pripojeni motoru

4vodicovy stinény kabel napf. CAREL kéd E2VCABS*00 nebo 4vodicovy stinény kabel AWG 22 Lmax= 10 m nebo 4vodicovy

stinény kabel AWG 14 Lmax= 50 m

Pripojeni digitalniho vstupu

Digitalni vstup ma byt aktivovan z beznapétového kontaktu nebo transistoru na GND. Zaviraci proud 5 mA; Lmax=30 m.

Sondy (Lmax=10 m; S1
do 30 m se stinénym
kabelem)

Pomérova tlakova sonda (0 az 5V):
- Rozliseni 0,1 % FS; - Chyba méfeni: 2% FS max.; 1% typicky

Elektronicka tlakova sonda (4 az 20 mA):
- Rozliseni 0,5 % FS; - Chyba méreni: 8% FS max.; 7% typicky

vzdélend elektronickd sonda tlaku (4 az 20 mA), maximalni pocet pripojenych driver = 5:
« Rozliseni 0,1 % FS; - Chyba méfeni: 2 % FS max.; 1 % typicky

Vstup 4 az 20 mA (max. 24 mA):
- Rozliseni 0,5 % FS; - Chyba méfeni: 8% FS max.; 7% typicky

Vstup 0az5V:
« Rozliseni 0,1 % FS; - Chyba méfeni: 2% FS max,; 1% typicky

S2

NTC nizké teploty:
10 kQ) pfi 25°C, -50 a7 90°C ;v rozsahu -50 a7 90°C;
- Chyba méreni: 1 °C v rozsahu -50 a7 50°C; 3°C v rozsahu -50 a7 90°C

NTC vysoké teploty:
50 kQ) pfi 25°C, -40 az 150°C;
« Chyba méreni: 1,5°C v rozsahu -20 az 115°C; 4°C v rozsahu -20 az 115°C

NTC zabudovana:
10 kQ pfi 25°C, -40 a7 120°C;
- Chyba méfeni: 1°C v rozsahu -40 az 50°C; 3°C v rozsahu -50 az 90°C

Vstup 0az 10V (max. 12 V):
« Rozliseni 0,1 % FS; - Chyba méreni: 9% FS max.; 8% typicky

S3

Pomérova tlakova sonda (0 az 5V):
- Rozliseni 0,1 % FS; - Chyba méfeni: 2% FS max,; 1% typicky

Elektronicka tlakova sonda (4 az 20 mA):
« Rozliseni 0,5 % FS; - Chyba méfeni: 8% FS max.; 7% typicky

Elektronicka tlakova sonda (4 az 20 mA) vzdalené. Maximalni pocet pfipojenych requldtori=5.

Kombinovand pomeérova tlakové sonda (0 az 5V):
« Rozliseni 0,1 % FS - Chyba méfeni: 2 % FS max.; 1 % typicky

Vstup0az5V:
- Rozliseni 0,1 % FS; - Chyba méreni: 2% FS max.; 1% typicky

S4

NTC nizké teploty:
10 kQ pti 25°C, -50 az 105°C;;
« Chyba méreni: 1°C v rozsahu -50 az 50°C; 3°C v rozsahu -50 az 90°C

NTC vysoké teploty:
50 kQ) pfi 25 °C,-40 az 150°C;
- Chyba méreni: 1,5 °C v rozsahu -20 a7 115°C; 4 °C, v rozsahu mimo -20 az 115°C

NTC zabudovana:
10 kQ pfi 25°C, -40 az 120°C;
« Chyba méreni 1 °C v rozsahu -50 az 50°C; 3 °C v rozsahu -50 az 90°C

Vystupy relé

spinaci kontakt; 5 A, 250 Vsti odporova zatéz, 2 A, 250 Vstt indukéni zatéz, (Uc¢inik=0,4); Lmax=10 m. VDE: 1(1)A PF=0.6

Napéjeni pro aktivni sondy (V,..)

programovatelny vystup: +5 Vss+/-2% nebo 12 Vss+/-10%

Pripojeni série RS485

Lmax=1000m, kryty kabel

Pripojeni tLAN

Lmax=30 m, kryty kabel

Pripojeni pLAN

Lmax=500 m, kryty kabel

Montaz DIN lista
Konektory zasuvné, prirez kabelu 0,5 a7 2,5 mm? (12 a7 20 AWG)
Rozmér DxVx5=70x110x60

Provozni podminky

-25T60°C (don't use EVDIS* under -20°C); <90% RH non-condensing

Skladovaci podmink

-35T60°C (don't store EVDIS* under -30°C), humidity 90% RH non-condensing

Kryti IP20
Znecisténi prostredi 3

Odolnost proti zaru a ohni Kategorie D
Ochrana proti zranénim proudem trida lll
Rated impulse voltage 4000V

Typ akce relé

1C micro-prepinani

Klasifikace podle ochrany pred trazem
elektrickym proudem

Lze zaclenit do spotrebicd tfidy I nebo Il

Ttida a struktura softwaru

A

PrizpUsobeni Elektrickd bezpecnost: EN 60730-1, EN 61010-1; UL 60730-1
Elektromagneticka slucitelnost: EN 61000-6-1, EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61000-6-4, EN 61000-3-2, EN 55014-1, EN
55014-2, EN 61000-3-3.
Tab.11.a
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12. PRILOHA: VPM (VISUAL PARAMETER MANAGER)

12.1 Instalace

Na webovych strankdch v sekci Parametric Controller Software, zvolte
Visual Parametr Manager.

Otevre se okno, které nabizi 3 slozky ke stazeni:

1. VPM_CD.zip: pro vypaleni na CD;

2. Aktualizace;

3. PIndinstalace: kompletni program

Pro prvni instalaci zvolte Uplnou instalaci, pro aktualizace aktualizaci.
Program se nainstaluje automaticky, spusténim setup.exe.

o Pozndmka: Pokud se rozhodnete provést kompletni instalaci
(Uplné nastaveni), odinstalujte nejprve veskeré pfedchozi verze VPM.

12.2 Programovani (VPM)

PFi otvirani programu je nutno zvolit zafizenf, které ma byt konfigurovéno:
EVD evolution. Poté se otevie domovskd stranka, kde je na vyber
vytvoreni nového projektu, nebo otevient jiz existujiciho projektu. Zvolte
novy projekt, a poté vlozte heslo, které mdze byt pfi prvnim pfistupu
nastaveno uzivatelem.

Search by famy

Fig. 12.a

Poté mUze uZivatel zvolit:
4. Primy pfistup doseznamu parametrl pro EVD evolution, ulozeného
v EEPROM: vyberte “tLAN";

Toto se uskutec¢ni v redlném case (rezim ONLINE), v pravém hornim
rohu nastavte sitovou adresu 198 a zvolte fizeny proces prizkumu pro
komunikacni port USB. Vstupte do Urovné servisu nebo vyroby.

e T « [Properies B
WM Fe

KeyCornactonPor
Netwrkidess 153
RStSpon Wi
0| e

rsis Properties 2 x
Y || 5 B Device
s Code

Firmware
& Connecting

KeyConnectionPort

NetworkAddress 138
Wizard

21(172

RS485port
tLANport

Fig. 12b

53

Modulefist 7% [Home 1+ | [Properies
8 Device

WM

A Vistal arametcablapaser

Select Parameter Lit source ‘Sect user profile

[om. =] £ bontaskforpasswerd n the ut

Accessible parameters: 148/148 100%

Search by code

Gusrent fimware: 1

OEM +| [7] Don't ask for password in the fut

Accessible paranf : 148/148 100%

Fig. 12.c

5. Vyberte modelznabidky a vytvoite sinovy projekt, nebo vybertejiz
existujici projekt:

Novy projekt mdzete vytvorit tak, ze provedete zmény, a poté pozdéjsim
pfipojenim, pro pfenos konfigurace (rezim OFFLINE). Vstupte do Urovné
servisu nebo vyroby.

« Zvolte model zafizenf a vlozte odpovidajici kod

Seleziona origine Lista Parametri
O chiave E2PROM
() Rs485 (connettore posteriore)
(O tLaN (connettore frontale)
() Modello dispositivo
Cerca per famiglia
Famiglia |MPX Pro

Modello ‘

Codice ‘

Cerca per codice
Codice ‘

Fig. 12.d

« Otevrete Konfiguraci zafizeni: objevi se seznam parametrd umoznujici
nastaveni podle pozadované aplikace.

x| [Properies #x

5 Deviee

ftgiw

Fig. 12.e
Na konci konfigurace zvolte pro uloZeni projektu nasledujici prikaz, ktery
slouzi k ulozeni konfigurace jako soubor s pfiponou .hex.
Soubor -> Ulozit seznam parametrdi.

Pro prenos parametr( do driveru zvolte prikaz ,Zapsat” Béhem procesu
zapisovani budou blikat 2 LED na prevodniku.
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Fig. 12.f
o Poznamka: Stisknutim F1 mZete otevift On-line ndpoveédu.

12.3 Kopirovani nastaveni

Pokud byl projekt jiz vytvoren na strance Konfigurace zafizeni, provedte
nasledujici pro pfenos seznamu konfiguracnich parametr( na dalsf driver:
+ Nactéte seznam parametr(i ze zdrojového driveru ptikazem,Cist”;
 Odstrante konektor ze servisniho sériového portu;

+ Pripojte konektor k servisnimu portu na cilovém driveru;

+ Zapisté seznam parametr( do vzdaleného driveru pfikazem ,Zapsat”.

A Dalezité: Parametry mohou byt kopfrovany pouze mezi regulatory
se shodnym kodem. Rizné verze firmwaru mohou zpUsobit problémy s
kompatibilitou.

12.4 Nastaveni standardnich parametri

Pfi otevieni programu:

+ Zvolte model z nabidky a nahrajte pfifazeny seznam parametr(;
+ Zobrazi se seznam parametr( se standardnim nastavenim;

- Pfipojte konektor k servisnimu portu na cilovém driveru.

+ Béhem procesu zapisovani blikéd LED na prevodniku.

Parametry driveru budou mit nyni standardni nastavent.

12.5 Aktualizace firmwaru driveru a displeje

Firmware driveru a displeje musi byt aktualizovan pomoci programu
VPM a prevodniku USB/tLAN, ktery je pfipojen k zafizeni, které ma byt
programovano (pro diagram pfipojeni viz odstavec 2.5). Firmware mUze
byt stazeno ze stranek http://ksa.carel.com. Viz VPM On-line help.
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